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Specification
Ambient hum.:
Motor current (per phase)

10 to 98% R.H. (non-condensing)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

The A255 is a temperature actuated fanspeed controller for three phase
motors. The controller characteristic is affected by the load and supply
voltage.

According to EN 60730 itis a type 1 action, independently mounted control,
suitable for surface mounting on a plane surface and for use in normal
pollution situation.

The A255 is intended to control equipment under normal operating conditions.
Where failure or malfunction of the A255 could lead to an abnormal operating
condition that could cause personal injury or damage to the equipment or
other property, other devices (limit or safety controls) or systems (alarm or
supervisory systems) intended to warn of or protect against failure or
malfunction of the A255 must be incorporated into and maintained as part
of the control system.

A To prevent electrical shock or damage to equipment, the utmost care
should be takenwhen the cover is removed (authorized personnel only)
for adjustments or check-out. In all other cases when the cover is
removed, the power should be switched off.

Note

Atlower speeds (between 50% and 75% of rpm mentioned on the motor data
plate), depending on motortype and load, the max. current can become
higher than | nominal of the motor. Incase the max. current increases above
5 Amp. the max. allowed ambient temperature will become lower as indicated
in the diagram.

Wiring

All wiring should conform to local codes and must be carried out by
authorized personnel only. When using multi stranded wire apply a cable
ferrule to the cable end.

A To prevent stray current, the motor and controller earth connections

have to be connected to one earth pole. (Both sides of the shields have
to be connected).

- Tomeetthe EMC directive shielded cable has to be used for motor wiring
in case the distance between controller and motor is more than 2 meters.
If the distance is less than 2 meters it is allowed to use non-shielded
cable.

- Formotor protection the use of thermal motor winding protection switches
is preferred.

- Ifathermal/ currentoverload relay is used the max. current (between 50%
and 75% of the speed) should be measured to set the overload relay. A
larger difference between I nom. and | max. results in an insufficient motor
protection.

- more motors can be wired in parallel provided that the total current not
exceeds the limit based on mounting position and ambient temperature.

- For measuring Amp. or Volt. values a true rms meter should be used.

EMC (Electro-magnetic Compliance)

The controller does have a built-in suppression filter and meets all required
ECdirectives. Please note that when two or more EMC compliant components
are built together the total system may not be compliant. To make the total
system compliant is the responsibility of the producer.

Sensor connection

All Johnson Controls A99X-91XX sensors can be connected to the A255
(sensor has to be ordered separately). Sensor wires have to be connected
to terminals A and BO. Sensor is not polarity sensitive.

Keep high and low voltage wiring separated. For applications in critical
industrial environments use a shielded sensor cable. Connect one side of the
shield to earth (ground).

Adjustment
Adjustable setting: Factory setting
Cos ¢ motor: 0.6to 1 0.8
A Setpoint: 0 to+65°C 45 °C
B Prop.band: 1 to 10K 10K
C Speedrange: 55to 90 % of supply voltage 80 %
D Max. speed: 5510296 % of supply voltage =96 %
E Cut-off: 30to 90% of supply voltage 30 %
E Min.speed: 30to 90 % of supply voltage 30 %
F Hysteresis: 5to 70 % of adjusted prop. band 5%
Selector switch position:
Direct/reverse control action: Direct

MinSpeed / CutOff selection: CcO
50/60 Hz selecton 50 Hz
For factory adjusted characteristic see fig.1

For customer adjusted example see fig. 2

- If cos ¢ motor is not known maintain factory setting 0.8.

- The max. speed adjustment is independent from the min. speed adjust-
ment. To prevent that the min. speed is set to a higher value than max.
speed (no output anymore) the “speed range line” is introduced. The
speed range line divides the output characteristic into an upper part and
a lower part. The maximum speed limit can be adjusted in the upper
part (from =96 % down to the adjusted speed range value). The minimum
speed/cut-off can be adjusted in the lower part (from 30 % up to the
adjusted speed range value).

- With the MS/CO selector switch the controller can be set in cut-off mode
(CO, means fan stops) orin minimum speed mode (MS, means fan keeps
running at the adjusted speed). In both positions the value (point E) is
adjusted with potentiometer "MIN."

- Arunningfancan be controlled to alow speed. Sometimesitgives trouble
starting atthis low speed. Thereforeitis possible to adjust the hysteresis
so that the motor starts at a higher voltage. The hysteresis can be
adjusted by the hysteresis potentiometer “HYST.” between 5% and 70 %
of the adjusted proportional band.

Fuses
In each phase afuse is builtin. In case of malfunctioning, these fuses should
be checked first. For check the protection plate has to be removed.

Caution

The fuses are in the HIGH VOLTAGE part of the controller. Before
removing the protection plate, the power supply to the controller
should be switched off.

The fuse type is: 10 Amp. slow blow glass fuse.
For protection of the main power wiring external 400V NEOZED or 500V

DIAZET fuses can be used.The required fuse amperage depends on the
used wiring. See below table.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp

Check out procedure

Before leaving the installation observe at least three complete operating
cycles to be sure that all components are functioning correctly. If not contact
your supplier.

LISEZ ATTENTIVEMENT CES INSTRUCTIONS AVANT DE COM-
MENCER L'INSTALLATION ET CONSERVEZ-LES POURVOUS Y
REFERER ULTERIEUREMENT

Caractéristiques
Humidité ambiante
Intensité de moteur (par phase)

10 & 98 % H.R. (sans condensation)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

Le modéle A255 est un régulateur a vitesse de ventilation commandé par
température pour moteurs triphasés et utilisé pour des réfrigérants non corro-
sifs. Les caractéristiques du régulateur sont influencées par la charge et la
tension d’alimentation.

D’apres la norme EN 60730 c’est un régulateur indépendant, action type 1,
congu pour un montage sur surface plane et utilisé dans des environnements
normalement pollués.

Le contrdleur A255 est destiné a commander des équipements dans des
conditions d’exploitation normales. Lorsqu’une défaillance ou un mauvais
fonctionnement de I'A255 peut entrainer des conditions d’exploitation
anormales pouvant provoquer des dommages corporels ou matériels, il
convient d'intégrer dans le systtme de commande d'autres dispositifs
(commandes de limite ou de sécurité) ou systéemes (systémes d'alarme ou
de surveillance) destinés a prévenir ou a protéger contre toute défaillance
ou dysfonctionnement de I'A255. Ces dispositifs et systemes
complémentaires doivent en outre faire I'objet d’'un entretien et d'une
maintenance appropriés.

/N Pour éviter d’eventuels chocs électriques ou dommage aux équipe-
ments, un soin tout particulier doit étre accordé quand le couvercle est
enlevé (seulement par du personnel autorisé) pour le réglage et la
vérification. Dans tous les autres cas, avant d’enlever le couvercle, on
doit couper I'alimentation électrique.

Remarque

Ades vitesses inférieures (entre 50 % et 75 % des rpm figurant sur la plaque
signalétique du moteur), en fonction du type du moteur et de la charge, le
courant maximum peut excéder 'intensité nominale (Inom) du moteur. Sile
courant maximum excede 5 A, la température ambiante maximum admissi-
ble baissera, comme l'indique le diagramme.

Céablage

Tous les raccordements doivent étre conformes aux normes en vigueur et ne
peuvent étre réalisés que par du personnel autorisé.

En cas d'utilisation de cable souple multi-brins, utiliser un embout a sertir.

A Pour éviter les courants vagabonds, les connexions a la terre du moteur
et du capteur doivent étre connectées a un pole relié a la terre. (Les
deux c6tés des blindages doivent étre connectés).

- Afin de satisfaire a la directive sur la compatibilité électromagnétique, il
convient d'utiliser, pour le cablage du moteur, un cable blindé si la dis-
tance entre le controleur et le moteur est supérieure a 2 métres. Si cette
distance est inférieure a 2 métres, un cable non blindé peut étre utilisé.

- Pour protéger le moteur, il est recommandé d'utiliser des commutateurs
de protection d’enroulement de moteur thermique

- Dans le cas d'une utilisation d'un relais de surcharge thermal/électrique, il
convient de mesurer le courant max. (entre 50% et 75% de la vitesse) afin
de régler le relais de surcharge. Une trop grande différence entre | nom.
et | max. entraine une protection insuffisante du moteur.

- Il est possible de cabler plusieurs moteurs en paralléle a condition que le
courant total ne dépasse pas la limite qui est fonction de I'emplacement
de linstallation et de la température ambiante.

- Pour mesurer les valeurs Amp. ou Volt., il convient d'utiliser un véritable
compteur rms.

CEM (compatibilité électromagnétique)

Un filtre anti-parasite est intégré dans le régulateur ; le régulateur est ainsi
conforme aux directives européennes. Lorsque deux (ou plus) composants
CEM sont montés ensembles, le “systéeme” ainsi formé ne répond pas
forcément a la norme. Il est de la responsabilité du fabricant de rendre ce
systeme conforme.

Connexion du capteur

Tous les capteurs Johnson Controls A99X-91XX peuvent étre connectés aux
modeles A255 (le capteur doit étre commandé séparément). Les cables du
capteur doivent étre connectés aux terminaux A et BO. Le capteur n'est pas
sensible a la polarité.

Séparez les cablages haute et basse tension. Pour toute utilisation dans des
environnements industriels critiques, utilisez un cable capteur blindé. Con-
nectez un c6té du blindage a la terre (masse).

Réglages
Valeurs réglables : Réglages en
usine :

Cos ¢ moteur: 06al 0.8
A Consigne: 0 a+65°C 45°C
B Bande prop.: 1 ailokK 10K
C Plage de vitesse: 55a 90% de la tension d'alim. 80 %
D Vitesse max.: 554296 % de latension d’alim. =96 %
E Coupure: 30a 90% de latension d'alim. 30 %
E Vitesse min.: 30a 90% de latension d’alim. 30 %
F Hystérésis: 5a 70% de labande prop. réglée 5 %

Position du commutateur du sélecteur:

Action de commande directe/marche arriére: Directe
Sélection Vitesse Min./Coupure: CcoO
Sélection 50/60 Hz: 50 Hz
Pour les caractéristiques de réglage en usine, voir la fig.1
Pour I'exemple concernant les réglages du client, voir la fig.2

- Silavaleurducos ¢ estinconnue, maintenez lavaleur préréglée en usine
de 0,8.

- Le réglage de la vitesse max. est indépendant du réglage de la vitesse
min. Pour éviter que la vitesse min. ne soit fixée & une valeur supérieure
a celle de la vitesse max. (plus de sortie), il faut alors introduire la "ligne
de plage de vitesse”. La ligne de plage de vitesse devise les caractéristi-
ques de sortie en une partie supérieure et une partie inférieure. La limite
de la vitesse max. peut se régler dans la partie supérieure (a partir de
96% puis en descendant jusqu'a la valeur de la plage de la vitesse ré-
glée). Vous pouvez régler la vitesse min./coupure dans la partie inférieure
(a partir de 30% puis en augmentant jusqu’a la valeur de la plage de la
vitesse réglée).

- Lerégulateur peut étre placé en mode Coupure a 'aide du commutateur
de sélecteur MS/CO (CO signifie: arrét du ventilateur) ou en mode Vi-
tesse Minimum (MS signifie que le ventilateur fonctionne a la vitesse pré-
réglée). Dans les deux positions, la valeur (point E) est réglée avec le
potentiométre "MIN".

- llestpossible d’abaisserlavitesse d’un ventilateur en marche. Cependant
il est parfois difficile de le mettre en marche a basse vitesse. Il convient
doncderéglerI'hystérésis pour que le moteur démarre a une tension plus
élevée. L'hystérésis peut étre réglée entre 5 % et 70 % de la bande
proportionnelle réglée au moyen du potentiometre d’hystérésis “HYST.”.

Fusibles
Un fusible est intégré dans les sorties. En cas de défaillance, vérifiez tout
d'abord les fusibles. Pour ce faire, retirer la plaque de protection.

Attention
Les fusibles se trouvent dans la partie HAUTE TENSION du régulateur.
Débranchez le régulateur avant de retirer la plaque de protection.

Type de fusible : 10 A, fusible a action retardée, en verre.

Pour la protection des cables de I'alimentation principale, des fusibles
externes de 400 V NEOZED ou de 500 V DIAZET peuvent étre utilisés.
L'ampérage requis des fusibles dépend des cables utilisés. Reportez-vous
au tableau ci-dessous.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp

Procédure de controle

Apres avoir terminé I'installation, observez au moins trois cycles complets de
fonctionnement pour s'assurer que tous les composants fonctionnent cor-
rectement. Si cela n’est pas le cas, contactez votre fournisseur.



BITTE LESEN SIE DIESE ANWEISUNGEN VOR DER INSTALLA-
TION SORGFALTIG DURCH UND BEWAHREN SIE SIE ZUR
WEITEREN VERWENDUNG AUF.

Technische Daten
Luftfeuchtigkeit
Dauerbelastung (pro Phase)

10 - 98% r.F. (nichtkondensierend)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

A255 ist ein temperaturgesteuerter Lufterdrehzahlregler fur Drehstrommo-
toren. Die Regelkennlinie wird von der Last- und Versorgungsspannung
beeinfluf3t.

Dieses ist entsprechend EN 60730 ein, Wirkungsweise Typ 1, Unabhangig
montiertes Regel- und Steuergerédt Geeignet als Aufbaugerat, z. B. fur
Wandmontage und fiir Anwendung in Umgebungsbedingungen mit tiblicher
Verunreinigung.

Das A255 ist zur Steuerung von Geraten unter normalen
Betriebsbedingungen ausgelegt. In Fallen, in denen eine Fehlfunktion oder
ein Defekt des A255 zu auRergewohnlichen Betriebsbedingungen fiihren
konnte, die Verletzungen oder die Beschadigung von Geréaten oder anderen
Einrichtungsgegenstanden nach sich ziehen konnten, sollten andere Gerate
(Toleranz- oder Sicherheitssteuerungen) oder Systeme (Alarm- oder
Uberwachungssysteme), die vor einem Defekt oder einer Fehlfunktion des
A255 warnen oder dagegen schiitzen, als Teil des Steuersystems eingesetzt
und gewartet werden.

AN zur Vermeidung eines elektrischen Schlages oder Beschadigung des
Reglers ist mit AuRerster Vorsicht bei der Einstellung oder Uberpriifung
bei abgenommener Gerateabdeckung zu verfahren (befugten Perso-
nen vorbehalten).Bei allen anderen Arbeiten am Geréat bei abgenom-
mener Abdeckung ist die Stromzufuhr abzuschalten.

Hinweis

Bei niedrigerer Drehzahl (50 bis 75% der auf dem Typenschild des Motors
angegebenen Upm) und je nach Motortyp und Belastung kann die maximale
Stromstarke (Imax) héher liegen als die nominelle Stromstarke (Inom) des
Motors. Ab 5 A maximaler Stromstéarke gilt eine niedrigere Umgebungs-
temperatur als die im Schema angegebene.

Verdrahtung

Die gesamte Verdrahtung sollte den lokalen Bestimmungen entsprechen
und darf nur durch autorisiertes Personal durchgefiihrt werden. Bei
Vewendung feindréatiger Leitungen sind Adernendhiilsen zuverwenden.

A Zur Vermeidung von Streustrom miissen die Erdanschliisse von Motor

und Regler an einem Erdpol angeschlossen sein. (Beide Seiten der
Kabelschirme miissen daran angeschlossen sein).

- Umdie Anforderungen der Anleitung beziiglich elektromagnetischer Ver-
traglichkeit zu erfiillen, miissen geschiitzte Kabel als Motorverdrahtung
verwendet werden, wenn die Entfernung zwischen Steuereinheit und
Motor mehr als zwei Meter betragt. Liegt die Entfernung unter zwei Me-
tern, so kdnnen auch ungeschiitzte Kabel verwendet werden.

- Zum Schutz des Motors wird die Verwendung von Warmeschutzschutz-
schaltern fiir die Motorwicklungen empfohlen.

- Bei Verwendung eines Warme-/Stromiberlastrelais sollte die maximale
Stromstéarke (zwischen 50% und 75% der Drehzahl) zur Einstellung des
Uberlastrelais gemessen werden. Eine groRere Differenz zwischen Inom
und Imax. resultiert in einem unzureichenden Motorschutz.

- Die Reihenschaltung mehrerer Motoren ist unter der Voraussetzung
mdglich, daB der Gesamtstrom den Grenzwert basierend auf Montage-
position und Umgebungstemperatur nicht iberschreitet.

- Zur Messung der Ampere- und Volt-Werte sollte ein echtes Effektivwert-
MefRgerat verwendet werden.

EMV

Der Regler verfiigt Giber einen eingebauten Storfilter und entspricht allen
relevanten EU Direktiven. Bitte beachten Sie: Wenn zwei oder mehr als
zwei EMV-konforme Komponenten zu einem System zusammengefligt
werden, muR das System nicht EMV konform sein. Fiir die EMV-Konformitét
ist der Hersteller des Systems verantwortlich.

Sensoranschlufy

Alle Sensoren des Typs A99X-91XX von Johnson Controls kénnen an A255
angeschlossen werden (Sensor muf3 separat bestellt werden). Die Sensor-
dréhte sind an Anschluklemme A und BO anzuschlieRen. Der Sensor ist
polaritdtsunabhangig.

Hoch- und Niederspannungsleitungen sind voneinander zu trennen. Fir den
Einsatz unter kritischen Industriebedingungen st ein abgeschirmtes Sensor-
kabel zu verwenden. Eine Seite der Abschirmung muf3 geerdet werden.

Einstellungen

Einstellbereich: Werksein-
stellungen:
Kos ¢ Motor: 06-1 0.8
Sollwert: 0 -+65°C 45°C
Prop. band: 1 - 10K 10K

Drehzahlbereich:  55- 90 % der Netzspannung 80 %

TMMoOO®>

Max. Drehzahl: 55-296 % der Netzspannung =96 %
Ausschaltpunkt: 30- 90 % der Netzspannung 30 %
Min. Drehzahl: 30- 90 % der Netzspannung 30 %
Hysterese: 5- 70% des eing. Prop. bandes 5 %

Wahlschalterstellung:

Direkte/umgekehrte Reglerwirkungsweise:
Auswahl von Min Speed (Mindestdrehzahl)
/CutOff (Abschaltung) : CcO
Auswahl von 50/60 Hz: 50 Hz

Die werkseitig eingestellte Kennlinie finden Sie in Abb. 1

Ein Beispiel fir eine vom Kunden eingestellte Kennlinie finden Sie
in Abb. 2

Direkt

- Ist der Kos.¢p Wert nicht bekannt, so ist die Werkseinstellung (0,8)
beizubehalten.

- Die Einstellung der maximalen Drehzahl ist von der eingestellten Mindest-
drehzahl abhangig. Um zu verhindern, daR die Mindestdrehzahl auf ei-
nen héheren Wert als die maximale Drehzahl eingestellt wird (keine Mo-
torleistung mehr), wird die ,Drehzahlbereichslinie* eingefuhrt. Die
Drehzahlbereichslinie unterteilt die Kennlinie der Motorleistung in einen
oberen Teil und einen unteren Teil. Der Grenzwert fur die maximale Dreh-
zahl kann im oberen Teil (ab 296% nach unten bis zum eingestellten
Drehzahlbereichswert) eingestellt werden. Die Mindestdrehzahl/Abschal-
tung kann im unteren Teil (ab 30% nach oben bis zum eingestellten
Drehzahlbereichswert) eingestellt werden.

- Mit Hilfe des MS/CO-Wahlschalters kann der Regler in den Abschalt-
modus (,CutOff (CO)“ bedeutet, daB der Lufter stoppt) oder in den
Mindestdrehzahlmodus (,MinSpeed (MS)* bedeutet, daf} der Lufter mit
eingestellter Drehzahl weiterlauft) umgeschaltet werden. In beiden Po-
sitionen wird der Wert (Punkt E) mit dem ,MIN.“-Potentiometer einge-
stellt.

- Bei Anlaufproblemen des Motors bei niedriger Drehzahl kann die Hyste-
rese so eingestellt werden, da der Motor bei hdherer Spannung anlauft.
Die Hysterese ist mit dem “HYST."-Potentiometer von 5 bis 70% des
eingestellten Proportionalbandes verstellbar.

Sicherungen

Die Ausgéangen haben eingebaute Sicherungen. Bei einer Stérung in der
Einheit sollten zuerst diese Sicherungen geprift werden. Dazu die Schutz-
platte entfernen.

Achtung

Die Sicherungen befinden sichim HOCHSPANNUNGSTEIL der Einheit;
deshalb ist vor dem Entfernen der Schutzplatte unbedingt die Strom-
zufuhr zum Regler abzuschalten.

Die Sicherungen sind Glassicherungen, 10 A, trége.

Zum Schutz der Verdrahtung des Hauptanschlusses konnen externe 400V
NEOZED und 500V DIAZET Sicherungen verwendet werden.

Die erforderliche Amperezahl der Sicherungen hangt von der verwendeten
Verdrahtung ab. Siehe Tabelle unten.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp
Uberpriifung

Vor dem Verlassen der Anlage sollten Sie diese mindestens drei Betriebs-
zyklen beobachten und tiberpriifen, daf alle Komponenten ordnungsgeman
funktionieren. Sollte dies nicht der Fall, wenden Sie sich bitte an lhren
Héndler.

NEEM DEZE INSTRUCTIES GRONDIG DOOR ALVORENS U
BEGINT MET HET INSTALLEREN EN BEWAAR ZE VOOR TOE-
KOMSTIG GEBRUIK.

Specificaties
Luchtvochtigheid
Uitgangsstroom (per fase)

10 - 98% R.V. (niet-condenserend)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

De A255 is een temperatuur gestuurde ventilator toeren regelaar voor drie
fase motoren. De regel karakteristiek kan worden beinvioed door de belas-
ting (motor type) en de voedingsspanning.

Volgens EN 60730 is het een, type 1 aktie, onafhankelijk te monteren
apparaat, geschikt voor montage op een vlak oppervlak en geschikt voor
gebruik in een normaal vervuilde omgeving.

De A255 is bedoeld voor het onder normale bedrijfscondities regelen van
apparatuur. Indien een defect aan of het slecht functioneren van de A255
regelaar kan leiden tot abnormale bedrijfscondities, welke tot persoonlijk
letsel of schade aan de apparatuur of aan andere bezittingen kan leiden,
dienen andere apparaten (begrenzing- of beveiligingsapparatuur) of syste-
men (alarm- of overkoepelende systemen) ter alarmering of beveiliging
tegen het niet goed functioneren van de A255 te worden geintegreerd in en
te worden onderhouden als onderdeel van het regel systeem

/N Om een electrische schok of schade aan de apparatuur te voorkomen
dient de uiterste zorgvuldigheid in acht te worden genomen zodra het
deksel is verwijderd voor kontrole of afstellingen.(alleen door
geauthoriseerd personeel). In alle andere gevallen, wanneer het dek-
sel wordt verwijderd, dient de spanning te worden afgeschakeld.

Opmerking

Bij lagere toerentallen (tussen 50% en 75% van het op het typeplaatje
vermelde toerental) en afhankelijk van het motortype en de belasting, kan de
maximale stroomsterkte een waarde bereiken die hoger is dan de nominale
stroomsterkte (Inom) van de motor. Wanneer de maximale stroomsterkte
meer dan 5 A bedraagt, daalt de maximaal toegestane omgevingstemperatuur
als in het diagram aangegeven.

Bedrading

De installatie, de elektrische aansluiting en de instellingen dienen overeen
te stemmen met de plaatselijke voorschriften en mogen enkel worden
uitgevoerd door bevoegd personeel.

Indien een draad met flexibele kern wordt toegepast dient het uiteinde van
de draden te worden voorzien van een ader eindhuls.

A Ter voorkoming van zwerf stromen moeten de aardaansluitingen van
de motor en de regelaar aangesloten worden op één aardpool. (Beide
zijden van de afscherming moet worden aangesloten)

- Om te voldoen aan de EMC richtlijn dient in het geval de afstand tussen
de motor en de regelaar groter is dan twee meter afgeschermde kabel te
worden gebruikt. Bij afstanden kleiner dan twee meter is onafgeschermde
kabel toegestaan.

- Ter bescherming van de motor wordt het opnemen van een thermische
beveiliging in de motor wikkelingen aanbevolen.

- Indien een thermisch relais wordt toegepast moet de motor stroom bij
lagere toerentallen worden gemeten (tussen 50% en 75%) om een juiste
instelling van het thermisch relais te krijgen. Een groter verschil tussen
lyen de gemeten waarde resulteert in een minder goede bescherming
van de motor.

- Er kunnen meerdere motoren parallel worden aangesloten. De totale
stroom mag echter de limieten opgegeven bij de montage positie niet
overschrijden.

- Voor het meten van stroom of spanning moet een “true rms” meter wor-
den toegepast.

EMC

De regelaar heeft een ingebouwd onderdrukkingsfilter en voldoet aan alle
voorgeschreven Europese richtlijnen. LET OP: als twee of meerdere
apparaten worden samengebouwd, die elk afzonderlijk aan de EMC-
richtlijnen voldoen, kan het zo zijn dat het samenstel toch niet aan deze
richtlijnen voldoet. Het laten voldoen aan de richtlijnen van dit of enig ander
samenstel is te allen tijde de verantwoordelijkheid van diegene die het
samenstel vervaardigd.

Temperatuur voeler aansluiting

Alle Johnson Controls types A99X-91XX voeler kunnen worden toegepast.
Deze moeten separaat worden besteld. De voeler wordt aangesloten op
klemmen A en B,. De voeler is niet polariteit gevoelig.

Houd sterkstroom en zwakstroom bedradingen gescheiden. Gebruik een
afgeschermde kabel bij toepassingen in een industriéle omgeving.
Verbind een uiteinde van de afscherming met de aarde.

Instellingen
Instelbereik: Standaard-
instellingen
Cos ¢ motor: 06-1 0.8
A Instelpunt: 0 -+65°C 45°C
B Prop. band: 1 - 10K 10K
C Toerenbereik:  55- 90 % van de voedingsspanning 80 %
D Max. snelheid: 55 - = 96 % van de voedingsspanning >96 %
E Cut-off: 30 - 90 % van de voedingsspanning 30 %
E Uitschakelpunt: 30- 90 % van de voedingsspanning 30 %
F Hysteresis: 5- 70 % van de ingestelde prop. band 5%
Keuze schakelaar positie:
Direct/Reverse regel actie: Direct

Min. Toeren/ Cut-Off keuze: Cco
50/60Hz keuze : 50 Hz
Zie figuur 1 voor fabrieksinstellingen

Zie figuur 2 als voorbeeld voor applicatie instelling

- Indien cos ¢ van de motor niet bekend is laat deze dan op de fabrieks-
afstelling (0.8) staan.

- De inregeling van het max. toerental is volledig onafhankelijk van de
inregeling van het min. toerental. Om te voorkomen dat het min. toerental
wordtingesteld op een waarde boven het ingestelde max. toerental ( dus
geen uitgangs spanning meer naar motor) is de “speed range line”
geintroduceerd. De speed range line deelt de grafiek in een deel onder
en een deel boven deze lijn. Het max. toerental kan worden ingesteld in
het deel boven de speed range line ( van af deze lijn tot = 96%) terwijl het
min. toerental kan worden ingesteld onder de lijn ( van af 30% tot de
ingestelde speed range lijn).

- Met de MS/CO keuze schakelaar kan worden gekozen voor “cut-off
mode” (CO betekend dat de fan stopt) of voor de “minimum toeren mode”
( MS betekent dat de ventilator blijft draaien op het ingestelde minimum
toerental). In beide gevallen wordt de waarde (punt E) ingeregeld met
potentiometer “MIN”.

- Bijeendraaiende ventilator kan het toerental worden terug geregeld naar
eenlage waarde. Het starten bijdeze lage spanning kan echter problemen
geven. Om ditte ondervangen kan de hysteresis worden bijgesteld, zodat
de motor bij een hogere spanning opgestart kan worden. De hysteresis
kan met behulp van de “HYST."-potentiometer worden ingesteld tussen
5% en 70% van de ingestelde proportionele band.

Zekeringen

De uitgangen hebben een ingebouwde zekering. Bij een storing dienen
allereerst deze zekeringen te worden gecontroleerd. Controle is mogelijk
nadat de afdekplaat is verwijderd.

Waarschuwing

De zekeringen staan onder NET SPANNING. Voordat u de afdekplaat
verwijdert, dient u daarom de netvoeding van de regelaar uit te schake-
len.

Bedoelde zekeringen zijn 10 Amp trage glaszekeringen.

Ter beveiliging van de voedingskabel kunnen zowel 400V NEOZET als 500V
DIAZET zekeringen worden gebruikt.

De te gebruiken zekering waarden is afhankelijk van de gebruikte bedrading.
Zie onderstaande tabel.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp

Controleprocedure

Controleer, voordat u de installatie zelfstandig laat werken, gedurende ten
minste drie complete werkcycli of alle onderdelen correct werken. Werkt de
installatie niet correct, neem dan contact op met uw leverancier.

LEA DETENIDAMENTE ESTA HOJA DE INSTRUCCIONES AN-
TES DE REALIZAR LA INSTALACION Y GUARDELA PARA
FUTURAS CONSULTAS.

Caracteristicas técnicas
Humedad ambiente
Corriente de carga (por fase)

10 - 98% R.H.(sin condensacion)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

EIA255es un controlador de velocidad del ventilador activado por temperatura
para motores trifasicos. La caracteristica del controlador es afectada por la
carga y la tensién de alimentacion.

Seguin EN 60730, es un, acciéntipo 1 control montado independientemente
adecuado para montaje en superficie en una superficie plana y para uso en
condiciones de contaminacién normal.

El A255 esta pensado para controlar un equipo bajo condiciones de
funcionamiento normales. Donde un fallo o funcionamiento anémalo de A255
podria conducir a una condicién de funcionamiento fuera de la norma que
pudiera causar dafios personales o deterioro del equipo u otra propiedad.
Se deben incorporar y mantener como parte del sistema de control otros
dispositivos (limites o controles de seguridad) o sistemas de (alarma o
sistemas de supervisién) pensados para avisar o proteger contra fallos o
funcionamiento anémalo del A255.

/AN Para prevenir descargas eléctricas o averias de los equipos, se debe
tener sumo cuidado al quitar la cubierta (solamente por personal
autorizado) para realizar ajustes o comprobaciones. Siempre que se
quite la cubierta, se debe quitar la alimentacion.

Observacion

A velocidades inferiores (entre 50% y 75% de la velocidad de rotaciéon
mencionada en la placa de datos del motor), segin la carga y el tipo del
motor, la corriente maxima puede llegar a un nivel superior a la corriente
nominal (Inom) del motor. Cuando la corriente méaxima (Imax) sobrepasa los
5 A, laméaxima temperatura ambiente permitida serd inferior a laindicada en
el gréfico.

Cableado

Todo el cableado debe cumplir las normativas locales y debe realizarse
solamente por el personal autorizado.

Cuando se utiliza cable flexible aplicar terminales en los extremos.

A Para evitar corrientes parasitas, las conexiones a tierra del motor y
controlador deben ir conectadas a un polo de tierra. (Ambos lados del
blindaje han de estar conectados).

- Paracumplirlas directrices EMC el cableado del motor se debe hacer con
cable blindado si la distancia entre controlador y motor es mayor de 2
metros. Sila distancia es menor de 2 metros esta permitido usar cable sin
blindar.

- Para la proteccién de motores, es preferible utilizar interruptores de
proteccion térmica del bobinado del motor.

- Sise emplea un relé de sobrecarga de corriente/térmica, debe medirse
la corriente maxima (entre 50% y 75% de la velocidad) para configurar el
relé de sobrecarga. Una diferencia entre la corriente nominal y la
corriente maxima mayor dard como resultado una proteccién insuficiente
del motor.

- Pueden cablearse mas motores en paralelo siempre que la corriente total
no supere el limite basado en la posicién de montaje y la temperatura
ambiente.

- Parala medicién de los valores de corriente y tensién debe utilizarse un
medidor RMS verdadero.

EMC (Conformidad Electro-Magnética)

El controlador monta un filtro interno de supresién y cumple con todas las
directivas de la CE. Por favor, observar que cuando dos componentes que
cumplen con la conformidad Electro-Magnética se instalan juntos, el sistema
resultante no cumple con dicha conformidad. EI montar un sistema completo
conforme a la normativa es responsabilidad del productor.

Conexi6n del sensor

Todos los Controles Johnson A99X-91XX pueden conectarse al A255 (el
sensor debe pedirse por separado). Los cables del sensor deben conectarse
a los terminales A y BO. El sensor no tiene polaridad.

Mantenga separados los cableados de alta tensién y baja tensién. Para
aplicaciones en entornos industriales criticos utilice un cable del sensor
blindado. Conecte un lado del blindaje a tierra (chasis).

Ajustes

Gama de ajustes: Ajustes de fabrica

Cos ¢ motor: 06-1 0.8

A Punto de ajuste: 0 -+65°C 45°C
B Banda prop.: 1 - 10K 10K
C Gama de veloci.: 55- 90 % de la tension de alimentacion 80 %
D Velocidad méax: 55-296 % de la tensién de alimentacién 296 %
E  Punto de corte: 30- 90% de la tensién de alimentacion 30 %
E Velocidad min: 30- 90% de la tensién de alimentacion 30 %
F  Histéresis: 5- 70% de la banda prop. ajustada 5%

Posicion del interruptor de seleccién:

Accion del control directa/inversa: Directa
Veloc. Min/seleccion de corte: C
Seleccién 50/60 Hz 50 Hz
Caracteristica ajustada en fabrica Ver fig. 1
Ejemplo de ajuste de cliente Ver fig. 2

- Encasode no saber el valor de cos ¢, mantenga el ajuste de fabrica 0,8.

- El ajuste de velocidad maxima es independiente del ajuste de velocidad
minima. Para evitar que la velocidad minima quede fijada en un valor
superior a la velocidad méaxima (no hay salida), se introduce la “linea de
rango de velocidad”. Lalineade rango de velocidad divide la caracteristica
de salida en una parte superior y otra inferior. Puede ajustarse el limite
de velocidad méaxima en la parte superior (desde = 96% bajando hasta
el valor del rango de velocidad ajustada). La velocidad minima/corte
puede ajustarse en la parte inferior (desde 30% subiendo hasta el valor
del rango de velocidad ajustada).

- Con elinterruptor de seleccién VM/C, el controlador puede configurarse
en el modo de corte (C, que significa que el ventilador se detiene) o en
el modo de velocidad minima (VM, que significa que el ventilador sigue
funcionando a la velocidad ajustada). En ambas posiciones el valor
(punto E) se ajusta con el potenciémetro “MIN".

- Puede reducirse la velocidad de un ventilador en funcionamiento. Sin
embargo, a veces resulta dificil poner un ventilador en marcha a una baja
velocidad. Paraeliminar este inconveniente puede ajustarse la histéresis
de tal manera que el motor se ponga en marcha a una tensién mas
elevada. Puede ajustarse la histéresis mediante el potenciémetro “HYST.”
entre un 5% y 70% de la banda proporcional ajustada.

Fusibles

En las salidas se encuentra incorporado un fusible. En caso de fallo debe
verificarse primeramente estos fusibles. Para eso debe sacarse la placa de
proteccion.

Atencién

Los fusibles se encuentran en la parte del controlador que esta bajo
ALTA TENSION. Antes de sacar la placa de proteccion, debe desconec-
tarse la alimentacion eléctrica al controlador.

Debe usarse un fusible de 10 A de rotura lenta con envoltorio de vidrio.
Se pueden usar fusibles externos de 400 V NEOZED o 500 V DIAZET para

proteccion del cableado principal de potencia.
El amperaje necesario depende del cableado usado. Véase tabla mas abajo.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp

Procedimiento de comprobacion

Antes de finalizar la instalacién, observe por lo menos tres ciclos de
operacién completos para asegurarse que todos los componentes estén
funcionando correctamente. Sino es asi, péngase en contacto con su
proveedor.

LEGGERE ATTENTAMENTE LE ISTRUZIONI PRIMA DELL'IN-
STALLAZIONE ECONSERVARE PER FUTURE CONSULTAZIONI.

Dati tecnici
Umidita ambiente
Corrente di carico (per fase)

10 - 98% di umidita relativa (non condensa)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

L’A255 e un controller ad azionamento termico per la regolazione della ve-
locita per ventilatori per motori trifase. La caratteristica del regolatore € di-
pendente dal carico e alla tensione di alimentazione.

Secondo le EN 60730 & un, azione tipo 1 Regolatore montato indipenden-
temente, adatto per montaggio su una superficie piatta e per uso in situazioni
di normale inquinamento.

A255 e previsto per il controllo di apparecchiature in condizioni operative
normali. Nei casi in cui un guasto o un errato funzionamento di A255 potesse
portare a una condizione operativa anomala in grado di provocare lesioni
alle persone o danni all'apparecchiatura e ad altro, &€ necessario incorporare
dispositivi (limitatori o comandi di sicurezza) o sistemi (sistemi di allarme o
di supervisione) aggiuntivi destinati a dare segnalazione o protezione in
caso di guasto o errato funzionamento di A255 e questi devono essere
mantenuti come parte del sistema di controllo.

A\ Perevitare scariche elettriche 0 danneggiamenti alle attrezzature deve
essere prestata la massima attenzione quando viene rimosso il coper-
chio per tarature o controlli (solo personale autorizzato). In tutti gli altri
casi in cui viene rimosso il coperchio la tensione deve essere tolta.

Nota

Alle velocita inferiori (tra 50% e 75% dei giri indicati sulla targhetta dati del
motore), a seconda del tipo di motore e del carico, la corrente massima pud
essere maggiore di quella nominale del motore (Inom). Se la corrente
massima € maggiore di 5 A, la temperatura ambiente massima permessa
diminuira secondo quanto indicato nello schema.

Cablaggio

Il cablaggio deve essere conforme alle normative locali ed essere eseguito
esclusivamente da personale autorizzato.

Quando si usa un cavo con filo a trefoli occorre applicare un capocorda alla
fine di ogni filo.

A Per evitare correnti di dispersione, la messa a terra del motore e del
controller deve essere eseguita a un unico polo diterra (devono essere
collegati ambo i lati delle schermature).

- Per rispettare la direttiva sulla compatibilita elettromagnetica, per il col-
legamento del motore € necessario usare un cavo schermato nel caso
in cui la distanza tra regolatore e motore sia superiore a 2 metri. Se tale
distanza & inferiore a 2 metri, € possibile usare un cavo non schermato.

- Come protezioni per i motori, va data la preferenza agli interruttori di tipo
termico per la protezione dell’avvolgimento dei motori.

- Se viene utilizzato un relé termico/di sovraccarico, per la regolazione
del relé di sovraccarico & necessario misurare la corrente max. (tra il
50% ed il 75% della velocita). Se la differenza tra | nom e | max. € mag-
giore, la protezione del motore €& insufficiente.

- E possibile collegare in parallelo piti motori, a condizione che la corrente
totale non superi il limite tenuto conto della posizione di montaggio e
della temperatura ambiente.

- Perla misurazione dei valori della corrente e della tensione, va utilizzato
un misuratore della potenza effettiva.

EMC

Il regolatore ha un filtro di soppressione pre-montato ed & conforme alle
direttive CE richieste. Bisogna tener presente che quando due o piu
componenti marchiati EMC vengono collegati, il sistema risultante potrebbe
non essere conforme. Il rendere tutto il sistema conforme é responsabilita
dell’'assemblatore dei due o pit componenti.

Collegamento sensore

AII'’A255 possono essere collegati tutti i sensori A99X-91XX della Johnson
Controls (il sensore va ordinato separatamente). | conduttori del sensore
vanno collegati ai terminaliA e BO. Il sensore non € dipendente dalla polarita.

Tenere separatiifili dell'alta e bassa tensione. Per le applicazioniin ambienti
industriali critici utilizzare un cavo schermato per il sensore. Collegare aterra
(massa) un lato della schermatura.

Regolazioni
Impostazioni regolabili: Impostazioni di
fabbrica:
Cos ¢ motore: 06-1 0.8

A Punto direg.: 0 -+65°C 45°C

B Banda prop. 1 - 10K 10K

C Gammadivelocita: 55- 90% della tensione di alimenta. 80 %

D Velocita mass.: 55-296% della tensione di alimenta. =96 %

E Interruzione: 30- 90% della tensione di alimenta. 30 %

E Velocita mini.: 30- 90% della tensione di alimenta. 30 %

F lIsteresi: 5- 70% della banda prop. regolata 5%
Posizione selettore:

Azione di controllo diretta / inversa diretta
Selezione velocita min. / interruzione co
Selezione 50/60 Hz 50 Hz

La fig. 1 mostra la caratteristica impostata in fabbrica.

La fig. 2 mostra un esempio di impostazione da pare dell’'utente.

- Senonsiconosce il cos jmantenere I'impostazione di fabbrica paria 0,8.

- Limpostazione della velocita max. € indipendente dall'impostazione della
velocita min. Per evitare che la velocita min. sia impostata su un valore
superiore alla velocita max. (interruzione dell'uscita), viene introdotta la
“linea del campo di velocita”. La linea del campo di velocita divide la
caratteristica dell’'uscita in una parte superiore e una parte inferiore.
Nella parte superiore e regolabile il limite massimo della velocita (tra
296% e il valore del campo di velocita impostato). Nella parte inferiore
puo essere impostata la velocita minima/interruzione (tra il 30% e il va-
lore del campo di velocita impostato).

- Conil selettore MS/CO, il controller pud essere impostato su modo in-
terruzione (CO, ossia arresto del ventilatore) o su modo velocita mini-
ma (MS, ossia il ventilatore continua a funzionare alla velocita imposta-
ta). In entrambe le posizioni, il valore (punto E) viene regolato con
potenziometro “MIN.".

- lventilatoriin funzione possono essere regolati a bassa velocita. Talvolta
possono presentare difficolta d’avviamento ad una velocita troppo bassa,
quindi € possibile regolare I'isteresi in modo tale che il motore si avvii ad
una tensione maggiore. L'isteresi pud essere regolata impostando il
potenziometro “HYST.” tra il 5% e il 70% della banda proporzionale
regolata.

Fusibili

Nelle uscite incorporato un fusibile. In caso di errato funzionamento, si
dovranno controllare per primi questi fusibili. Per effettuare il controllo
occorre togliere la piastra di protezione

Avvertenza
I fusibili sitrovano nella parte del regolatore ad ALTA TENSIONE. Prima
di togliere la piastra di protezione, interrompere l'alimentazione al
regolatore.

Tipo di fusibile: fusibile in vetro a fusione lenta da 10 A.

Per proteggere i fili di collegamento dell'impianto di alimentazione principale,
si possono usare fusibili NEOZED a 400 V o DIAZET a 500 V.
L'amperaggio dei fusibili dipende dai fili di collegamento utilizzati. Vedere la
tabella sottostante.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp

Messa in funzione

Prima di concludere [l'installazione, osservare almeno tre cicli operativi
completi per accertare il corretto funzionamento di tutti i componenti. In caso
diirregolarita, contattare il proprio fornitore.



LEIAATENTAMENTE ESTA FOLHADE INSTRUQOESANTESPE
PROCEDER A INSTALACAO E GUARDE-A PARA UTILIZACAO
FUTURA.

Especificagdo
Humidade ambiente:
Corrente do motor (por fase):

10 a 98% (sem condensacao)
min. 0,1 A (rms)
max.5 A(rms)

O A255 é um controlador de velocidade de ventilador movido por tempera-
tura para motores trifasicos. As caracteristicas do controlador sdo afecta-
das pela carga e a tensdo de alimentacéo.

Segundo EN 60730 é um, acg&o tipo 1, Controlador montado independen-
temente, apropriado para montagem de superficie sobre uma superficie
plana e para a utilizagdo em condi¢des normais de polui¢éo.

O A255 serve para controlar equipamento em condi¢des de funcionamento
normais. Onde falhas ou avarias do A255 possam conduzir a uma condi¢éo
de funcionamento anormal e provocar lesdes pessoais ou danos no
equipamento ou outra propriedade, tem de integrar e manter como parte
do sistema de controlo outros dispositivos (controlos de seguranca ou limite)
ou sistemas (sistemas de alarme ou supervisdo) para avisar ou proteger
contra falhas ou avarias do A255.

A Para evitar choques eléctricos ou danos ao equipamento, deve-se
tomar o maximo cuidado ao retirar a tampa (somente pessoal autori-
zado) para os ajustes ou controlos. Em todos os outros casos em que
a tampa for retirada, a alimentacéo eléctrica deve ser desligada.

Observacao

A velocidades mais baixas (entre 50% e 75% do nimero de rpm menciona-
do na placa de dados do motor), segundo a carga e o tipo do motor, a
corrente maxima pode tornar-se maior do que a | nominal do motor. Quan-
do a corrente maxima chegar a um nivel superior a 5 A, a temperatura
ambiente maxima permitida tornar-se-4 menor, conforme a indicagédo no
diagrama.

Conexdes

Todas as conexdes devem estar conforme os cédigos locais e efectuadas
somente por pessoal autorizado.

Ao ser utilizado cabo multifilar, monte um adaptador de cabo na extremidade
do cabo.

A Para evitar corrente parasita, as ligagdes a terrado motor e controlador
devem ser ligadas a um sé polo de conexdo a terra (devem ser
conectadas ambos os lados das blindagens).

- Para cumprir a directiva EMC, tem de utilizar cabo armado na instala-
¢do do motor no caso da distancia entre o motor e o controlador ser
superior a 2 metros. Se a distancia for inferior a 2 metros, pode utilizar
cabo néo armado.

- Para a protecgdo do motor, é preferivel a utilizacédo de chaves de pro-
tecgéo térmica de bobinagem de motor.

- Ao utilizar-se relé de sobrecarga térmico/de corrente, a corrente maxi-
ma (entre 50% e 75% da velocidade) deve ser medida para fixar o relé
de sobrecarga. Uma diferenca maior entre a | nominal e a | maxima
resulta numa proteccéo insuficiente do motor.

- Podem ser conectados em paralelo mais motores, desde que a corren-
te total ndo exceda o limite baseado na posi¢édo de montagem e a tem-
peratura ambiente.

- Para a medicédo da amperagem ou voltagem deve ser utilizado um me-
didor rms real.

EMC

O controlador inclui um filtro de supresséo de ruido electromagnético e
esta conforme todas as directivas da C.E. De salientar que se dois ou mais
componentes estdo conformes a directiva europeia no que diz respeito ao
ruido electromagnético ( EMC ) e séo montados num mesmo controlador,
néo significa que este Gltimo cumpra a directiva. E da responsabilidade do
fabricante que o controlador esteja de acordo com a directiva.

A conexao do sensor

Todos os sensores Johnson Controls A99X-91XX podem ser ligados ao
A255 (o sensor pode ser encomendado separadamente). Os fios do sensor
devem ser conectados aos terminais A e BO. O sensor ndo é sensivel &
polaridade.

Mantenha separadas as conexdes de baixa e as de alta voltagem. Para
aplicacdes em ambientes industriais criticos, utilize um cabo de sensor
blindado. Ligue um lado da blindagem a terra.

Ajuste
Gama de ajuste Ajuste de fabrica

Cos ¢ motor: 06al 0,8
A Ponto de ref. 0 a65°C 45°C
B Banda prop. 0 aloK 10K
C Gama de vel. 55a90% data. 80%
D Vel. max. 55a>96%data.’ > 96%
E Corte 30a 90%data.’ 30%
E Vel. min. 30a 90%data.’ 30%
F Histerese 5a 70% da banda

prop. ajustada 5%

Posicdo da chave selectora:

Accéo de controlo directida/invertida: Directa
Seleccao vel. min./corte: CcO
Selecgao 50/60 Hz: 50 Hz
Para as caracteristicas ajustadas em fabrica, veja a fig. 1
Para exemplo de ajuste do cliente, veja a fig. 2

“t.a. = tensdo de alimentagdo

- Quando o cos ¢ motor ndo for conhecido, mantenha o ajuste de fabrica
0,8.

- O ajuste da velocidade méaxima é independente do ajuste da velocidade
minima. Para evitar que a velocidade minima seja ajustada a um valor
superior a velocidade méaxima (ja sem saida), foi introduzida a “linha de
gama de velocidades”. Essa linha de gama de velocidades divide as
caracteristicas da saida numa parte superior e numa parte inferior. O
limite de velocidade méaxima pode ser ajustado na parte superior (a par-
tir de 296%, para baixo até o valor da gama de velocidade ajustada). O
corte/velocidade minima pode ser ajustado na parte inferior (a partir de
30% para cima até o valor da gama de velocidade ajustada).

- Com a chave selectora MS/CO, o controlador pode ser colocado no
modo de corte (CO significa que o ventilador para) ou no modo de velo-
cidade minima (MS significa que o ventilador continua em movimento
na velocidade ajustada). Em ambas as posicoes, o valor (ponto E) é
ajustado com o potencidometro “MIN.”".

- Um ventilador em marcha pode ser comandado a uma velocidade redu-
zida. As vezes manifestam-se problemas no arranque a esta velocida-
de reduzida. Para isso é possivel o ajuste da histerese de tal maneira
que o motor arranque a uma tensdo mais alta. A histerese pode ser
ajustada com o potenciémetro de histerese “HYST.” entre 5% e 70% da
banda proporcional ajustada.

Fusiveis

Em cada fase esta integrado um fusivel. No caso de defeito, estes fusiveis
devem ser verificados em primeiro lugar. Para isso é preciso remover a
placa.

Atengéo

Os fusiveis estédo na parte de ALTA TENSAO do controlador. Antes de
remover a placa de protecgdo, a alimentagdo eléctrica ao controlador
deve ser desligada.

O fusivel é de 10 Amp., de vidro, de accdo retardada

Para proteger a instalagdo eléctrica externa, pode utilizar os fusiveis
NEOZED de 400 V ou DIAZET de 500 V.

A amperagem requerida dos fusiveis depende da instalacdo eléctrica
utilizada. Consulte a tabela abaixo.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp

Procedimento de controlo

Antes de abandonar a instalacdo, observe pelo menos trés ciclos de
funcionamento completos para assegurar-se de que todos os componentes
funcionem correctamente. Do contrério, contacte o seu fornecedor.

LASDETTAINSTRUKTIONSBLAD NOGGRANT INNAN DU BOR-
JAR MED INSTALLERINGEN. FORVARA BLADET VID STYR-
ENHETEN.

Tekniska uppgifter
Relativ fuktighet
Laddningsstrom (per fas)

10 - 98 % (ej kondens)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

A255 ar en temperaturdriven kontrollenhet for flakthastighet, avsedd for
trefasmotorer och anvénds for icke-korrosiva kylvatskor. Styrenhetens egen-
skaper paverkas av belastnings- och forbrukningsspanningen.

I hanvisningtill EN 60730 &r det, typ 1 styrning, oberoende monterad styrning
passar for suitable fér ytmontering p& en plan yta och for anvandning i
normalt nedsmutsad miljo.

A255 ar avsedd for att styra utrustning under normala driftférhallanden. Om
ett fel eller en defekt hos A255 kan leda till driftavvikelser som kan leda till
personskada. maskinskada, skada till egendom, méaste andra
utrustningar(grans- eller sékerhetsomkopplare) eller system (alarm- eller
overvakningssystem), avsedda att varna eller skydda mot fel eller defekter
hos A255 installeras och underhallas som en del av kontrollsystemet.

A For att undvika elektriska stotar eller skada pa utrustningen, ta det
ytterst forsiktighet nar tacklocket tas bort (enbart auktoriserad perso-
nal) vid justeringar eller kontroller. | alla andra fall nér tacklock tas bort
ska spanningen kopplas bort.

OBS!

Vid lagre hastigheter (mellan 50 och 75 % av det varvtal som star pa
uppgiftsplattan) och beroende p& motortyp och belastning, kan den maxi-
mala stromstyrkan nd ett hogre vérde &n den nominella stromstyrkan (Inom)
for motorn. Om den maximala strémstyrkan uppgar till mer &n 5 A sjunker den
maximalt tillatna omgivningstemperaturen.

Ledningar

All kabeldragnig ska utféras enligt gallande bestammelser och far endast
utféras av behorig personal.

Nar det anvands mangdledad kabel, sétt dit i en kabelsko i kabelandarna.

A For att undvika lackstrom ska motorns och styrenhetens jordning
anslutas till en jordad pol. (Bada skarmsidorna ska anslutas)

- For att uppfylla EMC-direktivet anvands skarmade kablar for motor-
anslutningen i de fall avstdndet mellan kontrollern och motorn &r storre
an 2 meter. Nar avstandet &r mindre &n 2 meter ar det tilldtet att an-
vanda ej skarmade kablar.

- Som skydd av motorn bér man anvanda skyddsinstéllningarna for ter-
misk motorlindning.

- Vid anvandning av ett termiskt rela/stromoverbelastningsrela ska den
maximala stromstyrkan (mellan 50% och 75% av hastigheten) uppmoétas
for installning av dverbelastningsrelat. En storre avvikelse mellan | nom.
och | max. ger ett otillrackligt motorskydd.

- Fler an en motor kan kopplas parallellt férutsatt att den totala stromstyr-
kan inte 6verskrider max. gransen baserad p& monteringspositionen och
omgivande luftfuktighet.

- For matning av Amp. eller Volt ska en riktig rms-matare anvandas.

EMC

Controllern har ett inbyggt sparrfilter och klarar alla EC direktiv. Observera
att om man monterar ihop tva eller flera kompatibla EMC produkter, kan det
totala systemet bli inkompatibelt. Att gora det totala systemet kompatibelt &r
installatorens ansvar.

Anslutning av sensor

Alla Johnson Controls A99X-91XX sensorer kan anslutas till A255 (sens-
oren maste bestéllas separat). Sensorn ansluts till kontakt A och BO. Sensore-
rna ar inte polaritetskénsliga.

Hall ledningarna fér hog respektive 1ag spanning separerade. Anvand en
skarmad kabel for tillampningar i kritiska industriella miljoer. Férse ena
skarmsidan med jordanslutning.

Instéllningar
Justerbar instéllning: Standard-
instéllningar:
Cos ¢ motors: 06-1 .
Install. utgéngsvarde 0 -+65°C 45 °C
Prop. band: 1 - 10K 10K
Varvtalsrackvidd: 55- 90% av natspanningen 80 %

TMMoOO®>

Maxhastighet: 55-296 % av natspanningen =96 %
Frankopplingspunkt: 30- 90% av natspanningen 30 %
Minimihastighet: 30- 90% av natspanningen 30 %
Hysteres: 5- 70% av installt prop. band 5 %

Installningspositioner fér omkopplare:

Direkt/omvénd kontrollverkan: Direkt
MinHastighet / Bryt CO (CutOff)
50/60 Hz 50 Hz

For fabriksinstéllda egenskaper, se fig. 1
For kundanpassade exempel, se fig. 2

- Stéllocksain cos ¢ pé standardvardet (0,8) nér det faktiska vardet inte &r
ként.

- Den maximala hastighetsinstaliningen ar oberoende av minimiinstéll-
ningen. For att forebygga att minimiinstéliningen stélls in pa ett hogre
varde an max. hastighetsinstallning (ger ingen uteffekt), finns en “signal
for hastighetsomradet”. Denna signal delar in de utgdende effekterna i
en dvre och en nedre del. Den maximala hastighetsgréansen kan juste-
ras i den ovre delen (fran 296% ned till det installda vardet for hastighet-
somrédet). Minimihastighet/bryt kan stéllas in i den nedre delen (fran
30% upp till det instéllda vardet for hastighetsomradet).

- Med MS/CO-omkopplaren kan styrenheten stéllas in pa bryt-lage (CO
betyder flaktstopp) eller p& minimi hastighetslage (MS betyder att flak-
ten fortsatter med den instéllda hastigheten). | b&da positioner stélls vérdet
(punkt E) in med potentiometer “MIN".

- Varvtalet p& en flakt i gdng kan reduceras. Att starta en flakt vid ett 1agt
varvtal kan ibland ge problem. For att forebygga detta kan hysteres
justeras s att motorn startar vid en hogre spanning. Med hjélp av
“HYST."-potentiometern kan hysteres stéllas in mellan 5 och 70 % av
instéllt prop. band.

Sakringar
Utgangarna har en inbyggd sékring. Vid avbrott p& enheten bor allra forst
dessa sékringar (som sitter rakt under kretskortet) kontrolleras.

Varning
Sékringarna sitter pd kontrollenheten med HOG SPANNING. Innan
skyddsplattan tas bort bér dérfér strémmen slés av.

Séakringstyp ar: 10 A langsamma genomslagssékringar.

Som skydd for huvudstrémsanslutningen kan en extern 400V NEOZED eller
500V DIAZET sakring anvandas.

Ratt amperetal for sékringarna &r beroende p& kopplingen. Se nedanstaende
tabell.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp

Kontrollera proceduren
Efterinstallationen bér man 6vervakaminsttre hela operationscyklar fungerar
som de ska. Om detta inte &r fallet, kontakta leverantoren.

A LUE TAMA OHJELEHTINEN ENNEN ASENNUSTA HUOLELLI-
SESTI JA SAILYTA SE MYOHEMMAN TARPEEN VARALTA.

Teknillinen erittely
Ympariston kosteus
Kuormitusvirta (vaiheittain)

10 - 98 % R.H.(ei kondensaatiota)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

A255 on kolmitahtisia moottoreita varten tarkoitettu puhaltimen nopeuden
saadin, jonka kaynnistajana toimii lampétila. Kuormitus ja verkkojannite vai-
kuttavat sdatimen ominaisuuksiin.

EN 60730- normin mukaan kyseessa on, tyyppia 1 toiminta, itsenaisesti
asennettava saadin, soveltuu asennettavaksi tasaiselle pinnalle ja voidaan
kayttaa normaalissa saastetilanteessa.

A255 on tarkoitettu normaaleissa toimintaolosuhteissa toimivien laitteiden
ohjaamiseen. Jos A255:n pettaminen tai virheellinen toiminta voi johtaa
epatavalliseen toimintaan, joka puolestaan voisi aiheuttaa henkilovahinkoja
tai aineellisia vaurioita, ohjausjarjestelmaan on liitettava muita laitteita (raja-
tai turvasaatimia) tai jarjestelmia (halytys- tai valvontajarjestelmia), jotka
varoittavat tai suojaavat A255:n pettamisen tai virheellisen toiminnan varalta.

A Kun suojus on poistettu (vain ammattitaitoinen henkilokunta) korjauksia
tai tarkistusta varten, on noudatettava ehdotonta varovaisuutta séhko-
iskun tai laitteen vahingoittumisen valttamiseksi. Kaikissa muissa tapa-
uksissa virta tulee katkaista kun suojus on poistettu.

Huom.

Pienemmilla nopeuksilla (50 % - 75 % moottorin tyyppikilvessa mainitusta
kierrosluvusta), riippuen moottorityypista ja kuormituksesta, maksimivirta
voi tulla moottorin nimellisarvoa (Inom) suuremmaksi. Mikéali maksimivirta
nousee yli 5 A, korkein sallittu lampétila alenee.

Kytkenta

Johdotus on tehtava paikallisten maaraysten mukaisesti ja sen saa suorittaa
vain ammattitaitoinen henkild.

Kaytettaessa monisaikeista johtoa kaapelin holkki tulee kiinnittaa kaapelin
paahan.

A Hajavirran valttamiseksi moottorin, sdatimen ja anturin maattojohdot
on kytkettava yhteen maattonapaan. (Suojuksen molemmat puolet on
kytkettava).

- EMC-direktiivin vaatimusten tayttaminen edellyttaa suojatun kaapelin
kayttamista moottorin kytkenndissa, jos ohjaimen ja moottorin valinen
etaisyys on yli 2 metrid. Jos etéisyys on alle 2 metria, on sallittua kayttaa
suojaamatonta kaapelia.

- moottorin suojaamiseksi
kaynnistyssuojakytkimia.

- mikali kaytetaan termisté/sahkoista ylikuormitusreletta, maksimivirta (50
ja 75 prosentin valilla nopeudesta) pitaa mitata ylikuormitusreleen
saatamiseksi. Suurempi ero nimellisarvon ja maksimiarvon vélilla aiheut-
taa moottorin riittamattéman suojan.

- useimpia moottoreita voidaan kytkea samanaikaisesti, mikali virran
kokonaisteho ei ylita rajaa, joka perustuu kiinnitysasentoon ja ympardi-
vaan lampétilaan.

- ampeerien ja volttien mittaamiseksi pitaé kayttaa oikeaa tehollisarvomittaria.

pitda kayttda termisia moottorin

Sahkémagneettinen yhteensopivuus

Saatimessa on sisdanrakennettu vaimennussuodatin, ja se tayttaa kaikkien
asiaankuuluvien EY-direktiivien vaatimukset. Huomaa, etta kun kaksi tai
useampia sahkémagneettisesti yhteensopivaa komponenttia yhdistetaan,
koko jarjestelma ei valttamattd ole yhteensopiva. Koko jarjestelman
yhteensopivuuden varmistaminen on tuottajan vastuulla.

Anturien liittdminen

Kaikki Johnson Controls anturit tyyppia A99X-91XX voidaan liittaa saatimeen
A255 (anturi pitaa tilata erikseen). Anturin johdot pitaa liittaa litantanapoihin A
ja BO. Anturi ei ole herkké polaarisuudelle.

Pida korkea- ja matalajannitejohdot erillaan. Asennuksen tapahtuessa han-
kalassa teollisuusymparistdsséa kayta paallystettya anturin kaapelia.
Yhdista suojuksen toinen puoli maahan (maatto).

Saadot
Saadettavat asetukset: Tehdasasetukset:

Cos ¢ mootoiinr: 0.6-1 0.8
A Asetusarvo: 0 -+65°C 45°C
B Verrannollisuuskaista : 1 - 10K 10K
C Nopeusalue: 55- 90% syoéttojannitteesta 80 %
D Maksiminopeus: 55-296 % syoéttojannitteesta =96 %
E Katkaisupiste: 30- 90% syoéttojannitteesta 30 %
E  Miniminopeus: 30- 90% syoéttojannitteesta 30 %
F  Hystereesi: 5- 70% saadetysta verrannollisuuskaistasta 5 %

Valitsimen kytkimen asento:

Saatimen suora/kéanteinen toiminta; Suora
Min. nopeus/katkaisuvalinta: Miniminopeus
50/60 Hz valinta: 50 Hz

Katso kuvaa 1, mikali on kyse tehtaisiin sijoitettavista saatimista.
Katso kuvaa 2, mikali on kyse asiakkaille asennettavista saatimista.

- Jollet tieda cos ¢:n arvoa, sdada se tehdasasetukseen 0,8.

- maksiminopeuden saat on riippuvainen miniminopeuden saadosta. Jot-
ta véltyttaisiin silté, ettd miniminopeus asetetaan korkeammaksi kuin
maksiminopeus (jolloin laitteella ei ole enédéa tehoa), laitteeseen on asen-
nettu “nopeuden rajaviiva’. Nopeuden rajaviiva jakaa tehon ominaisarvon
ylempaan ja alempaan osaan. Maksiminopeus voidaan saataa ylemmas-
s& osassa (= 96 prosentista alaspain sdadettyyn nopeuden rajaviivaan).
Miniminopeus/katkaisu voidaan saatda alemmassa osassa (30 prosen-
tista ylospain séadettyyn nopeuden rajaviivaan asti).

- miniminopeus/katkaisu -valitsimen avulla s&adin voidaan saataa
katkaisuasentoon (jolloin tuuletin pyséhtyy) tai miniminopeusasentoon (jol-
loin tuuletin toimii sd&detylla nopeudella). Molemmissa tapauksissa arvo
(piste E) saadetaan potentiometrilla asentoon “MIN".

- Toiminnassaolevatuuletin voidaan saataa alhaiselle nopeudelle. Joskus
on vaikeaa saada se kayntiin talla alhaisella nopeudella. Siksi on mahdol-
lista saataa hystereesi siten, ettd moottori kdynnistyy suuremmalla
jannitteella. Hystereesi voidaan saataa hystereesin potentiometrilla
“HYST.” 5 % ja 70 % vaélille sdadetysté verrannollisuuskaistasta.

Varokkeet

Paatteissa on sisdanrakennettu varoke. Toimintahairion tapahtuessa tulee
tarkistaa nama varokkeet ensin. Suojalevy tulee poistaa tarkastuksen ajaksi.
Varokkeet sijaitsevat painetun piirilevyn oikeassa alalaidassa.

Varoitus
Varokkeet ovat séétimen SUURJANNITE puolella. Katkaise virta ennen
suojalevyn poistamista.

Varoketyyppi on: 10 A hidas lasivaroke.

Paavirtajohdon suojaamiseen voidaan kayttaa ulkoisia 400V NEOZED- tai
500V DIAZET -sulakkeita.

Sulakkeen ampeerimaéra riippuu kaytettavista johdoista. Katso alla oleva
taulukko.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp

Alkutarkastus

Ennen kuin laitteisto jatetdan toimimaan ilman valvontaa, sen toimintaa on
tarkkailtava ainakin kolme tayden jakson ajan. Talléin on varmistettava, etta
kaikki komponentit toimivat kunnolla. Jos laitteisto ei toimi asianmukaisesti,
ota yhteys sen toimittajaan.

LAS DENNE VEJLEDNING GRUNDIGT F@R INSTALLATION OG
GEM DEN TIL SENERE BRUG.

Tekniske specifikationer
Relativ fugtighed: 10 til 98% (ikke-kondens)
Ladestrgm (per fase) min. 0.1 A (rms)

maks. 5 A (rms)

A255 er en temperatur aktiverende ventilatorhastigheds kontrolfunktion til
motorer med tre udgange. Kontrolfunktionens egenskaber er pavirket af
vaegten og netspaendingen.

Ifalge EN 60730 er det en, type 1 funktion, uafhaengigt monteret udstyr
tilpasset til frontmontage p& en plan front og til anvendelse i normale
omgivelser.

A255 er beregnet til at styre apparater under normale driftsbetingelser. Hvor
fejl eller driftsforstyrrelser i A255 eventuelt kan fgre til unormale
driftshetingelser, der potentielt kan forérsage personskade eller skader p&
udstyret eller andre materielle skader, skal der i systemet indbygges
yderligere mekanismer (begraensnings- eller sikkerhedsanordninger) eller
systemer (alarm- eller overvagningssystemer), der er beregnet til at advare
om eller beskytte imod fejl eller driftsforstyrrelser i A255, og disse mekanismer
skal opretholdes og betragtes som en del af det samlede styresystem.

A For at forhindre elektriske stad eller gdelaeggelse af udstyret, skal der
udvises stor forsigtighed nér deekslet er fiernet ( autorisert personale)
i forbindelse med justeringer og vedligehold. Under alle forhold, skal
stremforsyningen veere afbrudt nér deekslet er fiernet.

Bemaerk!

Ved lavere hastighed (mellem 50% og 75% af rpm angivet pa data oplysnings-
pladen), afhaengigt af motortype og veegt, kan den maksimale stremstyrke
na en hgjere vaerdi end den nominelle strgmstyrke | i motoren. Hvis den
maksimale stremstyrke stiger til mere end 5 A daler den maksimalt tilladte
omgivende temperatur.

Elektrisk installation

Ledningsfering skal udfgres i henhold il lokale forskrifter og m& kun udfgres
af autoriseret personale.

Ved anvendelse af flerleder kabel, skal der monteres kabelsko p& endene.

A For at undgd vagabonderende stram, skal motorens ogg styreen-
hedens jordforbindelser have forbindelse til et jordet kredslgb. (Begge
sider af skaermene skal veere tilsluttet).

- For at overholde EMC-direktivet skal der anvendes afskeermet kabel til
motorinstallationen, dersom afstanden mellem styreenheden og motoren
er mere end 2 meter. Hvis afstanden er mindre end 2 meter, er det tilladt
at benytte ikke-afskeermet kabel.

- For at beskytte motoren adviseres det at bruge en varmeisoleret
beskyttelseskontakt til motoren.

- Huvis et varme/strgmstyrke overbelastningsrelae bruges, skal den maksi-
male stremstyrke (mellem 50% og 75% af hastigheden) méles for at
indstille overbelastningsrelaeet. En starre forskel mellem | nominel og |
maksimal resulterer i en utilstraeekkelig motor beskyttelse.

- Ved flere motorer kan den elektriske installation lgbe parallel, forudsat
den totale stremstyrke ikke overstiger greensen baseret p4 montage
position og omgivende temperatur.

- For at male Amp eller Volt veerdier ber der bruges RMS maleapparat.

EMC

Controlleren har indbygget stgjfilter, og overholder alle geeldende EC
direktiver. Bemeerk dog venligst, at ved montering af to eller flere EMC
produkter i samme system, kan det hende at systemet ikke lenger opfylder
kravene. Det er installatgrens ansvar at det totale system er i
overensstemmelse med givne krav.

Sensor forbindelse

Alle Johnson kontrolfunktioner A99X-91XX sensorer kan forbindes med
A255’eren (sensorerne skal tilsluttes separat). Sensor kablerne skal tilslut-
tes terminal A og BO. Sensorerne er ikke falsomme for polaritet.

Hold hgj- og lavspaendingsinstallationer adskilt. For applikationer i kritiske
industri omgivelser brug et afskeermet sensorkabel. Forbind den ene side af
skaermen til jord (jordforbindelse).

Indstillinger

Justerbare indstillinger ~ Fabriksindstillinger
0.8

Cos ¢ motors 06-1 .

A Indstillet veerdi: 0-+65°C 45°C

B Prop. band: 1-10K 10K

C Hastighedsinterval: 55 - 90 % af netspsendingen 80 %

D Maks. hastighed: 55 -296 % af netspaendingen 296 %

E Frakoblingspunkt: 30 - 90 % af netspsendingen 30 %

E Min. hastighed: 30 - 90 % af netspaendingen 30 %

F Hysterese: 5 - 70 % af indsl. prob.band 5%

Position omkobler:

Direkte/revers kontrolfunktion: Direkte
Min. hastighed/frakoblingspunkt selektion CcO
50/60 Hz selektion 50 Hz
For fabriksindstillet karakteristika se figur 1

Eksempler indstillet af kunden se figur 2

- Hvis cos ¢ motor ikke er bekendt bevar fabriksindstillingen 0.8.

- Denmaksimale hastighedsindstilling er athaengig af minimum hastighed-

sindstillingen. For at undga at minimum hastigheden er indstillet p& en
hgjere vaerdi end maksimum hastigheden (ingen udgang mere) er
“hastighedsinterval linjen” introduceret.
Hastighedsinterval linjen deler udgangs karakteristika i en gvre og en
nedre del. Maksimum hastighedsgraensen kan indstilles i den gverste del
(fra 296% ned til den indstillet hastighedsinterval veerdi). Det minimum
hastigheds/frakoblingspunkt kan indstilles i den nedre del (fra 30 % op til
den indstillet hastighedsinterval veerdi).

- Med MS/CO omkobleren (CO = ventilator stop) kan kontrol funktionen
indstilles til frakoblingspunktet modus eller i minimum hastighed modus
(MS =ventilatoren kerer pa den indstillet hastighed).

I begge positioner er veerdien (punkt E) indstillet med potentiometer “MIN”

- Enkerende ventilator kan betjenes ved lav hastighed. Dog giver detnogle
gange problemer at starte med lav hastighed. Der er derfor muligt at
indstille hysteresen séledes, at motoren starter ved en stgrre net-
spaending. Hysteresen kan indstilles med et hysterese potentiometer
“HYST” mellem 5 % og 7% af det indstillet proportional band

Sikringer

Der er indbygget en sikring i hver udgang. | tilfselde af en fejlfunktion, skal
disse sikringer farst kontrolleres. Ved kontrol skal beskyttelsespladen fjer-
nes.

Advarsel

Sikringerne sidder p&d kontrolenheden med H@JSP/ENDING. For
beskyttelsespladen fiernes, skal stremtilforslen til kontrolenheden
afbrydes.

Sikringstype: 10 A langsomme gennemslagssikringer.

Til beskyttelse af staerkstrgmsinstallationen kan der anvendes eksterne 400
V NEOZED- eller 500 V DIAZET-sikringer.

Sikringernes ngdvendige stremstyrke afhaenger af den anvendte ledning.
Se tabellen nedenfor.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp

Test procedure

For installationen afsluttes. Observer mindst tre komplette betjenings cy-
klusser, for at veere sikker pa, at alle komponenter fungerer korrekt. Hvis det
ikke er tilfeeldet, tag kontakt med Deres leverandar.



LES DENNE VEILEDNINGEN GRUNDIG F@R INSTALLERING, OG
GJEM DEN FOR FREMTIDIG BRUK.

Spesifikasjoner
Omgivelsesfuktighet: 10 til 98% R.F. (ikke kondens)
Motorstrgm (pr. fase) min. 0,1 A (RMS)

maks. 5 A (RMS)

A255 er en temperaturaktivert viftehastighetsregulator for trefasemotorer.
Regulatorens karakteristikk pavirkes av lasten og matespenningen.

Ifalge EN 60730 erdeten, type 1 funksjon, uavhengig montert utstyr tilpasset
for frontmontasje p& en plan front og for bruk i normalt forurensede omgivel-
ser.

A255 er beregnet pa & kontrollere utstyr under normale driftsforhold. Der
svikt eller funksjonsfeil i A255 kan fere til uvanlige driftsforhold som igjen
kan fare til skader pa personer, utstyr eller andre eiendeler, m& andre an-
ordninger (grense- eller sikkerhetskontroller) eller systemer (alarm- eller
overvakingssystemer) beregnet pa & advare eller beskytte mot svikt eller
funksjonsfeil i A255 innlemmes og vedlikeholdes som en del av kontrollsys-
temet.

A For & forhindre elektrisk stat eller gdeleggelser pa utstyret, skal stor
forsiktighet uteves nar dekselet er fiernet (autorisert personell) i forbin-
delse med justeringer og vedlikehold. Under alle forhold, skal stram-
tilfersel veere avslatt nér dekselet er fiernet.

Merk

Ved lavere turtall (mellom 50% og 75% av turtallet angitt p& motorens
typeskilt), avhengig av motortype og last, kan den maksimale strammen bli
hgyere enn motorens nominelle |. Hvis den maksimale strammen blir hayere
enn 5 A, blir den maksimalt tillatte omgivelsestemperaturen tilsvarende
lavere som vist i diagrammet.

Kabling

Kabling skal utfgres i samsvar med lokale forskrifter og ma bare utfgres av
autorisert personell.

Ved bruk av fler-tradig kabel, bruk kabelsko p& endene.

A For & unngd lekkstrem, ma motorens og regulatorens jordtilkoblinger
tilkobles til en jordingsklemme. (Begge sider av skiermen matilkobles).

- For & etterkomme direktivet ti EMC m& omspunnet kabel brukes for
motoroppkoblingen hvis distansen mellom kontrollenheten og motoren er
mer enn 2 meter. Hvis distansen er mindre enn 2 meter er dettillatt & bruke
ikke-omspunnet kabel.

- Detanbefales & bruke termiske motorvernbrytere for & beskytte motoren.

- Huvis det brukes et termisk/stram-overlastvern ma maks. strgm (mellom
50% og 75% av turtallet) males for & innstille overlastvernet. En sterre
differanse mellom | nom. og | maks. farer til utilstrekkelig beskyttelse av
motoren.

- Flere motorer kan kobles parallelt forutsatt at den totale strammen ikke
overskrider grensen basert p& montasj d og omgi mperatur.

- For maling av Ampere- eller Volt-verdier ma det brukes et RMS-meter
som viser sann verdi.

EMC

Controlleren har et innebygd stayfilter, som imgtegar ngdvendig EC krav.
Men vaer oppmerksom pa at ndr mere enn to EMC komponenter er montert
i samme system kan det hende systemet ikke lenger oppfyller kravene. Det
er installatgrens ansvar at det totale systemet er i overensstemmelse med
gitte krava.

Tilkobling av sensor

Alle Johnson Controls A99X-91XX sensorer kan tilkobles til A255 (sensoren
ma bestilles separat). Sensorens ledninger tilkobles til klemme A og BO.
Sensoren er ikke polaritetsfglsom.

Svakstrgm- og sterkstremsanlegg skal veere atskilt. For anvendelse i kritiske
industrielle omgivelser, skal det brukes skjermet kabel til sensoren. Den ene
enden av skjermen tilkoples til jord (jording).

Justering
Justerbar innstilling: Fabrikksinnstilling

Cos ¢ motor: 0,6til 1 0,8
A Settpunkt: 0 il +65°C 45°C
B P-band: 1 tl10K 10K
C Turtallsomréde: 55 til 90% av matespenning 80%
D Maks. turtall: 55 til 296% av matespenning >96%
E Avskjeering: 30 til 90% av matespenning 30%
E Min. turtall: 30 til 90% av matespenning 30%
F Hysterese: 5 til 70% av justert p-band 5%

Posisjon valgbryter:

Direkte/omvendt kontroll:

Minimalt turtall/avskjeering:

Posisjon velger 50/60 Hz:

Se fig. 1 for fabrikksinnstilte karakteristikker.
Se fig. 2 for eksempel p& kundeinnstilling.

direkte
avskjeering (CO)
50 Hz

- Huvis cos ¢ ikke er kjent brukes fabrikksinnstillingen 0,8.

- Innstillingen av maks. turtall er uavhengig av innstillingen av min. turtall.
For &unngaatmin. turtall kan innstilles tilen hayere verdi enn maks. turtall
(ingen effekt lenger) anvendes “turtallsomrade-linjen”.
Turtallsomrade-linjen deler utgangskarakteristikken i en gvre del og en
nedre del. Den maksimale turtallsgrensen kan justeres i den gvre delen
(fra=96% ned til verdien for det justerte turtallsomradet). Minimum turtall/
avskjeering kan justeres i det nedre omradet (fra 30% opp til verdien for
det justerte turtallsomradet).

- Med MS/CO-valgbryteren kan regulatoren settes i avskjeeringsmodus
(CO, som betyr at viften stopper) eller i minimal turtall-modus (MS, som
betyr at viften fortsetter & g med det justerte turtallet). | begge stillinger
justeres verdien (punkt E) med potensiometeret “MIN".

- Envifte som gar kan reguleres til et lavt turtall. Noen ganger oppstar det
problemer med & starte ved dette lave turtallet. Det er derfor mulig &
justere hysteresen slik at motoren starter ved en hgyere spenning.
Hysteresen kan justeres med hysterese-potensiometeret “HYST.” mel-
lom 5% og 70% av det justerte proporsjonalbandet.

Sikringer

Hver fase har en innebygd sikring. Hvis det oppstar driftsfeil m& man
kontrollere disse sikringene farst. For & kunne kontrollere sikringene ma man
fierne beskyttelsesplaten.

Advarsel
Sikringene befinner seg i regulatorens del med HoYSPENNING. For
beskyttelsesplaten fiernes md man sl av regulatorens stremforsyning.

Type sikringer: 10 Ampere, trege glassikringer.

Eksterne 400 V NEOZED- eller 500 V DIAZET-sikringer kan brukes til be-
skyttelse av hovedkraftledningen.

Det ngdvendige amperetallet for sikringene er avhengig av hvilken lednings-
type som er brukt. Se tabellen nedenfor.

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp

Kontrollprosedyre

For installasjonen forlates, m& man observere minst tre komplette drifts-
sykluser, og veere sikker pa at alle komponenter funksjonerer riktig. Hvis ikke
mé leverandgren kontaktes.

{E AIABAZTE NMPOZEKTIKA AYTEZ TIZ OAHTIEZ MPIN APXIZETE THN
EFKATAZTAZH KAI ®YAAZTE TIZ FA MEAAONTIKH XPHZH.

Mpodiaypagpig

Yypaoia riepiBaAovTog: 10 €wg 98% OXeTIKN uypacia (Xwpig
uyporoinon)

'Evtaon peUpatog Kvntnpa
(ava gaon): min (eAaxiot) 0,1 A (RMS)
max (uéylotn) 5 A (RMS)

To povtéAo A255 gival eAeyKTNG TaXUTNTAG AVEUIOTIPWY YA TPLPACIKOUG
KLVNTAPEG, O OT0I0G EVEPYOTIOLEITALAMO TNV BEPHOKPATIA. H XAPAKTNPLOTIKN
TOU €AEYKTN £MMPEAZeTal amnd To GopTio KAl TNV TAoN TPopodoaiag.

SUppwva pe to npdTuno EN 60730 eival povada s)\éyxou dpdaong turou 1,
ava{apm‘m KATAAANAN ya TOTOBETNON OF eMiMedn EMPAVELA KAL YA XPTON
O€ KAVOVIKEG OUVONKEG pUmavong.

O A255 £xel oxedlaoTel yla va eAEyXel eEAPTANATA KATW AMd KAVOVIKEG
ouvenkeg Aettoupyiag. Eav, Aoyw duohettoupyiag 1 BAGRNg tou A255,
UTIAPXEL T TOAVOTNTA VA SNUIoupYNBoUV Un anodeKTEG OUVBNKEG epyaciag
ol oToieq (0WG TPOKAAECOUV OWHATIKA BAARN 1) {NWia oTov eEOTIALOUO 1) OE
AAAa avTiKeipeva, TOTE Ba TPEMEL VA EVOWHATWOOUV 0TO oUGTNHA EAEYXOU
KAl va ouvTnpoUvTal wg TUNHA TOU CUOKEUEG (TIEPLOPLOTIKEG 1) AOPAAEiag) N
ouoThpata (ouvayeppoU 1 TapakoAoUBNoNg) He OKOTIO TNV TipoeLdoroinon
1 TNV npootaocia and ducAettoupyia 1 nuid.

A rava TPoPUAaxBeiTe and ™V NAeKTPOMANEia Kat va MPoUAAEETE Tn
ouoKeUN anod BAAREG, MPETEL va £10TE MAPA TOAU MPOOCEKTIKOL OTAV TO
KAAUMpQ E:XE[ agaipeBei (LOvo amnd sEouotoéo‘rnusvo npoculeo) ya
pubpioeig N s)\eyxo Se KaBe AAAN nsplmwcn OTAV TO KAAUPMA EXEL
agatpeBel, TIPEMEL va EXEL SIAKOTEL 1) TIAPOXT| PEUHATOG.

Znpeiwon

211G XaunAotepeg TaxUTNTeg (50% €wg 75% NG TaxutnTag (STpopeg Ava
Aemtd - RPM) n oroia avavpdzpsml oTNVTAGKETA Tsxvu«bv XAPAKTNPLOTIKOV
TOU KIVNTNPA), avdAoya He TOV TUTO Kat TO opTio Tou NAEKTPOKIVNTAPA, 1)
UEYL0TN £VTAOT TOU pEUHATOG UTOPEL VA YIVELUYNASTEPN ATO TNV OVOLACTIKN
gvtaon (I nom) Tou NAEKTPOKIVNTAPA. & MEPINTWON MoU N HEYLoTN Eviaon
Tou pelpatog Eemepdcel Ta 5 Amp, 1) HEYLOTN ETUTPEMOHEVN Beppokpacia
MEePIBANAOVTOG Ba Yivel XaunAdTEPN, OTWG PaiveTal 0To SLAypappa.

KaAwdiwon

OAeG Ol KAAWBIWOELG Ba TIPETEL VA CUUHOPPOVOVTAL HE TOUG TOTIKOUG
KavoviopoUg Kat va TpaypatorotoUvtal Hovo and £EouclodoTnUEVO
TPOOWTIKO.

Av xpnotporoleite MOAUKA®WVO KaA@dlo, BAATE €va KATAAANAO ouvdeTnpa
O0TO AKPO TOU KAAWSiou.

A 'a va anogUyeTe T dnpioupyia peUPATog Sl1aoTopdg, Ol YELWOELG TOU
nAe KTpOKlvnTn pa, Tou s)\eyK'rn KAl ToU alodnTrpampeneLva ouvdebolv
oe &vav akpodEKTN yelwong. (Kat ot U0 MAEUpEG Twv Bwpakioewv
TIPEMEL VA GUVEEBOUV).

- SUppwva pe Tnv odnyia mepi NAEKTPOHAYVNTIKAG oupBatdtntag, oe
TIEPIMTWON TOU 1 anooTACN AvVAREDSA OTOV EAEYKTI KAl OTOV KIVNTHpa
eivalpeyaAUuTepn ano 2 pETpa BampEneL va xpnotdonom8oly BwpakiopEva
KaA®Sayla v Ku}\u)éiu)cm Tou KvnTApa. Eavn anodotaon sivat uikpotepn
anod 2 pEtpa, unopouv va xpnowponon8ouv un ewpaKlouava KaA®dLa.
T'a v npooTacia Tou NAEKTPOKIVNTAPA MPOTILATAL N XPAION BEPUIKDY
dlakonTdv aopaAeiag Tou TUAlYHATOG TOU KVNTHPA.

- EAQv xpnotuornonBei SapulKo pa)\s/ps)\e UTEPPOPTWONG psuuaroq yat
pUBHLON TOU PEAE UNEPPOPTWONG MPEEL Va HETPNBEL N HEYIOT EvTaon
Tou peUNaTOg (LETAEU 50% kal75% Tng Taxuttag). MeyaAUutepn dlagopd
HeTagU ™G ovOoUaoTIKAG (I nom) Kat TN MEYLOTNG (I max) £vtaong Tou
pelpatog dev eEA0PAAIlEL TNV EMAPKN TMPOOTACIA TOU KvNTHPa.

- Eivaiduvatin napdAAnAn nAekTpIkn oUVSE0N MEPLOTOTEPWY KIVNTAHPWY,
UTIO TOV OPO OTLT) CUVOALKT| £VTAOT TOU peUNATOG dev utiepPaivel To OpLo
Tou KaBopiZetal and T BEon TOMoBETNONG KAl TN BeppoKpacia Tou
nsplBu)\)\ovroq

- TMamv ps‘rpnon Tluwv sv‘racnq (Amp) Kat Taong (Volt) paupuToq TIPEMEL
Va XPNOLUOTIOLEITAL OPYAVO HETPNONG TPAYHATIKMV TIHOY RMS.

EMC

O eAeyKTNO €AEYKTIG SLABETEL AVTITAPACLTIKO PIATPO, KAl gival cUNPWVOG
He OAeg TG amattoUpeveg odnyieg g EOK. MapakaloUpe onpelROTe OTL
KATA TNV KATAOKEUT) OUYKPOTAKATOG e dU0 1) MepLocdTepa 5apTAATA HE
oupBatdotnta EMC, To OA0 CUYKPOTNHA EVBEXETAL VA HUNV SLABETEL
ouppatotta. H 8lacpdaion g oupBatdTTag To OAOU CUYKPOTIHATOG
anoTeAeieudUVN TOU KATAOKEUAOTH TOU.

ZUvdeon Tou aigbnThpa

To HovTENo A255 propei va 5ex0ei OAoUG Toug aloBnTpeg TUTIOU A99IX-91XX
g Johnson Controls (0 alodnTnpag npénet va ayopaotei avegaptnta). Ta
KAA®SLa TOU KIvNTrpa mpémet va ouvdeBoUv 0Toug akpodEkTeg A kat BO. O
alodnTnpag dev emnpeddetal and v MOAKKOTTA.

TakaA®@dL1a uYnAng Kalxaun)\nq TAoNG MPEMELVa elvalXwploTd. MNa epappoyEg
O€ BLOUNXAVIKEG EYKATACTATELG, XPTOLHOTIONOTE SmpuKlouevo KaA®3Lo yia
ToV aloNTnpea. ZUVSECTE TN HIA TAEUPA TOU KAAWSIoU oTN Yeiwaor.

PU6pion

PuBmgopevn Tipn PUBuION KATAOKEUAOTH

Zuvnpitovo @ KivnTipa: 0,6 €wg 1 0,8

A Tipi avapopag: 0 £wg +65°C 45°C
B Avaloyikn mepioxn: 1 £0wg 10K 10K
C EUpog TaXuTATWV: 55 £wg 90% NG TAoNg Tpopodooiag 80%
D Méyiotn TaxuTnTa: 55 £wg 296% NG TAONG TpoPodooiag =96%
E Amokomn: 30 £wg 90% Tng Taong Tpopodooiag 30%
E EAaxiortn taxurnra: 30 £wg 90% Tng Tdong Tpopodoaiag 30%
F Yoreépnon: 5&wg 70% g puBuiopévng avaA. mep.5%

©£on 31aKONTH EMAOYAG:

'EAgyxog o€ mvovmnluvnorpocpn Popa:

EmAoyn eAaxiotng Taxutnrag (MS) / Amokorg (CO):

EmAoyn 50/60 Hz: 50 Hz

1a TNV XapaK N pLOTIKI TIOU Eival pUBUIOHEVN Amd TOV KATACOKEUAOT, BA.
1

Kavovikn ¢opd
co

oxX.
MNa napadetypa puOULIONG anod tov reAdt, BA. ox. 2

- EQv To ouvnuitovo ¢ (Cos ) Tou KIvnTnpa dev eivat yvwaoTo, dlatnpnote
TN pUBuioN Tou kataokeuaotn (0,8).

- HpUBuion ™g pEyLotg taxUtnTag eivat aveEAptntn anod Tn puduLon INg
£AAX10TNG TaxUTNTag. MpokKeldévou va amogeuxBei n puBUION NG
£AAXLOTNG TaXUTNTAG O€ TIUN HEYAAUTEPN TNG MEYLOTNG TaxUTNTAG (OTOTE
dev undpxel MAEov onua £§0dou), £xel MPoBAePBel N “ypapun eUpoug
TaXUTATWV”. H ypapun sL'Jpouq Tuxu'rr']'rmv Slapel m XAPAKTNPLOTIKY
sﬁééou OTO £MAVW KAL OTO KATW uspoq To 6plo NG usylomq Taxutntag
pnopal va puBULOTEL 0TO eMAvw PEPOG (amod = 96% ewg TNV sm)\svpavn
T elpouqg raxurnrmv) H s)\axlorn TaxuTnta/anokorm unopsu va
pUBULOTEL 0TO KATW HEPOG (amd 30% Ewg TNV ETUAEYHEVN TIUT eUpOUg
TAXUTATWV).

- Me Tov dakomnmn sru)\oync; MS/CO o s)\s\/m’nq priopei va pueulcmzl £10l
@oTe vaTibeTal og arokorm (CO, Mou oNUAIVEL 6TLO AVEULOTAPAG OTANATA)
1) oTnNV eAaxtotn TaxUtnta (MS, ou onuaivel 0TL 0 AVEULOTNPAG ouvsxl(:sl
va AEITOUPYEL OTNV ETUAEYHEVT Tuxu'rn'ru) Kat otig dUo B€oelg, 1 TN
(onueio E) pubpiZetal pe To MoTevolopeTpo “MIN”.

- 'Evag aveplotnpag mou gival o Kivnon Pnopel va eAEyxetat o Xaunin
TaxUTNTA. MEPIKEG POPEG TIPOEEVOUVTAL TIPOBANHATA OTAV ETUXELPEITALN
£KKIVNON TOU QVEULOTNPA OTN XAUNAR autr taxUtta. Ma tov Adyo autov
gival duvatn 1 pUBULON UCTEPNONG WOTE O KIVNTAPAG VA EKKIVEITAL HE
uPnAOTEPN TAON. H UOTEPNON UMoPEl va PUBULOTEL e TO TIOTEVOLONETPO
uvotepnong “HYST.” peta&l 5% kat 70% TngG eTAEYHEVNG AVAAOYIKNG
TIEPLOXNG.

Ao@aAeisg

Se kaBe paon UTlCleSl EVOWUATWHEVN aoq;d)\sm e nspln‘rw(m EUPAVIONG
npoB)\npava QUTEG OL a0PAAeleg Ba TpETEL va eAeyXBoUv mpwTa. 'a Tov
£AEYXO, TIPETIEL VA APALPEBEL 1) IPOCTATEUTIKT TIAAKA.

Mpoooxn

O1 aopdAeieg Bpiokovral oro Tunua YWHAHZ TAZHZ Tou EAEYKTI, Mpiv
apaipebei  MPOCTATEUTIKN MAGKA, MPEMEI va SIAKOMEI N) TAPOXH PEUNATOG
oToV EAEYKTH.

O TUMog ™G aopaAelag eivar: Aopaiela uakou Bpadeiag ™ENG 10 Amp.

MropoUv va xpnotporonBolv eEWTEPLIKEG NAEKTPIKEG a0PAaleleq 400V
NEOZED 1) 500V DIAZET yia tnv mpootacia g KaAwdiwong g Kuplag
TpOPOdooiag.

H amnattotpevn 1oxUG peUpaTog TWV ACPAAEI®V eEapTATal Amod TV
KaAwdiwon mou Xpnotponoteitat. AvaTpEETE OTOV MAPAKATW THVAKA.

1 mm2 6Amp
1.5mm2 10 Amp
25mm2 16 Amp

Aiadikaoia TEAIKOU EAEyXou

Mpwv @UYETE Ao TO XWPO TNG EYKATACTAONG, TIAPATNPNOTE TOUAAXIOTOV
TPEIG KUKAOUG AELITOUPYIAG Yia va BeRalwBOeiTe OTLOAA TA TUIAHATAAEITOUPYOUV
OWOTA. S€ SLAPOPETIKY TIEPIMTWON, KAAETTE TOV TIPOUNOEUTY| TOU UAIKOU.

Pred instalaci pozorné proététe tento montazni navod a
ulozte jej nabezpecné misto pro pripadnou budoucipotiebu.

Technicka data
Provozni vihkost okoli:
Motorovy proud (na jednu fazi) :

10 az 98% RV (nekondenzuijici)
min. 0,1 A (efektivni)
max. 5 A (efektivni)

A255 je teplotné ovladany regulator rychlosti ventilatord s tfifazovymi motory.
Jeho regulaéni charakteristika je ovlivnéna zatizenim a napajecim napétim.

Podle EN 60730 je jeho provoz typu 1, nezavisle instalovany regulator
vhodny pro montaz na povrch a pro pouziti v podminkach bézného
znecisténi.

Regulator A255 je uréen k fizeni zafizeni v béznych podminkach. Pokud by
selhani nebo porucha regulatoru A255 mohla zapficinit zranéni osob nebo
$kodu na majetku, musi byt regulator doplnén jinym zafizenim (omezovaci
nebo bezpecnostni systémy) nebo systémem (alarmy nebo dohledové
systémy), které upozorni na poruchu regulatoru A255 nebo ji zabrani.

/N Sefizeni nebo kontrola regulatoru se provadi s demontovanym krytem.
Aby se zabranilo poskozeni zafizeni nebo zranéni osob je nutné
pracovat s nejvy$si opatrnosti (pouze opravnéné osoby). Ve vSech
ostatnich pfipadech je nutné pred demontazi krytu odpoijit pfivod
napajeni.

Poznamka

P¥i nizSich rychlostech (v rozmezi 50 a 75% otac¢ek/min. z Gidaje uvedeného
na §titku motoru), mdze byt maximalni proud v zavislosti na typu motoru a
zatiZeni vy$$i nez je jmenovity proud motoru. V pfipadé, Ze maximalni proud
prekro¢i hodnotu 5 A, je maximalni dovolena teplota okoli nizsi (viz graf).

Zapojeni

Veskeré zapojeni musi odpovidat pfislu§nym normam a musi byt provedeno
pouze odpovédnymi osobami. Pfi pouZziti vicepramenného vodi¢e nalisujte
na jeho odizolovany konec zakoncovaci dutinku.

A Aby se zabranilo vzniku bludnych proudt, pfipojte zemnici svorky
motoru a regulatoru na jeden zemnici pél (nutno pripojit obé strany
stinéni).

- Ke splnéni smérnice o elektromagnetické slucitelnosti (EMC) je nutno
pripojovat motor k regulatoru stinénymi vodici, pokud je od regulatoru
vzdalen déle nez 2 metry. Pokud je motor blize nez 2 metry od regulatoru,
Ize pouzit nestinéné vodice

- Pro ochranu motoru se doporuéuje pouzit spinace tepelné ochrany
motorového vinuti.

- Pokud jsou pouzity tepelné/proudové relé, je nutné zméfit maximalni
proud (mezi 50 a 75% rychlosti motoru) a podle jeho hodnoty nastavit
relé. Vyssi rozdil mezi jmenovitym a maximalnim proudem ma za nésledek
nedostate¢nou ochranu motoru.

- Je mozné paralelné zapojit vice motord, pokud celkova hodnota proudu
neprekro&i mezni hodnotu danou montazni polohou a okolni teplotou

- Pro méfeni hodnot napéti nebo proudu je nutné pouzit zafizeni méfici
skutecné efektivni hodnoty.

MC

Regulator ma zabudovany odrusovaci filtr a vyhovuje v§em vyzadovanym
smérnicim EC. Upozorfiujeme, ze v pFipadé kdy dva nebo vice regulatorti
vyhovujicich predpistim EMC jsou instalovany spole&ng, spole¢ny systém
nemusl vzdy témto predpistim vyhovovat. Je na zodpovédnosti vyrobce,
aby spole¢ny systém predpistim vyhovoval.

PFipojeni snima&u

K A255 |ze pfipojit vSechny snimace Johnson Controls A99x-91xx. Snimace
je nutné objednat samostatné. Vodige snimacu jsou pfipojeny na svorky A
a B0. Snimace nejsou citlivé k zaméné polarity.

Oddélte vedeni s vysokym a malym napétim. Pro aplikace v naro¢nych
pramyslovych prostredich nalisujte stinény vodi¢ ke snimaci. Jednu stranu
stinéni uzemnéte.

Seftizeni
Rozsah nastaveni Nastaveni od vyrobce
Uginik cos ¢ 0,6 az 1 0,8
A Bod nastaveni 0az65°C 45°C
B Pasmo proporcionality 1 az 10 K 10K
C Rozsah rychlosti 55 az 90 % napajeciho napéti 80 %
D Max. rychlost 55 az = 96 % napdjeciho napéti > 96 %
E Bod vypnuti 30 az 90 % napajeciho napéti 30 %
E Min. rychlost 30 az 90 % napajeciho napéti 30 %
F Hystereze 5 az 70 % nast. pasma proporc. 5 %

Polohy prepinaéii:

PFfimy/zpétny provoz: Pfimy

Min. rychlost/vypnuto Vypnuto

50/60 Hz 50 Hz

Nastaveni od vyrobce je uvedeno na obr. 1
Priklad uzivatelského nastaveni je na obr. 2

Pokud neni t¢inik motoru (cos ¢) znam, pouzijte nastaveni od vyrobce
0,8

Nastaveni maximalni rychlosti je nezavislé na nastavené hodnoté
minimalni rychlosti. Aby se zabranilo situaci, kdy je minimalni nastavena
rychlost vy$si nez maximalni (zadny vystup), byla zavedena hodnota
rozsah rychlosti. Tato hodnota rozdéluje vystupni charakteristiku na horni
a dolni ¢ast. Maximalni rychlost se nastavuje v horni ¢asti (od = 96 %
do hodnoty rozsahu rychlosti) a minimalni rychlost v dolni ¢asti (od 30
% do hodnoty rozsahu rychlosti).

Prepinaéem min. rychlost/vypnuto Ize regulator nastavit do rezimu min.
rychlosti (ventilator bézi na urcité minimalni rychlosti) nebo do rezimu
vypnuti (ventilator se zastavi). Pro oba rezimy je hodnota bodu E volena
potenciometrem ,Min.*

Bézici ventilator Ize regulovat do minimalnich rychlosti. V nékterych
pfipadech je potom obtizné startovani. Proto Ize nastavit hodnotu
hystereze, tzn. na motor ventilatoru se pfi startu pfivede vyssi napéti.
Hodnota hystereze se nastavuje potenciometrem ,Hyst“ mezi5a 70 %
nastaveného pasma proporcionality.

Pojistky
Kazda faze ma jednu pojistku. Pokud dojde k zavadé, je nutné nejprve
zkontrolovat tyto pojistky. Kontrola se provadi po demontazi ochranné desky.

Upozornéni L
Pojistky se nachazeji ve VYSOKONAPETOVE éasti regulatoru. Pred
demontazi ochranné desky je nutné odpojit privod napdjeni.

Typ pojistek: 10 A, pomalé, sklenéné.

Hlavni silovy pfivod mize byt chranén vnéjsimi pojistkami 400V NEOZED
nebo 500V DIAZET.

Jmenovity proud pojistek zavisi na prirezu silovych vodi¢d. Viz tabulka:

1 mm2 6 Amp
1.5 mm2 10 Amp
2.5 mm2 16 Amp
Kontrola

Po spravné instalaci a nastaveni regulatoru by mél byt chod systému
zkontrolovan po dobu alespori jednoho plného cyklu. Pokud se zda, ze
néjaka ¢ast nepracuje spravné, je nutné zkontrolovat zapojeni a jednotlivé
soucasti.
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