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Litho in the Netherlands 9712EP

READ THIS INSTRUCTION SHEET CAREFULLY BEFORE IN-
STALLING, RETAIN IT SAFELY FOR FUTURE REFERENCE.

Specification
Ambient hum.:
Motor current (per phase)

10 to 98% R.H. (non-condensing)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

The U255 is a 0-10 V dc signal input fanspeed controller for three phase
motors. The controller characteristic is affected by the load and supply
voltage.

According to EN 60730t is a type 1 action, independently mounted control,
suitable for surface mounting on a plane surface and for use in normal
pollution situation.

The U255isintended to control equipmentunder normal operating conditions.
Where failure or malfunction of the U255 could lead to an abnormal operating
condition that could cause personal injury or damage to the equipment or
other property, other devices (limit or safety controls) or systems (alarm or
supervisory systems) intended to warn of or protect against failure or
malfunction of the U255 must be incorporated into and maintained as part of
the control system.

/N To prevent electrical shock or damage to equipment, the utmost care
should be taken when the cover is removed (authorized personnel only)
for adjustments or check-out. In all other cases when the cover is
removed, the power should be switched off.

Note

Atlower speeds (between 50% and 75% of rpom mentioned on the motor data
plate), depending on motortype and load, the max. current can become
higher than | nominal of the motor. Incase the max. current increases above
5 Amp. the max. allowed ambient temperature will become lower as indicated
in the diagram.

Wiring

All wiring should conform to local codes and must be carried out by
authorized personnel only. When using multi stranded wire apply a cable
ferrule to the cable end.

A To prevent stray current, the motor and controller earth connections

have to be connected to one earth pole. (Both sides of the shields have
to be connected).

- Tomeetthe EMC directive shielded cable has to be used for motor wiring
in case the distance between controller and motor is more than 2 meters.
Ifthe distance is less than 2 meters itis allowed to use non-shielded cable.

- For motor protection the use of thermal motor winding protection switches
is preferred.

- Ifathermal/ currentoverload relay is used the max. current (between 50%
and 75% of the speed) should be measured to set the overload relay. A
larger difference between I nom. and | max. results in an insufficient motor
protection.

More motors can be wired in parallel provided that the total current not
exceeds the limit based on mounting position and ambient temperature.

- For measuring Amp. or Volt. values a true rms meter should be used.

EMC (Electro-magnetic Compliance)

The controller does have a built-in suppression filter and meets all
required EC directives. Please note that when two or more EMC
compliant components are built together the total system may not be
compliant. To make the total system compliant is the responsibility of the
producer.

Wiring input signal
Terminal A is zero, BO is 0-10 V signal. A 15 Vdc power supply for a
transmitter (max. 5 mA) is available on terminal C.

Adjustment
Adjustable setting: Factory setting
Cos ¢ motor: 0.6t0 1 0.8
A Setpoint: 05t010V 0V
B Prop.band: 0.7t0 10V oV
C Speedrange: 55to 90 % of supply voltage 80 %
D Max. speed: 5510296 % of supply voltage =96 %
E Cut-off: 30to 90 % of supply voltage 30 %
E Min.speed: 30to 90 % of supply voltage 30 %
F Hysteresis: 5to 70% of adjusted prop. band 5%
Selector switch position:
Direct/reverse control action: Direct
MinSpeed / CutOff selection: MS
50/60 Hz selection 50 Hz

For factory adjusted characteristic see fig.1
For customer adjusted example see fig. 2

- If cos ¢ motor is not known maintain factory setting 0.8.
If another setting is required the following procedure has to be followed.
- Set potentiometers according to

MIN. minimum speed- minimum
MAX. maximum speed- maximum
RANGE speed range- mid range
P-BAND proportional band- minimum
HYST. hysteresis- minimum
SETPOINT setpoint mid range

- Set MS/CO switch to cut-off (CO) position.

- Setpoint adjustment:

The setpoint is the input voltage value at which the motor must have the
maximum speed (point A). Set the selected voltage value on the input
(terminal BO).

Turn the “SETPOINT” potentiometer to find the position where the motor
just reached the maximum speed. The correct position has been found
when further turning of the potentiometer, slightly clockwise, causes the
motor speed to decrease.

- Proportional band adjustment:

The cut-off point is the input voltage value at which the motor has to stop
(point B). Set the selected voltage value on the input (terminal BO). Turn
the proportional band potentiometer “P-BAND” clockwise to maximum.
Then turn it counter-clockwise to the position where the output to the
motor drops to zero. The correct position can be found by further turning
of the potentiometer, clockwise and counter-clockwise, causing the
motor to stop and start.

- The max. speed adjustment is independent from the min. speed adjust-
ment. To prevent that the min. speed is set to a higher value than max.
speed (no output anymore) the “speed range line” is introduced. The
speed range line divides the output characteristic into an upper part and
alower part. The maximum speed limit can be adjusted in the upper
part (from = 96 % down to the adjusted speed range value). The minimum
speed/cut-off can be adjusted in the lower part (from 30 % up to the
adjusted speed range value).

- With the MS/CO selector switch the controller can be set in cut-off mode
(CO, meansfan stops) orin minimum speed mode (MS, means fan keeps
running at the adjusted speed). In both positions the value (point E) is
adjusted with potentiometer "MIN."

- Arunningfancanbe controlled to alow speed. Sometimesitgives trouble
starting at this low speed. Therefore itis possible to adjust the hysteresis
so that the motor starts at a higher voltage. The hysteresis can be
adjusted by the hysteresis potentiometer “HYST.” between 5% and 70 %
of the adjusted proportional band.

Fuses
In each phase a fuse is builtin. In case of malfunctioning, these fuses should
be checked first. For check the protection plate has to be removed.

Caution

The fuses are in the HIGH VOLTAGE part of the controller. Before
removing the protection plate, the power supply to the controller
should be switched off.

The fuse type is: 10 Amp. slow blow glass fuse
For protection of the main power wiring external 400V NEOZED or 500V

DIAZET fuses can be used. The required fuse amperage depends on the
used wiring. See below table.

1 mm2 6 Amp
2 mm2 10 Amp
3 mm2 16 Amp

Check out procedure

Before leaving the installation observe at least three complete operating
cycles to be sure that all components are functioning correctly. If not contact
your supplier.

A LISEZ ATTENTIVEMENT CES INSTRUCTIONS AVANT DE COM-
MENCER L'INSTALLATION ET CONSERVEZ-LESPOURVOUS Y
REFERER ULTERIEUREMENT

Caractéristiques
Humidité ambiante
Intensité de moteur (par phase)

10 &4 98 % H.R. (sans condensation)
min. 0,1 Arms
max. 5Arms

Le modéle U255 est un régulateur a vitesse de ventilation d’entrée de signal
de 0-10V CC pour moteurs triphasés. Les caractéristiques du régulateur sont
affectées par la charge et la tension d'alimentation.

D’apres la norme EN 60730 c’est un régulateur indépendant, action type 1,
congu pour un montage sur surface plane et utilisé dans des environnements
normalement pollués.

Le contrdleur U255 est destiné & commander des équipements dans des
conditions d’exploitation normales. Lorsqu’une défaillance ou un mauvais
fonctionnement de I'U255 peut entrainer des conditions d’exploitation
anormales pouvant provoquer des dommages corporels ou matériels, il
convient d'intégrer dans le systeme de commande d'autres dispositifs
(commandes de limite ou de sécurité) ou systéemes (systemes d’'alarme ou
de surveillance) destinés a prévenir ou a protéger contre toute défaillance ou
dysfonctionnement de I'U255. Ces dispositifs et systemes complémentaires
doivent en outre faire I'objet d'un entretien et d’'une maintenance appropriés.

/N Pour éviter d’eventuels chocs électriques ou dommage aux équipe-
ments, un soin tout particulier doit étre accordé quand le couvercle est
enlevé (seulement par du personnel autorisé) pour le réglage et la
vérification. Dans tous les autres cas, avant d’enlever le couvercle, on
doit couper I'alimentation électrique.

Remarque

A des vitesses inférieures (entre 50 % et 75 % des rpm figurant sur la plaque
signalétique du moteur), en fonction du type du moteur et de la charge, le
courant maximum peut excéder l'intensité nominale (Inom) du moteur. Sile
courant maximum excede 5 A, la température ambiante maximum admissi-
ble baissera, comme l'indique le diagramme.

Cablage

Tous lesraccordements doivent étre conformes aux normes en vigueur etne
peuvent étre réalisés que par du personnel autorisé.

En cas d'utilisation de cable souple multi-brins, utiliser un embout a sertir.

A Pour éviter les courants vagabonds, les connexions a la terre du moteur
et du capteur doivent étre connectées a un pole relié a la terre. (Les
deux c6tés des blindages doivent étre connectés).

- Afin de satisfaire a la directive sur la compatibilité électromagnétique, il
convient d'utiliser, pour le cablage du moteur, un cable blindé si la
distance entre le controleur et le moteur est supérieure a 2 metres. Si
cette distance est inférieure a 2 métres, un cable non blindé peut étre
utilisé.

- Pourprotéger le moteur, il estrecommandé d'utiliser des commutateurs de
protection d’enroulement de moteur thermique

- Dans le cas d'une utilisation d'un relais de surcharge thermal/électrique, il
convient de mesurer le courant max. (entre 50% et 75% de la vitesse) afin
de régler le relais de surcharge. Une trop grande différence entre | nom.
et | max. entraine une protection insuffisante du moteur.

- Il est possible de cabler plusieurs moteurs en parallele a condition que le
courant total ne dépasse pas la limite qui est fonction de 'emplacement de
l'installation et de la température ambiante.

- Pour mesurer les valeurs Amp. ou Volt., il convient d'utiliser un véritable
compteur rms.

CEM (compatibilité électromagnétique)

Un filtre anti-parasite est intégré dans le régulateur ; le régulateur est ainsi
conforme aux directives européennes. Lorsque deux (ou plus) composants
CEM sont montés ensembles, le “systeme” ainsi formé ne répond pas
forcément a la norme. Il est de la responsabilité du fabricant de rendre ce
systéeme conforme.

Signal d’entrée du cablage

Le terminal A est égal & zéro, BO est le signal de 0-10 V. Une alimentation de
courantde 15 Vcc pour transmetteur (max. 5mA) estdisponible sur le terminal
C.

Réglages
Valeurs réglables : Réglages en
usine :

Cos ¢ moteur: 06al 0.8
A Consigne: 05a10Vv v
B Bande prop.: 0.7a10Vv oV
C Plage de vitesse: 55a 90% de la tension d’alim. 80 %
D Vitesse max.: 55a=>96% de latension d’alim. =96 %
E Coupure: 30a 90% de latension d'alim. 30 %
E Vitesse min.: 30a 90% de latension d’alim. 30 %
F Hystérésis: 5a 70% de labande prop. réglée 5 %

Position du commutateur du sélecteur:

Action de commande directe/marche arriére: Directe
Sélection Vitesse Min./Coupure: V.M.
Sélection 50/60 Hz: 50 Hz

Pour les caractéristiques de réglage en usine, voir la fig.1
Pour 'exemple concernant les réglages du client, voir la fig.2

- Silavaleurducos ¢ estinconnue, maintenez lavaleur préréglée enusine
de 0,8.
Si vous désirez un autre réglage, suivez la procédure suivante.

- Réglez les potentiométres selon :
MIN.

(vitesse minimum) : minimum
MAX. (vitesse maximum) : maximum
RANGE (plage de vitesse) : mi-plage
P.BAND (bande proportionnelle) : minimum
HYST. (hystérésis) : minimum
SETPOINT (consigne) : mi-plage

- Positionnez le sélecteur MS/CO sur la position coupure (CO).

- Réglage de la consigne
La consigne est la valeur de la tension d’entrée correspondant a la
vitesse maximum du moteur (point A). Réglez la tension choisie sur
I'entrée (contact BO). Tournez le potentiometre de consigne “SETPOINT”
pour trouver la position a laquelle le moteur atteint la vitesse maximum.
La position correcte est identifiée si, en tournant légerement le
potentiometre dans le sens des aiguilles d'une montre, la vitesse du
moteur diminue.

- Réglage de la bande proportionnelle
Le point de coupure est la valeur de la tension d’entrée correspondant a
I'arrét du moteur (point B). Réglez la tension choisie sur I'entrée (contact
BO0). Tournez le potentiometre de bande proportionnelle “P.BAND” afond
dans le sens des aiguilles d'une montre. Ensuite, tournez-le dans le sens
inverse jusqu’a ce qu'il se trouve sur la position ot la sortie vers le moteur
tombe a zéro. La position correcte estidentifiée si, en tournantlégérement
le potentiométre dans le sens des aiguilles d'une montre et dans le sens
inverse a partir de ce point, le moteur s’arréte puis se met en marche.

- Leréglage de lavitesse max. estindépendant du réglage de la vitesse min.
Pour éviter que la vitesse min. ne soit fixée a une valeur supérieure a celle
de la vitesse max. (plus de sortie), il faut alors introduire la ,ligne de plage
de vitesse”. La ligne de plage de vitesse devise les caractéristiques de
sortie en une partie supérieure et une partie inférieure. La limite de la

vitesse max. peut se régler dans la partie supérieure (a partir de 96% puis
en descendant jusqu'a la valeur de la plage de la vitesse réglée). Vous
pouvez régler la vitesse min./coupure dans la partie inférieure (a partir de
30% puis en augmentant jusqu'a la valeur de la plage de la vitesse réglée).

- Le régulateur peut étre placé en mode Coupure a I'aide du commutateur
de sélecteur MS/CO (CO signifie: arrét du ventilateur) ou en mode Vitesse
Minimum (MS signifie que le ventilateur fonctionne a la vitesse préréglée).
Dans les deux positions, la valeur (point E) estréglée avec le potentiometre
LJMIN".

- llestpossible d'abaisser lavitesse d’un ventilateur en marche. Cependant
il est parfois difficile de le mettre en marche a basse vitesse. Il convient
doncderéglerI'hystérésis pour que le moteur démarre a une tension plus
élevée. L'hystérésis peut étre réglée entre 5 % et 70 % de la bande
proportionnelle réglée au moyen du potentiometre d’hystérésis “HYST.".

Fusibles
Un fusible est intégré dans les sorties. En cas de défaillance, vérifiez tout
d'abord les fusibles. Pour ce faire, retirer la plaque de protection.

Attention
Les fusibles se trouvent dans la partie HAUTE TENSION du régulateur.
Débranchez le régulateur avant de retirer la plaque de protection.

Type de fusible : 10 A, fusible & action retardée, en verre.

Pour la protection des cables de I'alimentation principale, des fusibles
externes de 400 V NEOZED ou de 500 V DIAZET peuvent étre utilisés.
L'ampérage requis des fusibles dépend des cables utilisés. Reportez-vous
au tableau ci-dessous.

1 mm2 6 Amp
2 mm2 10 Amp
3 mm2 16 Amp

Procédure de controle

Apres avoir terminé I'installation, observez au moins trois cycles complets de
fonctionnement pour s'assurer que tous les composants fonctionnent cor-
rectement. Si cela n’est pas le cas, contactez votre fournisseur.



BITTE LESEN SIE DIESE ANWEISUNGEN VOR DER INSTALLA-
TION SORGFALTIG DURCH UND BEWAHREN SIE SIE ZUR
WEITEREN VERWENDUNG AUF.

Technische Daten
Luftfeuchtigkeit
Dauerbelastung (pro Phase)

10 - 98% r.F. (nichtkondensierend)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

U255 ist ein Lifterdrehzahlregler mit einem Signaleingangsbereich von 0 bis
10 V= fiur Drehstrommotoren. Die Regelkennlinie wird von der Last- und
Versorgungsspannung beeinfluf3t.

Dieses ist entsprechend EN 60730 ein, Wirkungsweise Typ 1, Unabhangig
montiertes Regel- und Steuergerédt Geeignet als Aufbaugerat, z. B. fur
Wandmontage und fiir Anwendung in Umgebungsbedingungen mit tiblicher
Verunreinigung.

Das U255ist zur Steuerung von Geraten unter normalen Betriebsbedingungen
ausgelegt. In Féllen, in denen eine Fehlfunktion oder ein Defekt des U255 zu
auBergewdhnlichen Betriebsbedingungen fihren kénnte, die Verletzungen
oder die Beschadigung von Geraten oder anderen Einrichtungsgegenstan-
den nach sich ziehen kénnten, sollten andere Geréte (Toleranz- oder
Sicherheitssteuerungen) oder Systeme (Alarm- oder Uberwachungssyste-
me), die vor einem Defekt oder einer Fehlfunktion des U255 warnen oder
dagegen schitzen, als Teil des Steuersystems eingesetzt und gewartet
werden.

AN zur Vermeidung eines elektrischen Schlages oder Beschadigung des
Reglers ist mit auBerster Vorsicht bei der Einstellung oder Uberprifung
bei abgenommener Gerateabdeckung zu verfahren (befugten Perso-
nen vorbehalten).Bei allen anderen Arbeiten am Gerat bei abgenom-
mener Abdeckung ist die Stromzufuhr abzuschalten.

Hinweis

Bei niedrigerer Drehzahl (50 bis 75% der auf dem Typenschild des Motors
angegebenen Upm) und je nach Motortyp und Belastung kann die maximale
Stromstérke (Imax) hoher liegen als die nominelle Stromstarke (Inom) des
Motors. Ab 5 A maximaler Stromstérke gilt eine niedrigere Umgebungs-
temperatur als die im Schema angegebene.

Verdrahtung

Die gesamte Verdrahtung sollte den lokalen Bestimmungen entsprechen
und darf nur durch autorisiertes Personal durchgefihrt werden. Bei
Vewendung feindrétiger Leitungen sind Adernendhiilsen zuverwenden.

A Zur Vermeidung von Streustrom miissen die Erdanschliisse von Motor
und Regler an einem Erdpol angeschlossen sein. (Beide Seiten der
Kabelschirme miissen daran angeschlossen sein).

- Um die Anforderungen der Anleitung beziglich elektromagnetischer
Vertraglichkeitzu erfullen, miissen geschiitzte Kabel als Motorverdrahtung
verwendet werden, wenn die Entfernung zwischen Steuereinheit und
Motor mehr als zwei Meter betragt. Liegt die Entfernung unter zwei
Metern, so kdnnen auch ungeschiitzte Kabel verwendet werden.

- Zum Schutz des Motors wird die Verwendung von Warmeschutzschutz-
schaltern fir die Motorwicklungen empfohlen.

- Bei Verwendung eines Wéarme-/Stromiiberlastrelais sollte die maximale
Stromstérke (zwischen 50% und 75% der Drehzahl) zur Einstellung des
Uberlastrelais gemessen werden. Eine gré3ere Differenz zwischen Inom
und Imax. resultiert in einem unzureichenden Motorschutz.

- Die Reihenschaltung mehrerer Motoren ist unter der Voraussetzung
maoglich, dal der Gesamtstrom den Grenzwert basierend auf Montage-
position und Umgebungstemperatur nicht Gberschreitet.

- Zur Messung der Ampere- und Volt-Werte sollte ein echtes Effektivwert-
MeRgerat verwendet werden.

EMV

Der Regler verfugt Gber einen eingebauten Storfilter und entspricht allen
relevanten EU Direktiven. Bitte beachten Sie: Wenn zwei oder mehr als zwei
EMV-konforme Komponenten zu einem System zusammengefiigt werden,
muf3 das System nicht EMV konform sein. Fir die EMV-Konformitat ist der
Hersteller des Systems verantwortlich.

Eingangssignal der Verdrahtung

An AnschluBklemme A liegt Null, an Anschluf3klemme BO das 0 - 10 V-Signal
an. An AnschluBklemme C ist eine 15 V=-Stromversorgung fiir einen Geber
(max. 5 mA) verflgbar.

Einstellungen

Werksein-
stellungen:
0.8

Einstellbereich:

Kos ¢ Motor: 0.6-1
A Sollwert: 05-10V v
B Prop. band: 0.7-10V oV
C Drehzahlbereich:  55- 90 % der Netzspannung 80 %
D Max. Drehzahl: 55-2>96 % der Netzspannung =96 %
E Ausschaltpunkt: 30- 90 % der Netzspannung 30 %
E Min. Drehzahl: 30- 90 % der Netzspannung 30 %
F Hysterese: 5- 70% des eing. Prop. bandes 5 %

Wahlschalterstellung:

Direkte/lumgekehrte Reglerwirkungsweise:
Auswahl von M inSpeed (Mindestdrehzahl)/CutOff
(Abschaltung): MS
Auswahl von 50/60 Hz: 50 Hz
Die werkseitig eingestellte Kennlinie finden Sie in Abb. 1

Ein Beispiel fur eine vom Kunden eingestellte Kennlinie finden Sie in Abb.
2

Direkt

- Ist der Kos.¢ Wert nicht bekannt, so ist die Werkseinstellung (0,8)
beizubehalten.
Die Standardeinstellungen konnen folgendermafRen geéndert werden.
- Potentiometer:

“MIN.” (min. Drehzahl): min.
“MAX.” (max. Drehzahl): ax.
“RANGE” (Drehzahlbereich):  durchschn. Wert
“P.BAND" (Proportionalband): min.
“HYST.” (Hysterese): min.
“SETPOINT” (Sollwert): durchschn. Wert
- Stellen Sie den MS/CO-Schalter auf “CO” (Aus).
- Sollwert:

Der Sollwert ist die Eingangsspannung, bei welcher der Motor die
maximale Drehzahl erreicht (Punkt A). Stellen Sie den gewiinschten
Spannungswert an der Eingangsklemme ein (Anschluklemme BO).
Stellen Sie durch Drehen des “SETPOINT"-Potentiometers den Punkt
fest, an dem der Motor die maximale Drehzahl erreicht. Der richtige Punkt
ist gefunden, wenn die Drehzahl bei weiterem leichten Drehen des
Potentiometers nach links reduziert wird.

- Proportionalband:

Der Ausschaltpunkt ist die Eingangsspannung, bei welcher der Motor
anhalt (Punkt B). Stellen Sie den gewunschten Spannungswert an der
Eingangsklemme ein (AnschluBklemme BO). Drehen Sie das
Proportionalband-Potentiometer “P.BAND” nach rechts auf “Maximal”.
Drehen Sie das Potentiometer anschlieRend wieder nach links, bis die
Ausgangsspannung zum Motor “0” ist. Der genaue Ausschaltpunkt ist
gefunden, wenn der Motor anléuft, sobald das Potentiometer nach rechts
gedreht wird, und anhalt, sobald es wieder nach links gedreht wird.

- DieEinstellung der maximalen Drehzahlist von der eingestellten Mindest-
drehzahl abhangig. Um zu verhindern, daf die Mindestdrehzahl auf
einen hoheren Wert als die maximale Drehzahl eingestellt wird (keine
Motorleistung mehr), wird die ,Drehzahlbereichslinie* eingefiihrt. Die
Drehzahlbereichslinie unterteilt die Kennlinie der Motorleistung in einen
oberen Teil und einen unteren Teil. Der Grenzwert fiir die maximale
Drehzahl kannim oberen Teil (ab 296% nach unten bis zum eingestellten
Drehzahlbereichswert) eingestellt werden. Die Mindestdrehzahl/Abschal-
tung kann im unteren Tell (ab 30% nach oben bis zum eingestellten
Drehzahlbereichswert) eingestellt werden.

- Mit Hilfe des MS/CO-Wahischalters kann der Regler in den Abschalt-
modus (,CutOff (CO)“ bedeutet, daR der Lufter stoppt) oder in den
Mindestdrehzahimodus (,MinSpeed (MS)" bedeutet, daf? der Lufter mit
eingestellter Drehzahl weiterlauft) umgeschaltet werden. In beiden Posi-
tionen wird der Wert (Punkt E) mit dem ,MIN.“-Potentiometer eingestellt.

- Bei Anlaufproblemen des Motors bei niedriger Drehzahl kann die Hyste-
rese so eingestellt werden, daR der Motor bei hdherer Spannung anlauft.
Die Hysterese ist mit dem “HYST."-Potentiometer von 5 bis 70% des
eingestellten Proportionalbandes verstellbar.

Sicherungen

Die Ausgangen haben eingebaute Sicherungen. Bei einer Stérung in der
Einheit sollten zuerst diese Sicherungen gepruft werden. Dazu die Schutz-
platte entfernen.

Achtung

Die Sicherungen befinden sichim HOCHSPANNUNGSTEIL der Einheit;
deshalb ist vor dem Entfernen der Schutzplatte unbedingt die Strom-
zufuhr zum Regler abzuschalten.

Die Sicherungen sind Glassicherungen, 10 A, trage.

Zum Schutz der Verdrahtung des Hauptanschlusses kénnen externe 400V
NEOZED und 500V DIAZET Sicherungen verwendet werden.

Die erforderliche Amperezahl der Sicherungen hangt von der verwendeten
Verdrahtung ab. Siehe Tabelle unten.

1 mm2 6 Amp
2mm2 10 Amp
3mm2 16 Amp
Uberpriifung

Vor dem Verlassen der Anlage sollten Sie diese mindestens drei Betriebs-
zyklen beobachten und tiberprifen, daf alle Komponenten ordnungsgeman
funktionieren. Sollte dies nicht der Fall, wenden Sie sich bitte an lhren
Héndler.

NEEM DEZE INSTRUCTIES GRONDIG DOOR ALVORENS U
BEGINT MET HET INSTALLEREN EN BEWAAR ZE VOOR TOE-
KOMSTIG GEBRUIK.

Specificaties
Luchtvochtigheid
Uitgangsstroom (per fase)

10 - 98% R.V. (niet-condenserend)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

De U255 is een ventilator toeren regelaar voor drie fase motoren. Het
ingangssignaal is 0-10Vdc. De regel karakteristiek kan worden beinvioed
door de belasting (motor type) en de voedingsspanning.

Volgens EN 60730 is het een, type 1 aktie, onafhankelijk te monteren
apparaat, geschikt voor montage op een vlak oppervlak en geschikt voor
gebruik in een normaal vervuilde omgeving.

De U255 is bedoeld voor het onder normale bedrijfscondities regelen van
apparatuur. Indien een defect aan of het slecht functioneren van de U255
regelaar kan leiden tot abnormale bedrijfscondities, welke tot persoonlijk
letsel of schade aan de apparatuur of aan andere bezittingen kan leiden,
dienenandere apparaten (begrenzing- of beveiligingsapparatuur) of systemen
(alarm- of overkoepelende systemen) ter alarmering of beveiliging tegen het
niet goed functioneren van de U255 te worden geintegreerd in en te worden
onderhouden als onderdeel van het regel systeem.

/N Om een electrische schok of schade aan de apparatuur te voorkomen
dient de uiterste zorgvuldigheid in acht te worden genomen zodra het
deksel is verwijderd voor kontrole of afstellingen. (alleen door
geauthoriseerd personeel). In alle andere gevallen, wanneer het dek-
sel wordt verwijderd, dient de spanning te worden afgeschakeld.

Opmerking

Bij lagere toerentallen (tussen 50% en 75% van het op het typeplaatje
vermelde toerental) en afhankelijk van het motortype en de belasting, kan de
maximale stroomsterkte een waarde bereiken die hoger is dan de nominale
stroomsterkte (Inom) van de motor. Wanneer de maximale stroomsterkte
meerdan 5 A bedraagt, daaltde maximaal toegestane omgevingstemperatuur
als in het diagram aangegeven.

Bedrading

De installatie, de elektrische aansluiting en de instellingen dienen overeen
te stemmen met de plaatselijke voorschriften en mogen enkel worden
uitgevoerd door bevoegd personeel.

Indien een draad met flexibele kern wordt toegepast dient het uiteinde van
de draden te worden voorzien van een ader eindhuls.

A Ter voorkoming van zwerfstromen moeten de aardaansluitingen van
de motor en deregelaar aangesloten worden op één aardpool. ( Beide
zijden van de afscherming moet worden aangesloten)

Om te voldoen aan de EMC richtlijn dient in het geval de afstand tussen
de motor en de regelaar groter is dan twee meter afgeschermde kabel te
worden gebruikt. Bijafstanden kleiner dan twee meter is onafgeschermde
kabel toegestaan.

Ter bescherming van de motor wordt het opnemen van een thermische
beveiliging in de motor wikkelingen aanbevolen.

Indien een thermisch relais wordt toegepast moet de motor stroom bij
lagere toerentallen worden gemeten (tussen 50% en 75%) om een
juiste instelling van het thermisch relais te krijgen. Een groter verschil
tussen Iy en de gemeten waarde resulteert in een minder goede
bescherming van de motor.

- Er kunnen meerdere motoren parallel worden aangesloten. De totale
stroom mag echter de limieten opgegeven bij de montage positie niet
overschrijden.

Voor het meten van stroom of spanning moet een “true rms” meter
worden toegepast.

EMC

De regelaar heeft een ingebouwd onderdrukkingsfilter en voldoet aan alle
voorgeschreven Europeserichtlijnen. LET OP: alstwee of meerdere apparaten
worden samengebouwd, die elk afzonderlijk aan de EMC-richtlijnen voldoen,
kan het zo zijn dat het samenstel toch niet aan deze richtlijnen voldoet. Het
laten voldoen aan derichtlijnen van dit of enig ander samenstelis te allen tijde
de verantwoordelijkheid van diegene die het samenstel vervaardigd.

Aansluitenvanhetingangssignaal

Aansluit klem A is de nul. Klem B, is het 0-10V signaal. Een 15 Vdc
voedingsspanning vvor een drukopnemer (max. 5mA) is beschikbaar op
klem C.

Instellingen
Instelbereik: Standaard-
instellingen
Cos ¢ motor: 06-1 0.8
A Instelpunt: 05-10V 10V
B Prop. band: 0.7-10V 10V
C Toerenbereik:  55- 90 % van de voedingsspanning 80 %
D Max. snelheid: 55 - = 96 % van de voedingsspanning >96 %
E Cut-off: 30 - 90 % van de voedingsspanning 30 %
E Uitschakelpunt: 30- 90 % van de voedingsspanning 30 %
F Hysteresis: 5- 70 % van de ingestelde prop. band 5%
Keuze schakelaar positie:
Direct/Reverseregel actie: Direct
Min. Toeren/ Cut-Off keuze: MS
50/60Hz keuze 50 Hz

Zie figuur 1 voor fabrieksinstellingen
Zie figuur 2 als voorbeeld voor applicatie instelling

- Indien cos ¢ van de motor niet bekend is laat deze dan op de
fabrieksafstelling (0.8) staan.
De standaardinstellingen kunnen als volgt worden gewijzigd.

- Stel de potentiometers als volgt in:

“MIN.” (minimumsnelheid): minimumwaarde
“MAX.” (maximumsnelheid): maximumwaarde
“RANGE” (toerenbereik): gemiddelde waarde
“P.BAND” (proportionele band): minimumwaarde
“HYST.” (hysteresis): minimumwaarde
“SETPOINT” (instelpunt): gemiddelde waarde

- Zet de MS/CO-schakelaar op “CO” (uit).

- Afregelen instelpunt
Hetinstelpuntis de ingangsspanning waarbij de motor de maximumsnel-
heid bereikt (punt A). Zet de gewenste spanning op de ingangsklem
(aansluitklem B0). Bepaal met behulp van de “SETPOINT” -potentiome-
ter het puntwaarop de motor de maximumsnelheid bereikt. Het juiste punt
is gevonden wanneer verder (linksom) draaien van de potentiometer tot
gevolg heeft dat de motor langzamer gaat lopen.

- Instellen proportionele band

Hetuitschakelpuntis de ingangsspanning waarbij de motor stopt (punt B).
Zet de gewenste spanning op de ingangsklem (aansluitklem BO). Draai
de “P.BAND"-potentiometer volledig rechtsom tot de maximale waarde.
Draai de potentiometer vervolgens zover terug dat de uitgangsspanning
naar de motor tot nul terugloopt. Het exacte uitschakelpunt is gevonden
wanneer de motor gaat lopen wanneer de potentiometer naar rechts
wordt gedraaid en stopt wanneer de potentiometer naar links wordt
gedraaid.
De inregeling van het max. toerental is volledig onafhankelijk van de
inregeling van het min. toerental. Om te voorkomen dat het min.
toerental wordt ingesteld op een waarde boven het ingestelde max.
toerental ( dus geen uitgangs spanning meer naar motor) is de “speed
range line” geintroduceerd. De speed range line deelt de grafiek in een
deel onder en een deel boven deze lijn. Het max. toerental kan worden
ingesteld in het deel boven de speed range line ( van af deze lijn tot >
96%) terwijl het min. toerental kan worden ingesteld onder de lijn ( van
af 30% tot de ingestelde speed range lijn).

- Met de MS/CO keuze schakelaar kan worden gekozen voor “cut-off
mode” (CO betekend dat de fan stopt) of voor de “minimum toeren
mode” ( MS betekent dat de ventilator blijft draaien op het ingestelde
minimum toerental). In beide gevallen wordt de waarde (punt E)
ingeregeld met potentiometer “MIN”.

- Bij een draaiende ventilator kan het toerental worden terug geregeld
naar een lage waarde. Het starten bij deze lage spanning kan echter
problemen geven. Om dit te ondervangen kan de hysteresis worden
bijgesteld, zodat de motor bij een hogere spanning opgestart kan worden.
De hysteresis kan met behulp van de “HYST.”-potentiometer worden
ingesteld tussen 5% en 70% van de ingestelde proportionele band.

Zekeringen

De uitgangen hebben een ingebouwde zekering. Bij een storing dienen
allereerst deze zekeringen te worden gecontroleerd. Controle is mogelijk
nadat de afdekplaat is verwijderd.

Waarschuwing

De zekeringen staan onder NET SPANNING. Voordat u de afdekplaat
verwijdert, dient u daarom de netvoeding van de regelaar uit te schake-
len.

Bedoelde zekeringen zijn 10 Amp trage glaszekeringen.

Terbeveiliging van de voedingskabel kunnen zowel 400V NEOZET als 500V
DIAZET zekeringen worden gebruikt.

De te gebruiken zekering waarden is afhankelijk van de gebruikte bedrading.
Zie onderstaande tabel.

1 mm2 6 Amp
2mm2 10 Amp
3mm2 16 Amp

Controleprocedure

Controleer, voordat u de installatie zelfstandig laat werken, gedurende ten
minste drie complete werkcycli of alle onderdelen correct werken. Werkt de
installatie niet correct, neem dan contact op met uw leverancier.

LEA DETENIDAMENTE ESTA HOJA DE INSTRUCCIONES AN-
TES DE REALIZAR LA INSTALACION Y GUARDELA PARA
FUTURAS CONSULTAS.

Caracteristicas técnicas
Humedad ambiente
Corriente de carga (por fase)

10 - 98% R.H.(sin condensacion)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

U255 es un controlador de velocidad del ventilador de sefial de entrada de
0 a 10 VCC para motores trifasicos. La caracteristica del controlador esta
afectada por la carga y la tensién de alimentacion.

Segln EN 60730, es un, accién tipo 1 control montado independientemente
adecuado para montaje en superficie en una superficie plana y para uso en
condiciones de contaminacién normal.

El U255 estd pensado para controlar un equipo bajo condiciones de
funcionamiento normales. Donde un fallo o funcionamiento anémalo de
U255 podria conducir a una condicién de funcionamiento fuera de la norma
que pudiera causar dafios personales o deterioro del equipo u otra propiedad.
Se deben incorporar y mantener como parte del sistema de control otros
dispositivos (limites o controles de seguridad) o sistemas de (alarma o
sistemas de supervisién) pensados para avisar o proteger contra fallos o
funcionamiento anémalo del U255.

/\  Para prevenir descargas eléctricas o averias de los equipos, se debe
tener sumo cuidado al quitar la cubierta (solamente por personal
autorizado) para realizar ajustes o comprobaciones. Siempre que se
quite la cubierta, se debe quitar la alimentacién.

Observacion

A velocidades inferiores (entre 50% y 75% de la velocidad de rotacién
mencionada en la placa de datos del motor), segun la carga y el tipo del
motor, la corriente maxima puede llegar a un nivel superior a la corriente
nominal (Inom) del motor. Cuando la corriente maxima (Imax) sobrepasa los
5|A, Igfméxima temperatura ambiente permitida sera inferior a laindicada en
el gréfico.

Cableado

Todo el cableado debe cumplir las normativas locales y debe realizarse
solamente por el personal autorizado.

Cuando se utiliza cable flexible aplicar terminales en los extremos.

A Para evitar corrientes parasitas, las conexiones a tierra del motor y
controlador deben ir conectadas a un polo de tierra. (Ambos lados del
blindaje han de estar conectados).

- Paracumplirlas directrices EMC el cableado del motor se debe hacer con
cable blindado si la distancia entre controlador y motor es mayor de 2
Ewretcr‘os. Siladistancia es menor de 2 metros esta permitido usar cable sin

indar.

- Para la proteccién de motores es preferible utilizar los interruptores de
proteccion térmica del bobinado del motor.

- Sise emplea un relé de sobrecarga de corriente/térmica, debe medirse
la corriente méaxima (entre 50% y 75% de la velocidad) para configurar el
relé de sobrecarga. Una diferencia entre la corriente nominal y la
corriente maxima mayor dar como resultado una proteccién insuficiente
del motor.

- Se pueden cablear m&s motores en paralelo siempre que la corriente
total no supere el limite basado en la posicién de montaje y latemperatura
ambiente.

- Paramedirlos valores de corriente y tensién debe emplearse un medidor
RMS verdadero.

EMC (Conformidad Electro-Magnética)

El controlador monta un filtro interno de supresién y cumple con todas las
directivas de la CE. Por favor, observar que cuando dos componentes que
cumplen conlaconformidad Electro-Magnética se instalan juntos, el sistema
resultante no cumple con dicha conformidad. El montar un sistema completo
conforme a la normativa es responsabilidad del productor.

Sefial de entrada del cableado

Elterminal A es cero BO es una sefial de 0 a 10 V. Hay disponible una tension
de alimentacién de 15 VCC para un transmisor (max. 5 mA) en el terminal
C.

Ajustes
Gama de ajustes: Ajustes de fabrica

Cos ¢ motor: 06-1 0.8:
A Punto de ajuste: 05-10V oV
B Banda prop.: 0.7-10V oV
C Gamadeveloci. 55- 90% de la tensién de alimentacion 80 %
D Velocidad méax: 55-2>96 % de la tensién de alimentacion 296 %
E  Punto de corte: 30- 90% de la tensién de alimentacion 30 %
E Velocidad min: 30- 90% de la tensién de alimentacion 30 %
F  Histéresis: 5- 70% de la banda prop. ajustada 5%

Posicion del interruptor de seleccion:

Accion de control directa/inversa Directa
Seleccién Veloc. Min./Corte V.M.
Seleccién 50/60 Hz 50 Hz
Caracteristica ajustada en fabrica Ver fig. 1

Ejemplo de ajuste de cliente Ver fig. 2

- Encasode no saber el valor de cos ¢, mantenga el ajuste de fabrica 0,8.
En caso de necesitarse otro ajuste debe seguirse el siguiente
procedimiento.

- Ajuste de potenciémetros
Ajuste los potenciémetros de la siguiente manera:
“MIN.” (velocidad minima): minima

“MAX.” (velocidad maxima): maxima
“RANGE" (gama de velocidad): valor medio
“P.BAND” (banda proporcional):  minima
“HYST.” (histéresis): minima
“SETPOINT” (punto de ajuste):  valor medio

- EAjuste el conmutador MS/CO a la posicion “CO".

- Laseleccion del punto de ajuste
El punto de ajuste es la tensién de alimentacion en la cual en motor debe
tener su velocidad méaxima (punto A). Conecte la tensién seleccionada a
la entrada (terminal B0). Gire el potenciémetro “SETPOINT” hasta
encontrar la posicion en que el motor haya llegado a su velocidad
méaxima. La posicién correcta ha sido encontrada en el punto en que al
continuar a girar el potenciémetro en el sentido de las agujas del reloj la
velocidad del motor empieza a disminuir.

- El ajuste de la banda proporcional
El punto de corte es la tensién de entrada en la cual el motor debe parar
(punto B). Conecte la tension seleccionada a la entrada (terminal BO).
Gire el potenciémetro de banda proporcional “P.BAND" en el sentido de
las agujas del reloj hasta el maximo. Luego gire el potenciémetro en el
sentido contrario al de las agujas del reloj hasta la posicién en que la
salida hacia el motor llegue a cero. Esta posicion puede ser encontrada
girandose el potenciémetro, en el sentido de las agujas del reloj y en el
senticri]o contrario, haciendo con que el motor se detenga y se ponga en
marcha.

- Elajuste de velocidad maxima es independiente del ajuste de velocidad
minima. Para evitar que la velocidad minima quede fijada en un valor
superior a la velocidad méxima (no hay salida), se introduce la “linea de
rangode velocidad”. Lalineade rango de velocidad divide la caracteristica
de salida en una parte superior y otra inferior. Puede ajustarse el limite
de velocidad méaxima en la parte superior (desde 296% bajando hasta el
valor del rango de velocidad ajustada). La velocidad minima/corte puede
ajustarse en la parte inferior (desde 30% subiendo hasta el valor del
rango de velocidad ajustada).

- Con elinterruptor de seleccion VM/C, el controlador puede configurarse
en el modo de corte (C, que significa que el ventilador se detiene) o en
el modo de velocidad minima (VM, que significa que el ventilador sigue
funcionando a la velocidad ajustada). En ambas posiciones el valor
(punto E) se ajusta con el potenciémetro “MIN".

- Puede reducirse la velocidad de un ventilador en funcionamiento. Sin
embargo, a veces resulta dificil poner un ventilador en marcha a una baja
velocidad. Paraeliminar este inconveniente puede ajustarse la histéresis
de tal manera que el motor se ponga en marcha a una tension mas
elevada. Puede ajustarse |a histéresis mediante el potenciémetro “HYST.”
entre un 5% y 70% de la banda proporcional ajustada.

Fusibles

En las salidas se encuentra incorporado un fusible. En caso de fallo debe
verificarse primeramente estos fusibles. Para eso debe sacarse la placa de
proteccion.

Atencién

Los fusibles se encuentran en la parte del controlador que esta bajo
ALTA TENSION. Antes de sacar la placa de proteccion, debe desconec-
tarse la alimentacion eléctrica al controlador.

Debe usarse un fusible de 10 A de rotura lenta con envoltorio de vidrio.
Se pueden usar fusibles externos de 400 V NEOZED o 500 V DIAZET para
proteccion del cableado principal de potencia.

Elamperaje necesario depende del cableado usado. Véase tabla mas abajo.
1 mm2 6 Amp

2mm2 10 Amp

3mm2 16 Amp

Procedimiento de comprobacién

Antes de finalizar la instalacién, observe por lo menos tres ciclos de
operaci6n completos para asegurarse que todos los componentes estén
funcionando correctamente. Sino es asi, péngase en contacto con su
proveedor.

LEGGERE ATTENTAMENTE LE ISTRUZIONI PRIMA DELL’IN-
STALLAZIONE E CONSERVARE PER FUTURE CONSULTAZIONI.

Dati tecnici
Umidita ambiente 10 - 98% di umidita relativa (non condensa)
Corrente di carico (per fase) min. 0.1 A (rms)

max. 5A (rms)

L'U255 & un controller per la regolazione della velocita per ventilatori per
motori trifase con segnale d'ingresso da 0 a 10 V c.c.. La caratteristica del
controller & dipendente dal carico e alla tensione di alimentazione.

Secondo le EN 60730 & un, azione tipo 1 Regolatore montato indipenden-
temente, adatto per montaggio su una superficie piatta e per uso in situazioni
di normale inquinamento.

U255 & previsto per il controllo di apparecchiature in condizioni operative
normali. Nei casi in cui un guasto o un errato funzionamento di U255 potesse
portare a una condizione operativa anomalain grado di provocare lesioni alle
persone o danni all'apparecchiatura e ad altro, &€ necessario incorporare
dispositivi (limitatori o comandi di sicurezza) o sistemi (sistemi di allarme o
di supervisione) aggiuntivi destinati a dare segnalazione o protezione in caso
di guasto o errato funzionamento di U255 e questi devono essere mantenuti
come parte del sistema di controllo.

A Per evitare scariche elettriche o danneggiamenti alle attrezzature deve
essere prestatalamassimaattenzione quando viene rimossoil coperchio
per tarature o controlli (solo personale autorizzato). In tutti gli altri casi
in cui viene rimosso il coperchio la tensione deve essere tolta.

Nota

Alle velocita inferiori (tra 50% e 75% dei giri indicati sulla targhetta dati del
motore), a seconda del tipo di motore e del carico, la corrente massima pud
essere maggiore di quella nominale del motore (Inom). Se la corrente
massima e maggiore di 5 A, la temperatura ambiente massima permessa
diminuira secondo quanto indicato nello schema.

Cablaggio

Il cablaggio deve essere conforme alle normative locali ed essere eseguito
esclusivamente da personale autorizzato.

Quando si usa un cavo con filo a trefoli occorre applicare un capocorda alla
fine di ogni filo.

A Per evitare correnti di dispersione, la messa a terra del motore e del
controller deve essere eseguitaa un unico polo diterra (devono essere
collegati ambo i lati delle schermature).

- Per rispettare la direttiva sulla compatibilita elettromagnetica, per il
collegamento del motore & necessario usare un cavo schermato nel caso
in cui la distanza tra regolatore e motore sia superiore a 2 metri. Se tale
distanza & inferiore a 2 metri, € possibile usare un cavo non schermato.

- Come protezioni per i motori, va data la preferenza agli interruttori di tipo
termico per la protezione dell'avvolgimento dei motori.

- Seviene utilizzato un relé termico/di sovraccarico, per la regolazione del
relé di sovraccarico € necessario misurare la corrente max. (tra il 50% ed
il 75% della velocita). Se la differenza tra | nom e | max. € maggiore, la
protezione del motore ¢ insufficiente.

- Epossibile collegare in parallelo pitt motori, a condizione che la corrente
totale non superi il limite tenuto conto della posizione di montaggio e della
temperatura ambiente.

- Perlamisurazione dei valori della corrente e della tensione, va utilizzato
un misuratore della potenza effettiva.

EMC

Il regolatore ha un filtro di soppressione pre-montato ed & conforme alle
direttive CE richieste. Bisogna tener presente che quando due o piu
componenti marchiati EMC vengono collegati, il sistema risultante potrebbe
non essere conforme. Il rendere tutto il sistema conforme & responsabilita
dell’assemblatore dei due o pit componenti.

Segnale d'entrata cablaggio
Ilterminale A & zero, BO € un segnale di0- 10 V. Sulterminale C & disponibile
un'alimentazione a 15 V cc per un trasmettitore (max. 5 mA).

Regolazioni o . o
Impostazioni regolabili: Impostazioni di
fabbrica:
06-1 0.8
Punto di reg.: 05-10V 10V
Banda prop. 0.7-10V 0V
Gammadi velocita: 55- 90%  della tensione di alimenta. 80 %
Velocita mass.: 55-296% della tensione di alimenta. =96 %
Interruzione: 30- 90% dellatensione di alimenta. 30 %
Velocita mini.: 30- 90% dellatensione di alimenta. 30%
Isteresi: 5- 70% della banda prop. regolata 5%
Posizione selettore:
Azione di controllo diretta / inversa
Selezione velocita min. / interruzione

Cos ¢ motore:

TMMOO® >

diretta

MS
Selezione 50/60 Hz
50 Hz

La fig. 1 mostra la caratteristica impostata in fabbrica.
La fig. 2 mostra un esempio di impostazione da pare dell’'utente.

- Se non si conosce il cos ¢ mantenere I'impostazione di fabbrica pari a
0,8.

Se si desiderano altre impostazioni, seguire la seguente procedura.

- Impostare i potenziometri secondo le seguenti indicazioni:

“MIN.” (velocita minima): minimo
“MAX." (velocita massima): massimo
“RANGE” (gamma di velocita): velocita media
“P.BAND" (banda proporzionale):  minimo
“HYST.” (isteresi): minimo
“SETPOINT" (punto di regolazione): valore medio

- Impostare il selettore MS/CO in posizione di interruzione (CO).

- Impostazione del punto di regolazione:

Il punto diregolazione ¢ il valore dellatensione in entrata al quale il motore
raggiunge la velocita massima (punto A). Impostare il valore selezionato
di tensione sull'alimentazione (terminale BO). Impostare il potenziometro
“SETPOINT" in posizione di massima velocita del motore. La posizione
€ corretta quando, girando il potenziometro ulteriormente in direzione
oraria, diminuisce la velocita del motore.

- Regolazione della banda proporzionale:

Il punto diinterruzione € il valore dellatensione in entrata al quale il motore
si ferma (punto B). Impostare il valore di tensione sull'alimentazione
(terminale BO). Girare al massimo in senso orario il potenziometro della
banda proporzionale “P.BAND". Poi girarlo in senso antiorario in posizio-
nein cui l'uscita al motore € zero. La posizione corretta si puo individuare
girando ulteriormente il potenziometro, in senso orario e antiorario, e
avviando e spegnendo il motore.

- L'impostazione della velocita max. & indipendente dall'impostazione
della velocita min. Per evitare che la velocitd min. sia impostata su un
valore superiore alla velocita max. (interruzione dell’'uscita), viene intro-
dotta la “linea del campo di velocita”. La linea del campo di velocita divide
la caratteristica dell’'uscita in una parte superiore e una parte inferiore.
Nella parte superiore & regolabile il limite massimo della velocita (tra
296% e il valore del campo di velocitaimpostato). Nella parte inferiore pud
essere impostata la velocita minima/interruzione (tra il 30% e il valore del
campo di velocita impostato).

- Con il selettore MS/CO, il controller pud essere impostato su modo
interruzione (CO, ossia arresto del ventilatore) o su modo velocita minima
(MS, ossia il ventilatore continua a funzionare alla velocita impostata). In
entrambe le posizioni, il valore (punto E) viene regolato con potenziometro
“MIN.”

- lventilatoriin funzione possono essere regolati a bassa velocita. Talvolta
possono presentare difficolta d’avviamento ad una velocita troppo bassa,
quindi & possibile regolare I'isteresi in modo tale che il motore si avvii ad
una tensione maggiore. L'isteresi pud essere regolata impostando il
potenziometro “HYST.” tra il 5% e il 70% della banda proporzionale
regolata.

Fusibili

Nelle uscite incorporato un fusibile. In caso di errato funzionamento, si
dovranno controllare per primi questi fusibili. Per effettuare il controllo
occorre togliere la piastra di protezione

Avvertenza
Ifusibili si trovano nella parte del regolatore ad ALTA TENSIONE. Prima
di togliere la piastra di protezione, interrompere l'alimentazione al
regolatore.

Tipo di fusibile: fusibile in vetro a fusione lenta da 10 A.

Per proteggere i fili di collegamento dell'impianto di alimentazione principale,
si possono usare fusibili NEOZED a 400 V o DIAZET a 500 V.
L’amperaggio dei fusibili dipende dai fili di collegamento utilizzati. Vedere la
tabella sottostante.

1 mm2 6 Amp
2mm2 10 Amp
3mm2 16 Amp

Messa in funzione

Prima di concludere l'installazione, osservare almeno tre cicli operativi
completi per accertare il corretto funzionamento di tutti i componenti. In caso
di irregolarita, contattare il proprio fornitore.



LEIAATENTAMENTE ESTA FOLHA DE INSTRUCOES ANTES DE
PROCEDER A INSTALACAO E GUARDE-A PARA UTILIZACAO
FUTURA.

Especificagdo
Humidade ambiente:
Corrente do motor (por fase):

10 a 98% (sem condensacao)
min. 0,1 A (rms)
max. 5 A (rms)

O U255 é um controlador de velocidade de ventilador de entrada de entrada
de 0-10 Vcc para motores trifasicos. As caracteristicas do controlador séo
afectadas pela carga e a tenséo de alimentacéo.

Segundo EN 60730 € um, accéo tipo 1, Controlador montado independen-
temente, apropriado para montagem de superficie sobre uma superficie
plana e para a utilizagdo em condigdes normais de poluigdo.

O U255 serve para controlar equipamento em condigdes de funcionamento
normais. Onde falhas ou avarias do U255 possam conduzir a uma condigdo
de funcionamento anormal e provocar lesdes pessoais ou danos no
equipamento ou outra propriedade, tem de integrar e manter como parte do
sistema de controlo outros dispositivos (controlos de seguranca ou limite) ou
sistemas (sistemas de alarme ou supervisdo) para avisar ou proteger contra
falhas ou avarias do U255.

A Para evitar choques eléctricos ou danos ao equipamento, deve-se
tomar o maximo cuidado ao retirar a tampa (somente pessoal autori-
zado) para os ajustes ou controlos. Em todos os outros casos em que
a tampa for retirada, a alimentacéo eléctrica deve ser desligada.

Observacéo

Avelocidades mais baixas (entre 50% e 75% do nimero de rpm mencionado
na placa de dados do motor), segundo a carga e o tipo do motor, a corrente
méaxima pode tornar-se maior do que a | nominal do motor. Quando a
corrente maxima chegar a um nivel superior a5 A, a temperatura ambiente
méaxima permitida tornar-se-a menor, conforme a indicacéo no diagrama.

Conexdes

Todas as conexdes devem estar conforme os c6digos locais e efectuadas
somente por pessoal autorizado.

Ao ser utilizado cabo multifilar, monte um adaptador de cabo na extremidade
do cabo.

A Paraevitar corrente parasita, as ligagoes a terra do motor e controlador
devem ser ligadas a um s6 polo de conexdo & terra (devem ser
conectadas ambos os lados das blindagens).

- Para cumprir adirectiva EMC, tem de utilizar cabo armado na instalagédo
do motor no caso da distancia entre o motor e o controlador ser superior
a 2 metros. Se a distancia for inferior a 2 metros, pode utilizar cabo ndo
armado.

- Para a protecgdo do motor, é preferivel a utilizagdo de chaves de
protecgéo térmica de bobinagem de motor.

- Ao utilizar-se relé de sobrecarga térmico/de corrente, a corrente maxima
(entre 50% e 75% da velocidade) deve ser medida para fixar o relé de
sobrecarga. Uma diferenga maior entre a | nominal e a | maxima resulta
numa protecgao insuficiente do motor.

- Podem ser conectados em paralelo mais motores, desde que a corrente
total ndo exceda o limite baseado na posicédo de montagem e a tempe-
ratura ambiente.

- Para a medicdo da amperagem ou voltagem deve ser utilizado um
medidor rms real.

EMC

O controlador inclui um filtro de supressé@o de ruido electromagnético e
esté& conforme todas as directivas da C.E. De salientar que se dois ou mais
componentes estdo conformes a directiva europeia no que diz respeito ao
ruido electromagnético ( EMC ) e sdo montados num mesmo controlador,
nao significa que este Gltimo cumpra a directiva. E da responsabilidade do
fabricante que o controlador esteja de acordo com a directiva.

A conex&o do sinal de entrada
O terminal A é zero, BO é sinal de 0-10 V. No terminal C esta disponivel uma
alimentacéo eléctrica de 15 Vcc para um transmissor (max. 5 mA).

Ajuste
Gama de ajuste Ajuste de fabrica
Cos ¢ motor: 06al 0,8

A Ponto de ref. 05a10V oV
B Banda prop. 0,7al0Vv v
C Gama de vel. 55a90% data. 80%
D Vel. max. 55 a >96% da t.a.” >96%
E Corte 30a 90%data. 30%
E Vel. min. 30a 90%data. 30%
F Histerese 5a 70% da banda prop. ajustada 5%

Posi¢édo da chave selectora:

Accao de controlo directida/invertida: Directa
Seleccao vel. min./corte: Vel. min.
Seleccéao 50/60 Hz: 50 Hz

Para as caracteristicas ajustadas em fabrica, veja a fig. 1
Para exemplo de ajuste do cliente, veja a fig. 2
“t.a. = tensdo de alimentagdo

- Quando o cos ¢ motor n&o for conhecido, mantenha o ajuste de fabrica

Quando for necessario um outro ajuste, deve-se seguir o seguinte
procedimento:

- Ajuste os potenciémetros segundo
MIN. velocidade minima minima

MAX. velocidade méaxima méaxima

RANGE gama de velocidade ponto médio
P. BAND banda proporcional minimo
HYST. histerese minimo

SETPOINT ponto de referéncia ponto médio

- Coloque a chave MS/CO (selectora de vel. min./corte) na posi¢do de
corte (CO).

- Ajuste do ponto de referéncia:

O ponto de referéncia é o valor datenséo de entrada na qual o motor deve
estar a velocidade méxima (ponto A). Coloque o valor da tenséo selec-
cionado na entrada (terminal BO).

Gire o potenciémetro “SETPOINT” de modo a encontrar a posi¢cdo na
qual o motor alcance a velocidade maxima. A posigao correcta tera sido
encontrada quando ao continuar-se a girar levemente o potenciémetro
no sentido dos ponteiros do relégio, a velocidade do motor comega a
diminuir.

- Ajuste da banda proporcinal:

O ponto de corte é o valor da tenséo de alimentagéo no qual o motor deve
parar (ponto B). Coloque o valor da tensdo seleccionado na entrada
(terminal BO). Gire o potenciémetro da banda proporcional “P-BAND” no
sentido dos ponteiros do reldgio, até o maximo. Em seguida gire-o no
sentido contrario ao dos ponteiros do relégio até a posi¢do naqual a saida
ao motor cai a zero. A posicéo correcta pode ser encontrada girando-se
alternadamente, nos dois sentidos, o potenciémetro, fazendo com que o
motor pare e se ponha em marcha.

- O ajuste da velocidade maxima é independente do ajuste da velocidade
minima. Para evitar que a velocidade minima seja ajustada a um valor
superior & velocidade maxima (ja sem saida), foi introduzida a “linha de
gama de velocidades”. Essa linha de gama de velocidades divide as
caracteristicas da saida numa parte superior e numa parte inferior. O
limite de velocidade maxima pode ser ajustado na parte superior (a partir
de =96%, para baixo até o valor da gama de velocidade ajustada). O
corte/velocidade minima pode ser ajustado na parte inferior (a partir de
30% para cima até o valor da gama de velocidade ajustada).

- Comachave selectoraMS/CO, o controlador pode ser colocado no modo
de corte (CO significa que o ventilador para) ou no modo de velocidade
minima (MS significa que o ventilador continua em movimento na
velocidade ajustada). Em ambas as posi¢des, o valor (ponto E) é
ajustado com o potenciémetro “MIN.”.

- Um ventilador em marcha pode ser comandado a uma velocidade
reduzida. As vezes manifestam-se problemas no arranque a esta velo-
cidade reduzida. Paraisso é possivel o ajuste da histerese de tal maneira
que o0 motor arranque a uma tensdo mais alta. A histerese pode ser
ajustada com o potenciémetro de histerese “HYST.” entre 5% e 70% da
banda proporcional ajustada.

Fusiveis

Em cada fase esta integrado um fusivel. No caso de defeito, estes fusiveis
devem ser verificados em primeiro lugar. Para isso é preciso remover a
placa.

Atengdo .

Os fusiveis estédo na parte de ALTA TENSAO do controlador. Antes de
remover a placa de proteccdo, a alimentagdo eléctrica ao controlador
deve ser desligada.

O fusivel é de 10 Amp., de vidro, de ac¢ao retardada.

Para proteger a instalagdo eléctrica externa, pode utilizar os fusiveis
NEOZED de 400 V ou DIAZET de 500 V.

A amperagem requerida dos fusiveis depende da instalagio eléctrica
utilizada. Consulte a tabela abaixo.

1 mm2 6 Amp
2mm2 10 Amp
3mm2 16 Amp

Procedimento de controlo

Antes de abandonar a instalagdo, observe pelo menos trés ciclos de
funcionamento completos para assegurar-se de que todos 0os componentes
funcionem correctamente. Do contrério, contacte o seu fornecedor.

LASDETTAINSTRUKTIONSBLAD NOGGRANT INNAN DU BOR-
JAR MED INSTALLERINGEN. FORVARA BLADET VID STYR-
ENHETEN.

Tekniska uppgifter
Relativ fuktighet
Laddningsstrom (per fas)

10 - 98 % (ej kondens)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

U255 &ren 0-10voltlikstromsignaldriven styrenhet for flakthastighetskontroll,
avsedd for trefasmotorer. Styrenhetens egenskaper paverkas av belastnings-
och férbrukningsspanningen.

I hanvisning till EN 60730 &r det, typ 1 styrning, oberoende monterad styrning
passar for suitable fér ytmontering p& en plan yta och for anvandning i
normalt nedsmutsad miljo.

U255 &r avsedd for att styra utrustning under normala driftférhéllanden. Om
ett fel eller en defekt hos U255 kan leda till driftavvikelser som kan leda till
personskada. maskinskada, skada till egendom, méaste andra
utrustningar(grans- eller sakerhetsomkopplare) eller system (alarm- eller
dvervakningssystem), avsedda att varna eller skydda mot fel eller defekter
hos U255 installeras och underhallas som en del av kontrollsystemet.

A For att undvika elektriska stotar eller skada p& utrustningen, ta det

ytterst forsiktighet nar tacklocket tas bort (enbart auktoriserad perso-
nal) vid justeringar eller kontroller. | alla andra fall nar tacklock tas bort
ska spanningen kopplas bort.

OBS!

Vid lagre hastigheter (mellan 50 och 75 % av det varvtal som star pa
uppgiftsplattan) och beroende p& motortyp och belastning, kan den maxi-
mala stromstyrkan n& ett hogre varde &n den nominella stromstyrkan (Inom)
fér motorn. Om den maximala strémstyrkan uppgar tillmer &n 5 A sjunker den
maximalt tillatna omgivningstemperaturen.

Ledningar

All kabeldragnig ska utféras enligt gallande bestammelser och far endast
utféras av behorig personal.

Nar det anvands mangdledad kabel, sétt dit i en kabelsko i kabelandarna.

A For att undvika lackstrom ska motorns och styrenhetens jordning

anslutas till en jordad pol. (Bada skarmsidorna ska anslutas)

- For att uppfylla EMC-direktivet anvands skarmade kablar fér motor-
anslutningen i de fall avstandet mellan kontrollern och motorn &r stérre &n
2 meter. N&r avstandet &r mindre &n 2 meter &r det tillatet att anvanda ej
skarmade kablar.

- Somskydd av motorn bér man anvénda skyddsinstéllningarna for termisk
motorlindning.

- Vid anvéandning av ett termiskt relé/stromoverbelastningsrela ska den
maximala stromstyrkan (mellan 50% och 75% av hastigheten) uppmétas
for instalining av 6verbelastningsrelat. En storre avvikelse mellan | nom.
och | max. ger ett otillrackligt motorskydd.

- Fler &n en motor kan kopplas parallellt férutsatt att den totala stromstyr-
kan inte overskrider max. gransen baserad p& monteringspositionen och
omgivande luftfuktighet.

- For matning av Amp. eller Volt ska en riktig rms-métare anvéndas.

EMC

Controllern har ett inbyggt sparrfilter och klarar alla EC direktiv. Observera
att om man monterar ihop tva eller flera kompatibla EMC produkter, kan det
totala systemet bli inkompatibelt. Att géra det totala systemet kompatibelt &r
installatérens ansvar.

Ansluta insignal
Kontaktklamma A &r noll, BO ar 0-10 volt. Anslutning for en 15 volt vaxelstrém
séndare finns tillganglig p& kontaktklamma C.

Instéllningar
Justerbar instéllning: Standard-
installningar:

Cos ¢ motors: 06-1 0.8
A Install. utgdngsvarde 0.5-10V v
B Prop. band: 0.7-10V v
C Varvtalsrackvidd: 55- 90% av natspanningen 80 %
D Maxhastighet: 55-296 % av natspanningen =96 %
E Frankopplingspunkt: 30- 90% av natspanningen 30 %
E Minimihastighet: 30- 90% av natspanningen 30 %
F Hysteres: 5- 70% avinstéllt prop. band 5 %

Installningspositioner fér omkopplare:
Direkt/omvénd kontrollverkan:
MinHastighet / Bryt

50/60 Hz

For fabriksinstéllda egenskaper, se fig. 1
For kundanpassade exempel, se fig. 2

Direkt
MS (MinSpeed)
50 Hz

- Stallocksdin cos ¢ pa standardvardet (0,8) nar det faktiska vérdet inte ar
kant.
Standardinstallningarna kan andras s har.

- Instéllning av potentiometrar
Stéll in potentiometrarna s& har:

“MIN.” (minimihastighet): minimivarde
“MAX.” (maxhastighet): maxvarde
RANGE (varvtalsrackvidd): medelvérde
P.BAND' (prop. band): minimivarde
“HYST.” (hysteres): minimivarde
“SETPOINT”  (instéliningens utgangsvarde): medelvérde

- Stallin MS/CO-omkopplaren pa “CO” (fran).

- Instélining av utgangsvéarde
Utgangsvardet &r den ingdngsspanning nar motorn har natt max. varvtal
(punkt A). Stall in énskad spanning pa ingangsklamman (kopplings-
klamma BO0). Vrid pa “SETPOINT"-potentiometern for att hitta det varde
nar motorn precis ndr upp till max. varvtal. Ratt lage hittar man nar
ytterligare vridande (at vanster) pa potentiometern leder till att motorns
varvtal minskar.

- Instéllning av proportionellt band
Frankopplingspunkten &r den ing&ngsspéanning som leder till att motorn
stannar (punkt B). Stallin 6nskad spanning p&ingangsklamman (kopplings-
klamman BO0). Vrid p& “P.BAND"-potentiometer helt at hdger till maximalt
varde. Vrid sen pa det moturs till det lage déar uteffekten frdn motorn
sjunker till noll. Ratt l1age kan man hitta om man vrider ytterligare pa
potentiometern, bdde medurs och moturs, sd att motorn stannar och
startar.

- Den maximala hastighetsinstallningen ar oberoende av minimiinstall-
ningen. For att forebygga att minimiinstéliningen stélls in pa ett hogre
varde an max. hastighetsinstallning (ger ingen uteffekt), finns en “signal
for hastighetsomrédet”. Denna signal delar in de utgdende effekternaien
ovre och en nedre del. Den maximala hastighetsgransen kan justeras i
den 6vre delen (frn 96% ned till det installda vardet for hastighetsom-
radet). Minimihastighet/bryt kan stéllas ini den nedre delen (fran 30% upp
till det instéllda vardet fér hastighetsomrédet).

- Med MS/CO-omkopplaren kan styrenheten stéllas in pa bryt-lige (CO
betyder flaktstopp) eller p& minimi hastighetslage (MS betyder att flakten
fortsatter med den instéllda hastigheten). | bada positioner stélls vardet
(punkt E) in med potentiometer “MIN”.

- Varvtalet pa en flakt i gng kan reduceras. Att starta en flakt vid ett 1agt
varvtal kan ibland ge problem. For att forebygga detta kan hysteres
justeras s& att motorn startar vid en hogre spanning. Med hjalp av
“HYST."-potentiometern kan hysteres stéllas in mellan 5 och 70 % av
installt prop. band.

Sékringar
Utgangarna har en inbyggd sakring. Vid avbrott pa enheten bor allra forst
dessa sakringar (som sitter rakt under kretskortet) kontrolleras.

Varning
Sékringarna sitter p& kontrollenheten med HOG SPANNING. Innan
skyddsplattan tas bort bér dérfor strémmen slas av.

Séakringstyp ar: 10 A langsamma genomslagssékringar.

Som skydd fér huvudstromsanslutningen kan en extern 400V NEOZED eller
500V DIAZET sakring anvéndas.

Rattamperetal for sékringarna dr beroende pa kopplingen. Se nedanstdende
tabell.

1 mm2 6 Amp
2 mm2 10 Amp
3 mm2 16 Amp

Kontrollera proceduren
Efterinstallationen bér man évervaka minsttre hela operationscyklar fungerar
som de ska. Om detta inte &r fallet, kontakta leveranttren.

LUE TAMA OHJELEHTINEN ENNEN ASENNUSTA HUOLELLI-
SESTI JA SAILYTA SE MYOHEMMAN TARPEEN VARALTA.

Teknillinen erittely
Ymparistdn kosteus
Kuormitusvirta (vaiheittain)

10 - 98 % R.H.(ei kondensaatiota)
min. 0.1 A (rms)
max. 5A (rms)

U255 on kolmitahtisia moottoreita varten tarkoitettu tuulettimen nopeuden
saadin, jonka kaynnistajana toimii 0-10 voltin tasavirta. Kuormitus ja verkko-
jannite vaikuttavat saatimen ominaisuuksiin.

EN 60730- normin mukaan kyseessa on, tyyppia 1 toiminta, itsendisesti
asennettava saédin, soveltuu asennettavaksi tasaiselle pinnalle ja voidaan
kayttaa normaalissa saastetilanteessa.

U255 on tarkoitettu normaaleissa toimintaolosuhteissa toimivien laitteiden
ohjaamiseen. Jos U255:n pettdminen tai virheellinen toiminta voi johtaa
epétavalliseen toimintaan, joka puolestaan voisi aiheuttaa henkilévahinkoja
tai aineellisia vaurioita, ohjausjarjestelmaan on liitettava muita laitteita (raja-
tai turvasaatimia) tai jarjestelmia (halytys- tai valvontajarjestelmia), jotka
varoittavat tai suojaavat U255:n pettamisen tai virheellisen toiminnan varalta.

A Kun suojus on poistettu (vainammattitaitoinen henkilokunta) korjauksia
tai tarkistusta varten, on noudatettava ehdotonta varovaisuutta sahko-
iskun tai laitteen vahingoittumisen vélttamiseksi. Kaikissa muissa tapa-
uksissa virta tulee katkaista kun suojus on poistettu.

Huom.

Pienemmill&a nopeuksilla (50 % - 75 % moottorin tyyppikilvessa mainitusta
kierrosluvusta), riippuen moottorityypistéa ja kuormituksesta, maksimivirta
voi tulla moottorin nimellisarvoa (Inom) suuremmaksi. Mikali maksimivirta
nousee yli 5 A, korkein sallittu lampétila alenee.

Kytkenta

Johdotus on tehtévé paikallisten maaréysten mukaisesti ja sen saa suorittaa
vain ammattitaitoinen henkild.

Kaytettdessa monisaikeista johtoa kaapelin holkki tulee kiinnittaa kaapelin
paahan.

A Hajavirran valttamiseksi moottorin ja saatimen maattojohdot on
kytkettava yhteen maattonapaan. (Suojuksen molemmat puolet on
kytkettava).

- EMC-direktiivin vaatimusten tayttdminen edellyttdd suojatun kaapelin
kayttamista moottorin kytkenndissa, jos ohjaimen ja moottorin vélinen
etaisyys on yli 2 metrid. Jos etaisyys on alle 2 metrid, on sallittua kayttaa
suojaamatonta kaapelia.

- moottorin suojaamiseksi suositellaan
kaynnistyssuojakytkinten kayttoa.

- mikalikaytetaan termisté/sahkoista ylikuormitusrelettd, maksimivirta (50 ja
75 prosentin vélilla nopeudesta) pitdd mitata ylikuormitusreleen
saatamiseksi. Suurempi ero nimellisarvon ja maksimiarvon valilla aiheut-
taa moottorin riittdméattdméan suojan.

- useimpia moottoreita voidaan kytked samanaikaisesti, mikali virran
kokonaisteho eiylité rajaa, joka perustuu kiinnitysasentoon jaympardivaan
lampétilaan.

- ampeerienjavolttien mittaamiseksi pitaa kayttaa oikeaa tehollisarvomittaria

termisten moottorin

Sahkomagneettinen yhteensopivuus

Séaatimessa on sisdanrakennettu vaimennussuodatin, ja se tayttaa
kaikkien asiaankuuluvien EY-direktiivien vaatimukset. Huomaa, etté kun
kaksi tai useampia sahkdmagneettisesti yhteensopivaa komponenttia
yhdistetaan, koko jarjestelma ei valttamatta ole yhteensopiva. Koko
jarjestelmén yhteensopivuuden varmistaminen on tuottajan vastuulla.

Johdotuksen tehosignaali
Liitin A on nolla. BO on 0-10 voltin signaali. A 15 voltin tasavirran virranléhde
anturia (enintéan 5 milliampeeria) varten voidaan liittaa liittimeen C.

Séaadot
Saéadettavat asetukset: Tehdasasetukset:

Cos ¢ mootoiinr: 06-1 0.8
A Asetusarvo: 05-10V v
B Verrannollisuuskaista : 0.7 -10V v
C Nopeusalue: 55- 90% syottdjannitteesta 80 %
D Maksiminopeus: 55-296% syottojannitteesta >96 %
E Katkaisupiste: 30- 90% syottojannitteesta 30 %
E  Miniminopeus: 30- 90% syottojannitteesta 30 %
F  Hystereesi: 5- 70% saadetysta verrannollisuuskaistasta 5 %

Valitsimen kytkimen asento:

Saatimen suora/kéanteinen toiminta: Suora
Min. nopeus/katkaisuvalinta: Miniminopeus
50/60 Hz valinta: 50 Hz

Katso kuvaa 1, mikali on kyse tehtaisiin sijoitettavista saatimista.
Katso kuvaa 2, mikali on kyse asiakkaille asennettavista saatimista.

- Jollet tieda cos ¢:n arvoa, saéda se tehdasasetukseen 0,8.
Jos tarvitaan muunlaisia asetuksia, on meneteltava seuraavasti.
- Potentiometrien s&éato:

“MIN.” (miniminopeus): minimiin
“MAX." (maksiminopeus):  maksimiin
“RANGE" (nopeusalue): keskiarvoon
“P.BAND” (verrannollisuuskaista): minimiin
“HYST.” (hystereesi): minimiin
“SETPOINT” (asetusarvo): keskiarvoon

- MS/CO-kytkin katkaisuasentoon (CO).

- Asetusarvon saato:

Asetusarvo on se syottdjannitteen arvo, jossa moottorin on oltava
maksiminopeudessaan (kohta A). Saada valitsemasi jannitteen arvo
sisédantuloon (paate B0). Kaanna potentiometria “SETPOINT”, kunnes
|6ydat sen arvon, jossa moottori on juuri saavuttanut maksiminopeutensa.
Oikeakohta on |6ytynyt, kun moottorin nopeus alkaa laskea kéannettaessa
potentiometria viela hieman vastapéaivaan.

- Verrannollisuuskaistan saato:

Katkaisupiste on se syéttdjannitteen arvo, jossa moottorin on pyséhdyttava
(kohta B). Saadéa valitsemasi jannitteen arvo siséantuloon (paate BO).
Kaanna verrannollisuuskaistan potentiometrié “P.BAND” my6tépaivaan
maksimiasentoonsa. K&anna sita sitten vastapaivaan, kunnes antoteho
moottoriin putoaa nollaan. Oikea kohta [dytyy kd&ntamalla potentiometria
myotapéivaan ja vastapaivaan, jolloin moottori pyséhtyy ja kaynnistyy.

- maksiminopeuden saatd ei ole riippuvainen miniminopeuden saadosta.
Jotta véltyttaisiin silté, ettd miniminopeus asetetaan korkeammaksi kuin
maksiminopeus (jolloin laitteella ei ole enéda tehoa), laitteeseen on asen-
nettu “nopeuden rajaviiva”. Nopeuden rajaviiva jakaa tehon ominaisarvon
ylempaan ja alempaan osaan. Maksiminopeus voidaan saataa ylemmas-
s& osassa (296 prosentista alaspain sdadettyyn nopeuden rajaviivaan).
Miniminopeus/katkaisu voidaan saataa alemmassa osassa (30 prosentis-
ta ylospain séédettyyn nopeuden rajaviivaan asti).

- miniminopeus/katkaisu -valitsimen avulla sdadin voidaan saataa
katkaisuasentoon (jolloin tuuletin pyséhtyy) tai miniminopeusasentoon
(jolloin tuuletin toimii sdadetylla nopeudella). Molemmissa tapauksissa
arvo (piste E) sdadetaéan potentiometrilla asentoon “MIN".

- Toiminnassa olevatuuletin voidaan séataa alhaiselle nopeudelle. Joskus
on vaikeaa saada se kayntiin talla alhaisella nopeudella. Siksi on
mahdollista saataa hystereesisiten, ettd moottori kdynnistyy suuremmalla
jannitteella. Hystereesi voidaan saataé hystereesin potentiometrilla
“HYST.” 5 % ja 70 % vdlille sd&adetysté verrannollisuuskaistasta.

Varokkeet

Péaatteissa on sisaanrakennettu varoke. Toimintahéirion tapahtuessa tulee
tarkistaa ndmaé varokkeet ensin. Suojalevy tulee poistaa tarkastuksen ajaksi.
Varokkeet sijaitsevat painetun piirilevyn oikeassa alalaidassa.

Varoitus
Varokkeet ovat séétimen SUURJANNITE puolella. Katkaise virta ennen
suojalevyn poistamista.

Varoketyyppi on: 10 A hidas lasivaroke.

Paavirtajohdon suojaamiseen voidaan kayttaa ulkoisia 400V NEOZED- tai
500V DIAZET -sulakkeita.

Sulakkeen ampeeriméaara riippuu kaytettavisté johdoista. Katso alla oleva
taulukko.

1 mm2 6 Amp
2 mm2 10 Amp
3 mm2 16 Amp

Alkutarkastus

Ennen kuin laitteisto jateta&n toimimaan ilman valvontaa, sen toimintaa on
tarkkailtava ainakin kolme téyden jakson ajan. T&ll6in on varmistettava, etté
kaikki komponentit toimivat kunnolla. Jos laitteisto ei toimi asianmukaisesti,
ota yhteys sen toimittajaan.

LAS DENNE VEJLEDNING GRUNDIGT F@R INSTALLATION OG
GEM DEN TIL SENERE BRUG.

Tekniske specifikationer
Relativ fugtighed:
Ladestrgm (per fase)

10 til 98% (ikke-kondens)
min. 0.1 A (rms)
maks. 5 A (rms)

U255 eren 0 - 10 V dc signalindgang ventilatorhastigheds kontrolfunktion
til motorer med tre udgange. Kontrolfunktionens egenskaber er pavirket af
veegten og netspaendingen.

Ifalge EN 60730 er det en, type 1 funktion, uafheengigt monteret udstyr
tilpasset til frontmontage p& en plan front og til anvendelse i normale
omgivelser.

U215LR er beregnet til at styre apparater under normale driftsbetingelser.
Hvor fejl eller driftsforstyrrelser i U215LR eventuelt kan fere til unormale
driftsbetingelser, der potentielt kan forarsage personskade eller skader pa
udstyretellerandre materielle skader, skal der i systemetindbygges yderligere
mekanismer (begreensnings- eller sikkerhedsanordninger) eller systemer
(alarm- eller overvagningssystemer), der er beregnet til at advare om eller
beskytte imod fejl eller driftsforstyrrelser i U215LR, og disse mekanismer
skal opretholdes og betragtes som en del af det samlede styresystem.

A For at forhindre elektriske stad eller adeleeggelse af udstyret, skal der
udvises stor forsigtighed nar deekslet er fiernet ( autorisert personale)
i forbindelse med justeringer og vedligehold. Under alle forhold, skal
stremforsyningen veere afbrudt nér deekslet er fiernet.

Bemaerk!

Ved lavere hastighed (mellem 50% og 75% af rpm angivet pd data
oplysningspladen), afheengigt af motortype og veegt, kan den maksimale
stremstyrke na en hgjere veerdi end den nominelle stramstyrke | i motoren.
Hvis den maksimale stramstyrke stiger til mere end 5 A daler den maksimalt
tilladte omgivende temperatur.

Elektrisk installation

Ledningsfering skal udfgres i henhold til lokale forskrifter og mé kun udferes
af autoriseret personale.

Ved anvendelse af flerleder kabel, skal der monteres kabelsko pa endene.

A For atundgé vagabonderende stram, skal motorens og styreenhedens
jordforbindelser have forbindelse til et jordet kredslagb. (Begge sider af
skeermene skal veere tilsluttet).

- For at overholde EMC-direktivet skal der anvendes afskaermet kabel til
motorinstallationen, dersom afstanden mellem styreenheden og motoren
er mere end 2 meter. Hvis afstanden er mindre end 2 meter, er det tilladt
at benytte ikke-afskaermet kabel.

- For at beskytte motoren adviseres det at bruge en varmeisoleret
beskyttelseskontakt til motoren.

- Hvis et varme/stramstyrke overbelastningsrelee bruges, skal den
maksimale strgmstyrke (mellem 50% og 75% af hastigheden) méles for
at indstille overbelastningsrelaeet. En starre forskel mellem | nominel og
| maksimal giver en utilstreekkelig motor beskyttelse.

- Ved flere motorer kan den elektriske installation lgbe parallel, forudsat
den totale stramstyrke ikke overstiger graensen baseret pd montage
position og omgivende temperatur.

- For at male Amp eller Volt veerdier bgr der bruges et RMS maleapparat.

EMC

Controlleren harindbygget stgffilter, og overholder alle gaeldende EC direktiver.
Bemeerk dog venligst, at ved montering af to eller flere EMC produkter i
samme system, kan det hende at systemet ikke lenger opfylder kravene. Det
er installaterens ansvar at det totale system er i overensstemmelse med
givne krav.

Elektrisk installation af indgangs signalet.
Terminal A er nul, BO er 0 - 10 V signal. A 15 Vdc strgmtilfgrsel til en
transmitter (maks. 5 mA) er tilstede p& terminal C.

Indstillinger

Justerbare indstillinger Fabriksindstillinger
0. 0.8

Cos ¢ motors

A Indstillet veerdi: 05-10V v
B Prop. band: 07-10V oV
C Hastighedsinterval: 55 - 90 % af netspaendingen 80 %
D Maks. hastighed: 55 -296 % af netspaendingen 296 %
E Frakoblingspunkt: 30 - 90 % af netspaendingen 30 %
E Min. hastighed: 30 - 90 % af netspaendingen 30 %
F Hysterese: 5 - 70 % af indsl. prob.band 5%

Position omkobler:

Direkte/revers kontrolfunktion: Direkte
Min. hastighed/frakoblingspunkt selektion: MS
50/60 Hz selektion: 50 Hz
For fabriksindstillet karakteristika se figur 1

Eksempler indstillet af kunden se figur 2

- Hvis cos ¢ motor ikke er bekendt bevar fabriksindstillingen 0.8.
Standardindstillinger kan eendres pa felgende méade.
- Indstil potentiometret saledes:

“MIN.” minimum hastighed minimum
“MAX.” maksimum hastighed maksimum
“RANGE" hastighedsinterval midt interval
“P. BAND” proportional band minimum
“HYST” hysterese minimum
“SETPOINT” indstillet veerdi midt interval

- Indstil MS/CO omkobleren p& “CO” (frakobling)

- Indstilling af den indstillet veerdi:

Udgangsveerdien er indgangsspaendingen, n&r motoren har niet den
maksimale hastighed (punkt A). Indstil den gnskede speending pa
indgangen (terminal BO).

Drej “SETPOINT" potentiometret for at finde positionen, hvor motoren har
naet den maksimale hastighed. Den rette position er fundet, nar videre
drejning (i urets retning) af potentiometret vil fordrsage en formindskelse
af hastigheden.

- Indstilling af proportional band
Frakoblingspunktet er den indgangsspaending, der leder til at motoren
stopper (punkt B). Indstil den gnskede spaending pa indgangen (terminal
BO). Drej det proportionale band potentiometret “P-BAND” med klokken
mod maksimum. Drej det derefter mod klokken til den position, hvor
udgangen til motoren daler til nul. Den korrekte position kan findes ved
videre drejning af potentiometret, med eller imod uret. Det vil forarsage at
motoren stopper eller starter.

- Den maksimale hastighedsindstilling er afheengig af minimum

hastighedsindstillingen. For atundga at minimum hastigheden erindstillet
pa en hgjere veerdi end maksimum hastigheden (ingen udgang mere) er
“hastighedsinterval linjen” introduceret.
Hastighedsinterval linjen deler udgangs karakteristika i en gvre og en
nedre del. Maksimum hastighedsgraensen kan indstilles i den gverste del
(fra 296% ned til den indstillet hastighedsinterval vaerdi). Det minimum
hastigheds/frakoblingspunkt kan indstilles i den nedre del (fra 30 % op til
den indstillet hastighedsinterval veerdi).

- Med MS/CO omkobleren (CO = ventilator stop) kan kontrol funktionen
indstilles til frakoblingspunktet modus eller i minimum hastighed modus
(MS =ventilatoren karer p& den indstillet hastighed).

I begge positioner er vaerdien (punkt E) indstillet med potentiometer “MIN”

- Enkagrende ventilator kan betjenes ved lav hastighed. Dog giver det nogle
gange problemer at starte med lav hastighed. Der er derfor muligt at
indstille hysteresen séledes, at motoren starter ved en hgjere netspaending.
Hysteresen kan indstilles med et hysterese potentiometer “HYST” mellem
5 % og 7% af det indstillet proportional band

Sikringer
Der er indbygget en sikring i hver udgang. | tilfeelde af en fejlfunktion, skal
disse sikringer farst kontrolleres. Ved kontrol skal beskyttelsespladen fiernes.

Advarsel

Sikringerne sidder pa kontrolenheden med H@JSP/ANDING. For
beskyttelsespladen fiernes, skal stremtilferslen til kontrolenheden
afbrydes.

Sikringstype: 10 A langsomme gennemslagssikringer.

Til beskyttelse af steerkstremsinstallationen kan der anvendes eksterne 400
V NEOZED- eller 500 V DIAZET-sikringer.

Sikringernes ngdvendige stremstyrke afhaenger af den anvendte ledning.
Se tabellen nedenfor.

1 mm2 6 Amp
2 mm2 10 Amp
3 mm2 16 Amp

Test procedure

For installationen afsluttes. Observer mindst tre komplette betjenings
cyklusser, for at veere sikker pé, at alle komponenter fungerer korrekt. Hvis
det ikke er tilfeldet, tag kontakt med Deres leverandgr.



LES DENNE VEILEDNINGEN GRUNDIG F@R INSTALLERING, OG
GJEM DEN FOR FREMTIDIG BRUK.

Spesifikasjoner
Omgivelsesfuktighet: 10 til 98% R.F. (ikke kondens)
Motorstrgm (pr. fase) min. 0,1 A (RMS)

maks. 5 A (RMS)

U255 er en viftehastighetsregulator med inngangssignal 0-10 Vdc for tre-
fasemotorer. Regulatorens karakteristikk pavirkes av lasten og matespenn-
ingen.

Ifalge EN 60730 erdeten, type 1 funksjon, uavhengig montert utstyr tilpasset
for frontmontasje p& en plan front og for bruk i normalt forurensede omgivel-
ser.

U255 er beregnet pa & kontrollere utstyr under normale driftsforhold. Der
svikt eller funksjonsfeil i U255 kan fare til uvanlige driftsforhold som igjen kan
fare til skader pa personer, utstyr eller andre eiendeler, ma andre anordninger
(grense- eller sikkerhetskontroller) eller systemer (alarm- eller
overvakingssystemer) beregnet pa & advare eller beskytte mot svikt eller
funksjonsfeil i U255 innlemmes og vedlikeholdes som en del av
kontrollsystemet.

A For & forhindre elektrisk stat eller gdeleggelser pa utstyret, skal stor
forsiktighet uteves nar dekselet er fiernet (autorisert personell) i forbin-
delse med justeringer og vedlikehold. Under alle forhold, skal stramtil-
farsel veere avslatt nar dekselet er fiernet.

Merk

Ved lavere turtall (mellom 50% og 75% av turtallet angitt pA motorens
typeskilt), avhengig av motortype og last, kan den maksimale strammen bli
hgyere enn motorens nominelle |. Hvis den maksimale strammen blir hayere
enn 5 A, blir den maksimalt tillatte omgivelsestemperaturen tilsvarende
lavere som vist i diagrammet.

Kabling

Kabling skal utfgres i samsvar med lokale forskrifter og ma bare utfgres av
autorisert personell.

Ved bruk av fler-tradig kabel, bruk kabelsko p& endene.

A For & unngé lekkstrgm, m& motorens og regulatorens jordtilkoblinger
tilkobles til en jordingsklemme. (Begge sider av skjermen ma tilkobles).

- For & etterkomme direktivet tii EMC m& omspunnet kabel brukes for
motoroppkoblingen hvis distansen mellom kontrollenheten og motoren er
mer enn 2 meter. Hvis distansen er mindre enn 2 meter er dettillatt & bruke
ikke-omspunnet kabel.

- Detanbefales & bruke termiske motorvernbrytere for & beskytte motoren.

- Huvis det brukes et termisk/strem-overlastvern ma maks. strem (mellom
50% og 75% av turtallet) males for & innstille overlastvernet. En starre
differanse mellom I nom. og | maks. farer til utilstrekkelig beskyttelse av
motoren.

- Flere motorer kan kobles parallelt forutsatt at den totale stremmen ikke
overskrider grensen basert p& montasj d og omgi nperatur.

- For méling av Ampere- eller Volt-verdier mé& det brukes et RMS-meter
som viser sann verdi.

EMC

Controlleren har et innebygd steyfilter, som imgtegar ngdvendig EC krav.
Men veer oppmerksom pd at nar mere enn to EMC komponenter er montert
i samme system kan det hende systemet ikke lenger oppfyller kravene. Det
er installatgrens ansvar at det totale systemet er i overensstemmelse med
gitte krava.

Kabling inngangssignal
Klemme Aernull. BOer0-10V signal. Klemme C eren 15 Vdc stremforsyning
for en giver (maks. 5 mA).

Justering
Justerbar innstilling:  Fabrikksinnstilling:

Cos ¢ motor: 0,6 til 1 0,8
A Settpunkt: 0,5t 10V 0V
B P-band: 0,7til10V oV
C Turtallsomrade: 55 til 90% av matespenning 80%
D Maks. turtall: 55 til 296% av matespenning  296%
E Avskjeering: 30 til 90% av matespenning 30%
E Min. turtall: 30 til 90% av matespenning  30%
F Hysterese: 5 til 70% av justert p-band 5%

Posisjon valgbryter:

Direkte/omvendt kontroll: direkte
Minimalt turtall/avskjeering min. turtall
50/60 Hz velger 50 Hz

Se fig. 1 for fabrikksinnstilte karakteristikker.
Se fig. 2 for eksempel pa kundeinnstilling.

- Hvis cos ¢ ikke er kjent brukes fabrikksinnstillingen 0,8.
Hvis det kreves en annen innstilling felges prosedyren nedenfor.
- Innstill potensiometere ifglge

MIN. minimalt turtall minimum
MAKS. maksimalt turtall maksimum
OMRADE turtallsomrade mellomomréde
P-BAND proporsjonalband minimum
HYST. hysterese minimum
SETTPUNKT settpunkt mellomomrade

Sett MS/CO-bryteren (minimalt turtall/avskjeering) il posisjonen avskjee-
ring (CO).

- Justering av settpunkt:

Settpunktet er den verdien for inngangsspenning hvor motoren skal ha
maksimalt turtall (punkt A). Innstill den valgte spenningsverdien p&
inngangen (klemme BO).

Vri p& “SETTPUNKT"-potensiometeret for & finne stillingen hvor motoren
akkurat oppnar maksimalt turtall. Den riktige stillingen er funnet hvis
motorens turtall avtar hvis potensiometeret vris litt til med urviserne.

- Justering av proporsjonalband:

Avskjeeringspunktet er den verdien for inngangsspenning hvor motoren
ma stoppe (punkt B). Innstill den valgte spenningsverdien p& inngangen
(klemme BO). Vri potensiometeret for proporsjonalbdnd “P-BAND” med
urviserne til maksimum. Vri deretter mot urviserne til den stillingen hvor
effekten til motoren faller til null. Den riktige posisjonen finnes ved & dreie
videre p& potensiometeret, med og mot urviserne, slik at motoren stopper
og starter.

- Innstillingen av maks. turtall er uavhengig av innstillingen av min. turtall.
For&unng&atmin. turtall kan innstilles til en hgyere verdi enn maks. turtall
(ingen effekt lenger) anvendes “turtallsomrade-linjen”.
Turtallsomrade-linjen deler utgangskarakteristikken i en gvre del og en
nedre del. Den maksimale turtallsgrensen kan justeres i den gvre delen
(fra=96% ned til verdien for det justerte turtallsomradet). Minimum turtall/
avskjeering kan justeres i det nedre omradet (fra 30% opp til verdien for
det justerte turtallsomradet).

- Med MS/CO-valgbryteren kan regulatoren settes i avskjeeringsmodus
(CO, som betyr at viften stopper) eller i minimal turtall-modus (MS, som
betyr at viften fortsetter & g4 med det justerte turtallet). | begge stillinger
justeres verdien (punkt E) med potensiometeret “MIN".

- Envifte som gar kan reguleres til et lavt turtall. Noen ganger oppstar det
problemer med & starte ved dette lave turtallet. Det er derfor mulig &
justere hysteresen slik at motoren starter ved en hgyere spenning.
Hysteresen kan justeres med hysterese-potensiometeret “HYST.” mel-
lom 5% og 70% av det justerte proporsjonalbandet.

Sikringer

Hver fase har en innebygd sikring. Hvis det oppstar driftsfeil m& man
kontrollere disse sikringene farst. For & kunne kontrollere sikringene ma man
fierne beskyttelsesplaten.

Advarsel
Sikringene befinner seg i regulatorens del med HZYSPENNING. For
beskyttelsesplaten fiernes ma man sl av regulatorens stremforsyning.

Type sikringer: 10 Ampere, trege glassikringer.

Eksterne 400 V NEOZED- eller 500 V DIAZET-sikringer kan brukes til
beskyttelse av hovedkraftledningen.

Det nedvendige amperetallet for sikringene er avhengig av hvilken
ledningstype som er brukt. Se tabellen nedenfor.

1 mm2 6 Amp
2 mm2 10 Amp
3 mm2 16 Amp

Kontrollprosedyre

Far installasjonen forlates, ma man observere minst tre komplette drifts-
sykluser, og veere sikker pé at alle komponenter funksjonerer riktig. Hvis ikke
ma leverandgren kontaktes.

AIABAZTE NPOZEKTIKA AYTEZ TIZ OAHTIEZ MPIN APXIZETE THN
EFKATAZTAZH KAI ®YAAZTE TIZ FA MEAAONTIKH XPHZH.

Npodiaypageg
Yypaoia neptBariovrog: 10 €wg 98% OXeTIKN Uypaocia (Xwpig

uyportoinon)

min (eAaxiot) 0,1 A (RMS)
max (péylotn) 5 A (RMS)

"EvTtaon peUpaTog Kivnthpa
(ava ¢aon):

To povtého U255 gival EAeYKTNG TaxUTNTAG AVEUIOTNP®V Yid TPLPACIKOUG
KIVNTRAPEG, 0 omnoiog déxeTal wg £igodo onpata ouvexols peupatog (DC) 0-
10 V. H XapaktnpLoTIKN TOU EAEYKTH £MNPEAZETALATIO TO POPTIO KAL TNV TAON
TPOPOdoOiag.

SUppwva pe To poturio EN 60730 sival povada eAeéyxou dpaong turnou 1,
ave&ApTNTn, KATAAANAN YIa TOTIOOETNON OF EMIMEdN EMPAVELD KAL YA XPNON
0€ KQVOVIKEG OUVONKeg pUmavong.

O U255 £xel 0xedlaoTel yla va eA€yxel e§apTNUATA KATW QMO KAVOVIKEG
ouvBnkeg Aettoupyiag. Eav, Aoyw duoAeitoupyiag 1y BAGRNG Tou U255,
UTIApXEL N TIOAVOTNTA VA SNUIOUPYNOOoUV Un arOdEKTEG CUVOTKEG EPYATiag
oL onoieq {0wG IPOKAAECOUV CwHATIKT BAABN 1} INHLG OTOV £EOTIALOWO 1) OE
AMAa avTikeipeva, TOTE Ba MpEnel va evowpatwBouv 0To oUaTHa eEAEYXOU
KOl va ouvTNnpeoUvTal WG THA A TOU CUOKEUEG (MEPLOPLOTIKEG 1) aoPaAeiag) ny
ouotpata (ouvayeppou 1 TapakoAoUOnong) He OKOTO TNV MPOELSomoinon
N TNV nMpootacia arnod duoAeltoupyia N nuLa.

A rava mipo@uAaxOeite ano v nAeKTPOTANEIA KAl va IPOPUAAEETE TN
OuoKeun ano BAABEG, TIPEMEL va £l0TE TIAPA TOAU TIPOTEKTIKOL OTAV TO
KaGAuppa éxel apalpeBei (LOvo anod eE0UCIOB0TNUEVO IPOCWTIKS) Yia
pUBIOELG 1 EAEYXO. Z€ KABE AAAN TEPIMTWON, OTAV TO KAAUMMA EXEL
agalpeBel, MPETEL va £XEL SIAKOTIEL N TAPOXT) PEUNATOG.

Znpeiwon

271G XaunAoTepeg TaxuTTeS (50% gwg 75% NG TaxUtnTag (ZTpogeg Avd
AertT0 - RPM) 1 omoia avaypAapeTat oTnyv MAAKETA TEXVIKMV XAPAKTNPLOTIKOV
TOU KIVNTNAPA), avaloyad He ToV TUTIO KAl TO POPTIO TOU NAEKTPOKIVNTIPA, N
UEYLOTN £VTAOT TOU PEUNATOG UMOPEL VA YiVELUYNAOTEPN ATTO TNV OVOUAOTIKN
£vtaon (I nom) Tou NAEKTPOKIVNTAPA. Z€ MEPIMTWON TOU N HEYLOTN £VTAon
TOU pelNATOg EEMepaocet Ta 5 Amp, N HEYLOTN ETUTPEMOUEVN BEppOKpacTia
TiEPBAAAOVTOG Ba Yivel XaunAOTEPN, OTWG PAIVETAL OTO SLAYPAMA.

KaAwdiwon

OAeg ol kaAwBI®OELG Ba MPEMEL VA OUPHOPQOVOVTAL PE TOUG TOTIKOUG
KAVOVIOPOUG Kal vd Tpaypatomolotvtal HOvo amd £E0UCLOBOTNHEVO
TIPOOWTTKO.

Av xpnoiponoleite MOAUKAwVO KaA®@31o, BaATe £va kat@AAnAo ouvdetnpa
OTO AKPO Tou KaAwdiou.

A I"a va ano@uyeTe T SNUIoUpPYia PEUHATOG S1ACTIOPAS, OL YEIWOEIG TOU
NAEKTPOKLVNTNPA KAl TOU EAEYKTN TPEMeL va ouvdeBoUv og evav
aKPOBEKTN Yeiwong. (Kat ot U0 TMAEUPEG TwV BwpPaKicEWV TPEMEL va
ouvdeBoUv).

- S0pgwva pe v odnyia mepi nAekTpopayvnTikng ouppardtnTag, oe
MEPIMTWON TOU N AOOTACN AVAHESA OTOV EAEYKTN KAl OTOV KvNTrpa
eival peyaAUTepn anoé 2 pETPaA BATPENEL VA XPNOLHOTION 80UV BwPAKIOHEVA
KAA®B1a yla TNV KaAwdiwon Tou KivnTrpa. Eavnandotaon eivat pikpotepn
anod 2 HETPa, PrmopoUv va XpnotporomoUv un 6wpakiopéva KaA®mSLa.

- Ta v 1pooTacia Tou NAEKTPOKIVNTIAPA TIPOTIHATAL N XP110N BEPUIK®V
SLOKOTITOV aopaAeiag Tou TUAIYHATOG TOU KivnTrpa.

- Edv xpnotuoronBei Bepuiko peAE/PEAE UTIEPPOPTWONG PEUUATOG, YA TN
pUBULON TOU PEAE UTIEPPOPTWONG TIPETEL VA PETPNBEL N PEYLOTN EVTAON
ToU peUNATOG (LETAEU 50% Kat75% tng TaxUuTnTag). MeyaAutepn dtapopd
HETAEU TNG ovopaoTikng (I nom) kat g peytotng (I max) éviaong Tou
peUHATOG DV £Ea0PAAIEL TNV EMAPKR TIPOOTACIA TOU KIvNThpA.

- Eivaiduvat n mapdAAnAn nAEKTPLKY) CUVSEON TEPLOCOTEPWV KIVITHPWV,
UM TOV BP0 OTLN GUVOAIKT EVTAOT TOU pEUHATOG 3V UTepPaiveL TO OpLo
mou kaBopiletal and ™ BEon TomMoBETNONG Kal Tn BepHOKPACia Tou
MEPLBAAAOVTOG.

- Mamy pétpnon TiHeVY évraong (Amp) kat taong (Volt) peluatog, mpémet
Va XPIOLUOTIOLELTAL OPYAVO HETPNONG MPAYHATIK®V TIHMV RMS.

EMC

O eAeyKTNO eAEYKTNG SLIABETEL AVTIMAPAOLTIKO GIATPO, KAl Eival CUNPWVOG
He OAeg TIg anattoUpeveg odnyieg g EOK. MapakahoUpe onuelwote OTL
KOTA TNV KATAOKEUT OUYKPOTNHATOG WE BUO 1) TEPLOCOTEPA EEAPTAHATA |E
oupBatotnta EMC, 10 0A0 OUYKPOTNHA €VOEXETAL VA UNV dLABETEL
oupBatotnta. H dlaopdaiion g cuppatoTnTag To OAOU CUYKPOTNHHATOG
anoTeAeieuBUvn TOU KATAOKEUAOTH TOU.

ZApa £10650u

2TOV aKpOoBEKTN A eival pndeviko, otov BO gival 0-10 V. ZTov akpodekTn C
SiatieTat mapoxrn ouvexoug (DC) pedpatog 15 V, yla HeTadoTn (To oAU 5
mA).

PuBpion

Pubmigopevn Tipn PUOMION KATAOKEUAOTH
Zuvnpitovo ¢ KivnTAPa:0,6 Ewg 1 X
Tiun avagopag: 0,5¢wg 10V 10V
Avaloyikn iepioxn: 0,7 €éwg 10V 10V
EUpog TaXuTATWV: 55 éwg 90% TNng Taong Tpogodoaiag 80%
MeyioTtn TaxuTnra: 55 £wg 296% NG TAONG Tpopodoaiag =96%

TMMOO®>

Arrokomn: 30 éwg 90% Tng Tdong Tpopodoaiag  30%
EAayiotn Taxutnra: 30 2wg_90% g Tdong Tpopodooiag  30%
Yotepnon: 5 &wg 70% TnNG puBIOPEVNG aval. Tiep. 5%

O£on dlakonTn emMAOYNG:
'EAEYX0G OE KAVOVIKN/AVTIoTpOPn popa:

Kavovikn

Ppopa
EmAoyn eAaxiorng raxurnrag (MS) / Anokomng (CO): MS
EmAoyn 50/60 Hz: 50 Hz

Qv XapaKTNPLOTIKA TIOU €ival pUBULOPEVN Ard TOV KATAOKEUAOTH), BA.
ox. 1
I'a napadetypa pUBuIoNg arnod tov meAdt, BA. ox. 2

- EAv 1o ouvnpitovo ¢ (cos @) Tou KvnThpa dev eival yvwoTd, dlatnprote
™ pUBUION Tou Kataokeuaotn (0,8). EQv anaiteital SlagopeTIKn TIun,
TIPEMEL VA akoAouBnBei n Mapakdatw dladikacia.

- PuBpioTe Ta MOTEVOLOUETPA WG EENG:

MIN eAAXL0TN TaXUTNTA - EAAXLOTO
MAX HEYLOTN TaxUuTNTa - HEYLOTO
RANGE £UPOG TAXUTATWV - HECO
P-BAND avaloYIKN TEPLOXT) - EAAXLOTO
HYST. uoTtEpnon - £AAXLOTO
SETPOINT T Avapopag - £00

- ©tote Tov dlakomTn MS/CO ot B€on CO (arokor).

- PUBULON TIUARG avapopag:

H Tiun avagopdg eivat n Tin tTaong £10050uU OTNV omoia o Kvntripag
TPEMEL VA £XEL TN HEYLOTN TAXUTNTA (ONpEio A). PUBUIOTE TNV ETUAEYUEVN
TIUA TGong 0TV €i0050 (akPodEKTNG BO).

STpeYTE TO MOTEVOIOUETPO “SETPOINT” MPOKEIUEVOU VA EVTOTIOETE TN
6&on otnv oroia o KWNTAPAG HOAIG PBAVEL OTNV pEyiotn TaxUmTa. H
owotn 620N Ba £xel BPeBEL GTAV, KATA TNV HIKET MEPAITEPW OTPOPT) TOU
TIOTEVOLOMETPOU TIPOG TN YOPA TWV SEIKTWV TOU poAoylou (de&lootpoga),
n TaxUTNTA TOU KVNTHPpa HELMVETAL

- PUBpIon avaloyikng mepLoxng:

To onpeio anokormg givat N TP Taong £1l0680uU 0TNV omoia 0 KvNTHPAg
npénel va otapatd (onpeio B). PUBRioTe TV eTUAEYHEVN TIUA TAONG OTNV
€l00d0 (akpodeKTNG BO). ZTPEYPTE TO TOTEVOIOUETPO TNG AVAAOYLKNG
neploxng “P-BAND” 3eg1d60Tpoga oto WéyloTo. Katdmv, oTpéYte TO
aploTEPOOTPOPA, OTn BE0N OTNV oroia N £§050G MPOG Tov KvNTipa
undevidetat. H owotr) B€on Ba £xel evToroTel 6TAV, KATA TNV MEPALTEPW
OTPOPI] TOU TOTEVOLOPETPOU, BEEIOOTPOPA KAl APLOTEPOCTPOPA, N
AelTOUpYia TOU KIVNTIpa SlaKOMTeETal Kal EEKIVA.

- HpU6uion tng pEYLoTNG Taxutntag eivat aveEAptn and t puBuion g
€AAX10TNG TaXUTNTag. MpPoKelueévou va amopeuxBei n pUBHION NG
€AAXL0TNG TAXUTNTAG O TIHA HEYAAUTEPN TNG HEYIOTNG TAXUTNTAG (OTIOTE
dev umdpxel TAEov ofpa ££0d0u), éxel POoBAe@Bel N “ypauun elpoug
TAXUTATOV”. H ypaupn eUpoug Taxuttwy Slalpel Tn XApaKTNPLOTIKA
££050U OTO £MAVW KAL OTO KAT® PEPOG. To OpLo TG PEYLOTNG TaxUTnTag
uropel va pubpioTel 0To eMavw pEPOG (amod = 96% £wG TNV ETIAEYHEVN
Tipn elpoug TaxumTwy). H eAdxiom TaxUTNTa/amoKomm Wmopel va
pUBULOTEL 0TO KATW WEPOG (amd 30% €wg TNV EMMAEYUEVN TIUR UPOUG
TAXUTATWV).

- Me Tov dlakomtn erAoyng MS/CO o eAeYKTNG UMopel va puBuLoTEl £TOL
woTe va tibetal oe artokor) (CO, TIou ONUAiVELOTLO AVEULOTHPAG OTAUATA)
1 0TV eAAX10TN TaxUTNTa (MS, IMOU onpaivet 0TLO AVEUIOTI|PAG CUVEXIZEL
va AelToupyei otnv ermAeyuevn TaxUtnTa). Kat oTig dUo BECELG, N TR
(onueio E) pubpidetal He TO MOTEVOLONETPO “MIN”.

- 'Evag aveoTipag mou gival o kivnon Propei va eAEyxetat oe XapnAn
TaxUTnTa. Meplkég popeq npogevouvtal mpoBARpaTa OTav eTUXELPELTALN
€KKIVIOM TOU QVERLOTNPA 0TI XAUNAT auTh TaxuTnTa. Mia tov Aoyo autov
eival duvartn n pUBULON UCTEPNONG WOTE O KIVNTNPAG VA EKKIVEITAL LE
uPnAOTEPN TAON. H UOTEPNON UMOPEL VA PUBULOTEL € TO TTOTEVOLOUETPO
uotépnong “HYST.” petagl 5% kat 70% ng erAEYHEVNG QVAAOYIKNG
TIEPLOXTG.

Acpaleieq

Ze kABe Qaom UNAPXEL EVOWHATWUEVN AOPAAELQ. Z€ TIEPIMTWON ERPAVIONG
TIPOBANHATWY, QUTEG OL a0PAAELeg Ba TPEMEL va eAeyxBouv mpwTa. a Tov
£AEYXO0, MPETEL VA APALPEDEL N TPOOTATEUTIKT TAAKA.

Npoooxn

o]} uatp)%l)\sleq Bpiokovtal oto TpRpa YWHAHZ TAZHZ tou eheykTi. Mpiv
a@aipeBEei N MPOOTATEUTIKN TTAGKQ, TIPEMEI va SIAKOTIEI N TApoXn PEUNATOG
OTOV EAEYKTN.

O tUmnog g aopaielag sivar Aopaieta uaiou Bpadeiag TENG 10 Amp.

MriopoUv va xpnolgornoindolv eEWTEPIKEG NAEKTPIKEG aoPAleleg 400V
NEOZED 1j 500V DIAZET yia Tnv mpootasia g kaAwdiwong g Kiuplag
TpOoPodoaiag.

HarattoUpevn 1oxUG peUNATOG TWV ACPAAELRV EEAPTATALATO TNV KAAWSiWON
TIOU XPrOoLporoLeital. AVvaTPEETE OTOV MAPAKATW THVAKA.

1 mm2 6 Amp
2 mm2 10 Amp
3 mm2 16 Amp

Alad1kaoia TeAKoU EAEYXOU

Mpwv GUYETE AMO TO XWPO TNG EYKATACTAOY)G, MAPATNPAOTE TOUAAXIOTOV
TPEIG KUKAOUG AetToupYiag yia va BeBalwBeite OTLOAA TA TUNHATAAEITOUPYOUV
OWOTA. Z€ SLAPOPETIKT TIEPIMTWOTN, KAAECTE TOV TIPOUNOEUTH TOU UALKOU.

Pred instalaci pozorné proctéte tento montazni navod a
ulozte jej na bezpecné misto pro pfipadnoubudoucipotiebu.

Technicka data
Provozni vihkost okoli:
Motorovy proud (na jednu fazi):

10 az 98% RV (nekondenzuijici)
min. 0,1 A (efektivni)
max.5 A (efektivni)

U255 je regulator rychlosti ventilatorG se tfifazovymi motory se vstupem 0-
10V DC. Jeho regula¢ni charakteristika je ovlivnéna zatizenim a napajecim
napétim.

Podle EN 60730 je jeho provoz typu 1, nezdvisle instalovany regulator
vhodny pro montdz na povrch a pro pouziti v podminkach bézného
zneGisténi..

Regulator U255 je uréen k fizeni zafizeni v béznych podminkach. Pokud
by selhani nebo porucha regulatoru U255 mohla zapficinit zranéni osob
nebo skodu na majetku, musi byt regulator doplnén jinym zafizenim
(omezovaci nebo bezpecnostni systémy) nebo systémem (alarmy nebo
dohledové systémy), které upozorni na poruchu regulatoru U255 nebo ji
zabrani.

/N Sefizeni nebo kontrola regulatoru se provadi s demontovanym krytem.
Aby se zabranilo poskozeni zafizeni nebo zranéni osob je nutné
pracovat s nejvySsi opatrnosti (pouze opravnéné osoby). Ve vSech
ostatnich ptipadech je nutné pfed demontazi krytu odpojit pfivod
napajeni.

Poznamka

P¥i nizSich rychlostech (v rozmezi 50 a 75% otac¢ek/min. z Gdaje uvedeného

na $titku motoru), mdize byt maximalni proud v zavislosti na typu motoru a

zatizeni vy$Si nez je jmenovity proud motoru. V pfipadé, Ze maximalni proud

prekro¢i hodnotu 5 A, je maximalni dovolena teplota okoli nizsi (viz graf).

Zapojeni

Veskeré zapojeni musi odpovidat pfislu§nym normam a musi byt provedeno
pouze odpovédnymi osobami. Pfi pouZziti vicepramenného vodice nalisujte
na jeho odizolovany konec zakoncovaci dutinku.

A Aby se zabranilo vzniku bludnych proudd, pfipojte zemnici svorky
motoru a regulatoru na jeden zemnici pdl (nutno pfipojit obé strany
stinéni).

- Ke spInéni smérnice o elektromagnetické sluéitelnosti (EMC) je nutno
pripojovat motor k regulatoru stinénymi vodici, pokud je od regulatoru
vzdéalen déle nez 2 metry. Pokud je motor blize nez 2 metry od regulatoru,
Ize pouzit nestinéné vodice.

- Pro ochranu motoru se doporucéuje pouzit spinace tepelné ochrany
motorového vinuti.

- Pokud jsou pouzity tepelné/proudové relé, je nutné zméfit maximalni
proud (mezi 50 a 75% rychlosti motoru) a podle jeho hodnoty nastavit
relé. Vy$si rozdil mezi jmenovitym a maximalnim proudem ma za nasledek
nedostate¢nou ochranu motoru.

Je mozné paralelné zapojit vice motord, pokud celkova hodnota proudu
neprekro¢i mezni hodnotu danou montézni polohou a okolni teplotou

- Pro méfeni hodnot napéti nebo proudu je nutné pouzit zafizeni méfici
skute¢né efektivni hodnoty

EMC

Regulator ma zabudovany odrusovaci filtr a vyhovuje véem vyzadovanym
smérniclm EC. Upozorfiujeme, Ze v pfipadé kdy dva nebo vice regulatord
vyhovujicich predpistim EMC jsou instalovany spole¢né, spolecny systém
nemusl| vzdy témto pfedpistim vyhovovat. Je na zodpovédnosti vyrobce,
aby spole¢ny systém predpistim vyhovoval.

Pfipojeni vstupniho signalu
Svorka A je nulova, BO je signal 0-10 V. Napajeci napéti 15 V DC pro
prevodnik (max. 5 mA) je k dispozici ze svorky C.

Sefizeni

Rozsah nastaveni Nastaveni od vyrobce

Uginik cos ¢ 0,6 az 1 0,8

A Bod nastaveni 0,5az10V v

B Pasmo proporcionality 0,7 az 10V 10V

C Rozsah rychlosti 55 az 90 % napéjeciho napéti 80 %

D Max. rychlost 55 az 296 % napéjeciho napéti 296 %

E Bod vypnuti 30 az 90 % napéjeciho napéti 30 %

E Min. rychlost 30 az 90 % napéjeciho napéti 30 %

F Hystereze 5 az 70 % nast. pasma proporc. 5%
Polohy piepinaé&i:

Ptimy/zpétny provoz: Pfimy

Min. rychlost/vypnuto Minimalini rychlost
50/60 Hz 50 Hz

Nastaveni od vyrobce je uvedeno na obr. 1
Priklad uZivatelského nastaveni je na obr. 2

“ Pokud neni G¢inik motoru (cos ¢) znam, pouzijte nastaveni od vyrobce
0,8.

Je-li vyzadovano nastaveni jiné hodnoty, dodrzujte nasledujici postup.

- Nastavte potenciometry podle-

MIN. minimalni rychlosti- minimum

MAX. maximalni rychlosti- maximum
RANGE rozsahu rychlosti- stfedni rozsah
P-BAND pasmo proporcionality- minimum
HYST. hystereze- minimum
SETPOINT bod nastaveni- stfedni hodnota

- Prepina¢ min. rychlost/vypnuti nastavte do polohy vypnuto (CO)

- Zména bodu nastaveni:

Bod nastaveni je vstupni hodnota napéti, pfi které musi mit motor
maximalni rychlost (bod A). Nastavte pozadovanou hodnotu napéti na
vstupu (svorka BO).

Otacejte potenciometrem bodu nastaveni (SETPOINT) az naleznete
polohu, pfi které ma motor maximalini rychlost. Spravna poloha je takova,
pii které se pfi mirném pootoceni zpét (proti sméru hodinovych rucic¢ek)
rychlost motoru zagina snizovat.

- Nastaveni pasma proporcionality:

Bod vypnuti odpovida takové hodnoté vstupniho napéti, pfi které se
motor zastavi (bod B). Nastavte zvolenou hodnotu napéti na vstupu
(svorka BO). Otacejte potenciometrem pasmo proporcionality (P-BAND)
po sméru hodinovych ruci¢ek az dosahnete maxima. Potom jim otacejte
proti sméru hodinovych rucicek az dosahnete polohy, pfi které se motor
zastavi. Spravnou polohu Ize nalézt stfidavym ota€enim po a proti sméru
hodinovych ruci¢ek, coz zplsobuje rozbéh a zastavovani motoru.

- Nastaveni maximalni rychlosti je nezavislé na nastavené hodnoté
minimalni rychlosk. asy se zabranilo situaci, kdy je minimalni nastavena
rychlost vy$8i nez maximalni (zadny vystup), byla zavedena hodnota
rozsah rychlosti. Tato hodnota rozdéluje vystupni charakteristiku na horni
a dolni ¢ast. Maximalni rychlost se nastavuje v horni ¢asti (od 296 % do
hodnoty rozsahu rychlosti) a minimalini rychlost v dolni ¢asti (od 30 %
do hodnoty rozsahu rychlosti).

- Prepinac¢em min. rychlost/vypnuto Ize regulator nastavit do rezimu min.
rychlosti (ventilator bézi na urcité minimalni rychlosti) nebo do rezimu
vypnuti (ventilator se zastavi). Pro oba rezimy je hodnota bodu E volena
potenciometrem ,,Min*“.

- Bézici ventilator Ize regulovat do minimalnich rychlosti. V nékterych
pfipadech je potom obtizné startovani. Proto Ize nastavit hodnotu
hystereze, tzn. na motor ventilatoru se pfi startu privede vy$$i napéti.
Hodnota hystereze se nastavuje potenciometrem ,Hyst“ mezi 5 a 70 %
nastaveného pasma proporcionality.

Pojistky

Kazda faze ma jednu pojistku. Pokud dojde k zavadé, je nutné nejprve
zkontrolovat tyto pojistky. Kontrola se provadi po demontézi ochranné desky.

Upozornéni L
Pojistky se nachazeji ve VYSOKONAPETOVE ¢asti regulatoru. Pred
demontazi ochranné desky je nutné odpojit privod napajeni.

Typ pojistek: 10 A, pomalé, sklenéné.
Hlavni silovy pfivod mdze byt chranén vnéjsimi pojistkami 400V NEOZED

nebo 500V DIAZET.
Jmenovity proud pojistek zavisi na prirezu silovych vodi¢a. Viz tabulka:

1 mm2 6 Amp
2 mm2 10 Amp
3 mm2 16 Amp
Kontrola

Po spravné instalaci a nastaveni regulatoru by mél byt chod systému
zkontrolovan po dobu alespori jednoho plného cyklu. Pokud se zda, ze
néjaka ¢ast nepracuje spravné, je nutné zkontrolovat zapojeni a jednotlivé
soucasti.
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